INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

|Graclas por los varladi de fracusncia LS!

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

u Siga pre las de para evitar y peligr

®  En este manual, las leyendas de seguridad estan clasificadas de |a siguiente manera:

/I\ ADVERTENCIA Lacpracin carecta pede i sones ol

/1\ PRECAUCIQN & operactn incorecia puede produci esionos leves o

moderadas o dafios a la propiedad.

®  En este manual se
de seguridad:

los sigui imbolos como latorio de las

/1\ Identifica la posibilidad de peligro en determinadas circunstancias.
Lea la leyenda y siga atentamente las instrucci

Identifica peligros de descarga eléctrica en
/i\ Preste especial atencién a la posible | ia de tension pel

B Tenga a mano las instrucciones de operacion para su rapida consulta.

H Lea aste | para el maximo iento del variador serie SV-iG5A
Yy garantizar su uso seguro.

/\\ ADVERTENCIA

®  No retire la cubierta con la alimentacién conectada o la unidad
funcionando.
De lo contrario podria ocurrir una descarga eléctrica.

m No opere el variador sin la cubierta.
De lo contrario podria ocurrir una descarga eléctrica por la exposicién a los bomes de alta
tension o al capacitor cargado.
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

No retire la cubierta, salvo para inspecciones periddicas o del
conexionado, incluso con la alimentacién desconectada.
De lo io podria der a circuit gados y recibir una descarga eléctrica.

El conexionado y las inspecciones periédicas deberian realizarse como
minimo 10 minutos después de haber desconectado la alimentacién y
comprobado la descarga de tension en la conexién de CC con un medidor
{menos de 30VCC).

De lo contrario podria ocurrir una descarga eléctrica.

Opere los interruptores con las manos secas.
De lo contrario podria ocurrir una descarga eléctrica.

No use el cable cuando su aislamiento esta dafiado.
De lo contrario podria ocurrir una descarga eléctrica.

No someta los cables a rasguiios, tensién excesiva, cargas pesadas o
pellizcos.
De lo contrario pedria ocurrir una descarga eléctrica.

/\\ PRECAUCION

Instale el variador sobre superficie no inflamable. No deje materiales
inflamables cerca.
De lo contrario pedria ocurrir un incendio.

Desconecte la alimentacién si el variador esté danado
De lo contrario podria ocurrir un accidente o i dio como dari

Después de conectar o desconectar la alimentacién, el variador estara
caliente durante un par de mlnum
Podria suffir lesi coma q d timadi

No conecte la alimentacién a un variador que esta darfiado o al que le faltan
piezas, aunque haya completado la instalacién.
De lo contrario podria ocurrir una descarga eléctrica.

No permita el ingreso al variador de pelusa, papel, astillas de madera,
polvo, astillas de metal u otras materias extrafias.
De lo contrario pedria ocurrir un incendio o accidente.




INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

PRECAUCIONES DE OPERACION

(1) Manipuleo e instalacién

Manipule de acuerdo con el peso del producto.

No apile las cajas con los variadores en niimero més alto del recomendado.

Instale conforme a las instrucciones del manual.

No abra la cubierta durante la entrega.

No coloque elementos pesados sobre el variador.

Compruebe que la ori i6n de jo del variador es ta.

Mo deje caer el variador ni lo someta a impactos.

Siga las disposiciones del codigo eléctrico nacional para la puesta a tiera. La

impedancia de tierra jada para la Clase 200V es inferior a 100 ohmios y para la

Clase 400V es inferior a 10 ohmios.

O Elequipo serie iG5A contiene piezas ibles a la d ga el tatica. Tome
medidas de precaucién contra la descarga electrostitica antes de tocar la placa de
circuitos impresos para su inspeccidn o instalacion.

oooooooan

O Use el variador en las sigulents dick ambientales:
Temperatura -10~50°C (sin congelacién)
-E Humedad relativa 90% HR o menos (sin condensacion)
2 | Temperatura de -20~65°C
5 N .
@
Protegido de gas cormosivo, gas combustible,
% Ubicacion r de acelte o
= . Méx. 1.000m sobre el nivel del mar, max.
Aliitud, vibracién 9 0.6G) 0 menos
Presion atmosférica | 70~106kPa

(2) Conexionado
O No te capacitor para ion de factor de potencia, sup de sot i
transitorias o filtro de RFI a la salida del variadar.
O La orentacién de conexidn de los cables de salida U, V, W al motor afectaré la direccién
de giro del mator.
El conexionado incomecto de los bomes podria causar dafios al equipo.
La inversion de la polaridad (+/-) de los bornes pedria dafiar el variador.
Sélo p | autorizado y f: y con el LS deberia realizar el
conexionado y las inspecciones.
O Siempre instale el variador antes del ionado. De lo contrario podria ocurrir una
. lclrica o sufri lesi

ooao
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

(3) Comprobacién de funcionamiento

o

o

Compruebe todos los parametros en funcionamiento. Quizas
de pardmetros dependiendo de la carga.

Aplique siempre la tensién dentro del rango permisible a cada bome, segin lo indicado
en este manual. De lo contrario podria dafiar el variador.

cambiar valores

(4) Precauciones de operacion

o

ooo

Manténgase alejado del equipo cuando la funcién de rearanque automatico esta

seleccionada ya que el motor rearrancard repentinamente después de una parada de

alarma.

La tecla STOP del teclado sélo podra utilizarse cuando se haya definido la funcién

COMmasp Di ga un i pior de parada de emergencia separado.

Siredizaummpmldtnporﬂamumnlaseﬁalde fe {a activada se produciré el
Compruebe antes que |a sefial de referencia esté desactivada. De

Iomnlmrinpuﬂiaomni’unamidenie

No medifique ni cambie nada en el interior del variador.

El motor puede no estar protegido por la funcidn termoelectronica del variador.

No use un contactor magnético en la entrada del variador para arrancario o parario con

frecuencia.

Use un filtro de ruido para reducir el efecto de la e ag) Delo
contrario podrian verse afectados los equi ! 05

En caso de desequilibrio en la tensidn de entrada mﬂale un reactor de C.i\{'rn:ludamn)
Los capacitores para correccién del factor de potencia y los g cl T
sobrecalentarse y dafiarse debido a la posible t ision desde el variador de ruido de
alta frecuencia.

Verifique la comecta aislamiento del motor y de los bornes para evitar dafiar el motor.
Antes de operar la unidad y programar valores reponga los parametros del rio a los
valores por defecto.

El variador puede definirse faciimente para realizar operaciones de alta velocidad.
Verifique la capacidad del motor o la maquinaria antes de operar la unidad.

El par de parada no se preduce cuando se usa la funcién Frenado de CC. Instale un
equipo saparado cuando precise par da parada.

(5) Precauciones para la prevencion de fallos

(UL

4

o

Disponga un i de seguridad de , coma un freno de emergencia, que
prevenga la existencia de condiciones de peligro para la méquina y el equipo si se
produce un fallo del variador.

o

u]

), inspeccion y iplazo de partes
No realice el ensayo de Megger (resistencia del aislamiento) en el circuito de control del
variador.
Consulte en el Capltulo 12 acerca de la inspeccibn peribdica (reemplazo de partes).
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

(7) Disposicién

O Considers el variador un d b i bl do dis su elimi

(8) Instrucciones generales
Muchos diagramas y dibujos en este manual de instrucci tran al dor sin int
sin la cublerta o parcialmente abierto. Nunca haga funcionar al variador en estas oundidones.
Cuando lo opere coloque siempre la cubierta con los interruptores y siga las instrucciones de esie
manual.
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Informacién importante para el usuario

® Este manual p i

P

rio la informacién necesaria para instalar, programar,
iador serie SV-G5A.

poner en

ha y " ol

® Para garantizar su correcta instalacion y funcionamiento, el material aqui contenido debe ser

leldo atentamente y comprendido antes de proceder.
® Este manual contiene...
Capitulo Thulo Descripcié
1 Informacién basica | Prop informacién g |y las p: iones
¥y precauciones necesarias para el uso seguro del variador serie SV-IG5A.
2 Instalacion y Proporciona las instrucciones de instalacion y conexionado
conexionado de la fuente de alimentacin y los bornes de sefiales del
variador SV-IG5A.
3 Configuracié Describe como conectar los dispositivos periféricos
bésica opcionales del variador.
4 Teclado de llustra las caracteristicas del teclado y proporciona las
prog ion y instrucciones para el que rapido del vari
operacién basica
5 Lista de funciones Lista los valores de los parametros.
8 Diagrama de Muestra el flujo de control para facilitar al usuario la
blogues de control del modo de cion.

Proporciona informacion sobre las funciones bésicas del SV-
IG5A.

8 Funciones Indica las funciones avanzadas utilizadas para la aplicacion
avanzadas del sistema.
9 Monitoreo Brinda informacion sobre el estado operativo e informacion
sobre fallos.
10 Funciones de Resefia las funciones de proteccion del SV-IG5A.
on
1" RS485 Proporciona la especificacion de las comunicaciones RS485.
12 Deteccion de fallos | Define los diversos fallos del variador y la accién apropiada,
Y J de proporcionar informacién general para la
deteccidn de problemas.
13 Especificaciones y | Brinda informacién sobre régimen de entrada/salida, tipo de
opciones control y otros detalles sobre el variador SVHGSA.

Explica las opciones, incluido el teclado remoto, el kit de
conducto, el filtro de compatibilidad electromagnética, el

resistor de frena_do y los Médulos de DeviceNet y Ethernet.
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CAPITULO 1 - INFORMACION BASICA Y PRECAUCIONES

CAPITULO 1 -INFORMACION BASICA Y PRECAUCIONES

1.1 Precauciones importantes

D ajee | e Inspeccione el variador para comprobar si sufri6 algin dafio durante el
F g Para verificar que la unidad sea la correcta para la aplicacién
p el tipo de el rég de salida en la placa de
identificacion y que el variador esté intacto.
SV008iG5A-2 era., Modelo da variador
NPUT  200-230V 3 Phase wsvas Polancia nominel de entrada
II)U'::’UI g Fﬂ Ly :‘3”{3‘01?: - “
nput nase LT "
?'Exl\m ) U-1-400Hz ",._ Poloncia nominel de seids
b SR W, | Comente nominal do salide, ucuencis
I.|.IIII!:IIH!.II(III.IIIIIIIIII.IIII|||1| solvarndor
05050300557 ‘.._. Canackdad L
LS industrial systems Mack in KOREA | * Cédiga de bamas y nimer do sele
sV 075 IGSA - 2 FB
Potencia nominal | Nombre Tension de lad
del motor deserie | | enirada w
004 0,4[kW] Prod
008 O,75[kW] | 1 | Monafsico | \e, g emdarsal?:a
015 | 1,500] | 200230V | O e o
w022 |22[kW]
_E 037 3,7[kW]
040 4,0[kW] Trifasico
s 2
S [0s5 5,5[kW] iGBA 200~230[V] Sin teclado ni
entrada/salida
075 | 7,5[kW] |
FB | (S6lo parala
110 11,00kW] | de
150 | 15,00kW] | 4 | Trifésico :um““ 'n'm)
185 18,5[kW] 380~480[V]
220 | 22,0fkW]
* Accesorios
Si 5 alguna discrepancia, dafio, etc., te a su reg tante de
ventas.
P Los instrumentos y las piezas a preparar dependen del modo en que se operaré
da instrumen- | o) yariador. Prepare el equipo y las piezas segiin resulte necesario.
tos y plezas
parala
operacion
Instalacion Para operar el variador con elevad p mucho tiempo instélelo
an un lugar apropiado, en la di i6 ta y con el despeje adecuado.
Conexionado

Conecte la fuente de alimentacién, el motor y las sefiales de operacién (sefiales
de control) a la bomera. Tenga en cuenta que una conexidn incomecta puede

dafiar el variador y los dispositives periféricos.
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CAPITULO 1 -INFORMACION BASICA Y PRECAUCIONES

1.2 Detalles del producto

® Vista del interior después de retirar la cubierta frontal
Ver detalles en "1.3 Remocién de la cubierta frontal”.
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CAPITULO 1 - INFORMACION BASICA Y PRECAUCIONES

1.3 Montaje y desmontaje del producto

® Remocion de la cubleria frontal: Presione levemente en ambos lados de la cublerta donde estén las

Iindentaciones y fire hacia arriba. n
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CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO I

CAPITULO 2 -INSTALACION Y CONEXIONADO
2.1 Precauciones de instalacién

/\ PRECAUCION

® Manipule el variador con cuidado para evitar dafiar los componentes plésticos. No lo sujete E
por la cubieria frontal porque podria desprenderse.

® Instélelo en un lugar inmune a las vibraciones (5,9m/s* o menos).

® Instélelo donde la t tura esté dentro del rango permisible (-10~50°C).

IScm
%\?\-
<Comprobacion de la temperatura ambiente en el lugar de instalacion>

® El variador estard muy caliente durante su funcionamiento. Instalelo sobre una superficie
no combustible.

#® Realice su montaje sobre una superficie plana, vertical y nivelada. La orlentacitn debe ser
vertical (la parte superior hacia arriba) para una adecuada disipacitn del calor. Deje
también suficiente espacio libre a su alrededor.

Dejar espacio suficiente -
para permitir el flujo de | Flujo de aire
}

aire enfre el cableado y
a unidad

® Protéjalo de la humedad y la luz directa del sol.

® No lo instale en ningln ambiente donde esté expuesto a recibir gotas de agua, vapor de
aceite, polvo, etc. Instilelo en un lugar limpio o dentro de un panel “totalments encemrado®
donde no pueda ingresar ninguna materia en suspensitn.
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CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO

® Al montar en un panel dos o més variad oun ilador de enfriami éstos deben

o0 las posich N . i8ndo sumo cuidada de \a
ambiente por debajo del rango permisible.
® |nstale el variador con tomillos o pemos hasta que quede firmemente sujeto.

<Instalacién de miitiples variadores en un panel>

/1N PRECAUCION

La ventilacién del calor debe ser adecuada cuando se instalan variadores y
ventiladores en un mismo 5

ﬁpww-ﬁ ﬁp&l 9
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2.2 Dimensiones

SVO04iG5A-1
SVI004iG5A-2 / SVODBIGS5A-2
SVO04IG5A-4 / SVDDBIGSA4
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CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO

SV015iG5A-1
SV022iG5A-2 | SV037iG5A-2 | SVD40IG5A-2 SVOS5iG5A-2 / SVOTSIGSA-2
SV022iG5A4 | SV037iG5A-4 | SVO40iG5A-4 SVO55iG5A-4 | SVOTSIGEA4
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SV110iG5A-2 /SV150iG5A-2
SV110iG5A-4 / SV150iG5A-4

N . _

= o ¢z -

_. - \ ‘

i Y

e I | S <o
-l - mll® w1
[ B --|||-u— |

Wi B B
wi
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CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO

. w w1 H H1 D L] A B
SR [W] |mm| |I'I'I"I'I| |I'I'I'I'I| |mm| |I'I'I"I'I| |fI'II'I'I| |I'I'I"I'I| [Kal
SVO004IG5A-1 04 70 | 655 | 128 | 119 | 130 | 40 | 45 | 40 | 076
SVO0BIGSA-1 | 075 | 100 | 955 | 128 | 120 | 130 | 45 | 45 | 45 | 1,12
SVO15IG5A-1 1,5 | 140 | 132 | 128 |1205| 155 | 45 | 45 | 45 | 184
SV004iG5A-2 | 04 70 | 655 | 128 | 119 30 | 40 | 45 | 40 | 076
3V008iG5A-2 | 0,75 | 70 | 655 | 128 | 119 30 | 40 | 45 | 40 T7
V015iG5A-2 | 1,56 | 100 | 955 | 128 | 120 30 | 45 | 45 | 45 g2
V022iG5A-2 | 22 | 140 | 132 | 128 |1205)| 155 | 45 | 45 | 45 | 184
| SVD37iG5A-2 | 3.7 | 140 | 132 | 128 |1205) 155 | 45 | 45 | 45 | 189
3V040iG5A-2 | 4,0 | 140 | 132 | 128 |12056| 155 | 45 | 4 4.5 89
V055iG5A-2 | 55 | 180 | 170 | 220 | 21 170 | 45 | 5 45 66
VOT5iIG5A-2 | 7.5 | 180 | 170 | 220 | 21 170 | 45 | 5/ 45 ,66
SV110iG5A-2 | 110 | 235 | 219 | 320 | 304 |189,5| 7.0 | 8 7.0 ,00
SV150iG5A-2 | 15,0 | 235 | 219 | 320 | 304 (1895| 70 | 80 | 7.0 | 9,00
SV185iG5A-2 | 18,5 | 260 | 240 | 410 | 392 |208,5)| 10,0 | 10,0 | 10,0 | 13,3
SV220iG5A-2 | 22,0 | 260 | 240 | 410 | 382 |208,5)| 10,0 | 10,0 | 10,0 | 13,3
SVO04iG5A4 | 04 70 | 655 | 128 | 119 | 130 | 40 | 45 | 40 | 076
SVO00BiG5A~4 | 075 | 70 | 655 | 128 | 119 | 130 | 40 | 45 | 40 | 077
SV015iG5A~4 | 1,5 | 100 | 955 | 128 | 120 | 130 | 45 | 45 | 45 | 1,12
SV022iG5A~4 | 2,2 | 140 | 132 | 128 [120,5| 156 | 45 | 45 | 45 | 1,84
SVO3TIGSA~4 | 3,7 | 140 | 132 | 128 [120,5| 156 | 45 | 45 | 45 | 1,89
SVO40iG5A~4 | 40 | 140 | 132 | 128 [1205| 156 | 45 | 45 | 45 | 1,89
SVO055iG5A~4 | 55 | 180 | 170 | 220 | 210 | 170 | 45 | 50 | 45 | 366
SVO75iIG5A4 | 7,5 | 180 | 170 | 220 | 210 | 170 | 45 | 50 | 45 | 3,66
SV110iG5A4 | 110 | 235 | 219 | 320 | 304 |189,5| 7.0 | 80 | 7.0 | 9.00
SV150iG5A4 | 150 | 235 | 219 | 320 | 304 |1885| 7.0 | 80 | 7.0 | 9,00
SV185iG5A~4 | 185 | 260 | 240 | 410 | 392 |208,5)| 10,0 | 10,0 | 10,0 | 133
SV220iG5A~4 | 22,0 | 260 | 240 | 410 | 392 |208,5]| 10,0 | 10,0 | 10,0 | 133
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CAPITULO 2 -INSTALACION Y CONEXIONADO

2.3 Conexionado de los bornes (entrada/salida de control)

[Bome] |

Descripclén |

Salida de colector ablerto multifuncién

Comin para MO

Salida de 24V

Bome de entrada | FX: Avance
MF {gjuste fébrica) | RX: Retroceso

Comin para sefiales de entrada

Bome de entrada | BX: Parada emergencia
MF (gjustede | RST: Reposic. dsparo |
fébrica) JOG: Operac. impulsos

Comiin para sefiales de entrada

Bome de entrada | Frec. multipaso - Baja
MF (ajuste de Frec. multipasc - Media
fébrica) Frec. multipaso - Alta

Fuenta 10V para

Entrada de sefial tensién ajuste frec.:-10~10V

Entrada sefial cormiente ajuste frec.: 0~20mA

Sefial salida analtgica multifuncidn: 0~10V

Bome de salida de
relé multifuncidn

Salida contecto A
Salida conlacto B
Contacto comin AB

Bome de comunicaciones R5485

Sew? Industrial Systems |




CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO

*Conexionado de los bornes de alimentacian (0,4~7,5kW)

Entrada wulu_.{?)_ﬂ
de CA Fap Bormers oe
(tensidn 5 .
nominal do =13 Bl B2
entrada) —— O
R O— u
v
5 0O
T O W
G 01 _:O G
P (o 0 Lo eritrada de CA da los productos monofisicos dabe aphcarse en R, T (0,4~1,5kW)
Sl | e

Entrada trifasica
do CA
(tensidn
nominal de metackia) Bt
ertrada) , B1 B2
Lag)
Reactor Feacsr
@t o] |
{ Loy u
Resistor de e | I
5
wz © * i - v
T
Ly O w

6 o1 Ni-) [oe
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CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO !

ra el conexionado de la bornera
0,4~1,5kW (trifasico) 1,5kW (monofésico)

T Bl B2 UV W
rRs 1o e2] s 1o e]j
2,2-4,0kW (triféisico)
Uuvwvw u v w
2 |
11,0~22,0kW (trifésico)
siffje2 v v w s 1 P N
(2] ()] sl NEE RESN Nojy (R (RN R
RS T —
Tamafio R,S,T Tamafio UVW Tamafio tierra  Tamario tomillo  Par de apriete
ANG mm? AWG mm® AWG debome  (Kgf.cm)ib-pulg
SVO04iG5A-1 2 14 | 2 14 | 35 | 12 M3,5 10/8,7
SVO08IG5A-1 2 14 | 2 14 |35 | 12 M3,5 1008,7
SVO15iG5A-1 2 14 | 2 14 |35 [ 12 M4 1513
SVO04IG5A-2 2 14 | 2 14| 35 | 12 M3,5 10/8,7
SVO0SIGEA-2 2 14 | 2 14| 35 | 12 M3,5 1008,7
SVO15iG5A-2 2 14 | 2 14|35 | 12 M3,5 1008,7
SV022IG5A 2 2 14 2 14 5 M4 1513
SVO37iG5A 35 | 12 5 | 12 5 W4 1513
SVO40IG5A- 35 | 12 5 | 12 5 M4 1613
SVOSEIG5A: 55 | 10 5 | 10 5 | 10 M5 32/28
SVOT75IG5A 8 8 8 & 5 | 10 M5 32728 |
SV110IG5A- 4 | 6 4 ; 4 : M6 30,7/26.6
SV150iG5A 22 | 4 22 4 14 € M6 30,7/26,6
SV185iG5A- 30 | 2 30 2 2 4 M8 30,6/26,5
SV220iG5A 38 | 2 30 2 22 4 M8 30,6/26,5
SVO04iG5AA 14 4 F 4 M3,5 10/8,7
SVODBIG5A4 14 4 2 4 M35 10/8,7
SVO15iG5A-4 14 4 4 M4 15013
SV022iG5A4 2 4 | 2 §L3 2 14 [ 151
SV03TIG5A4 2 14 14 2 4 3 1501
SV040iG5A4 2 14 12 2 4 73 1501
SV055IG5A4 ] 12 14 35 2 M5 3228
SVO751G5A4 12 | 35 | 12 | 35 | 12 M5 32/28
SVA10IG5A4 , 10 | 55 [ 10 8 M5 30,7/26,6
SV1501G5A4 4 6 8 8 M5 30,7/26,6
SV185iG5A4 4 6 8 14 M6 30,6/26,5
SV220iG5A4 22 | 4 14 14 M6 30,6/26,5

* Pele 7mm las vainas del aislamiento del cable cuando no usa terminal de anillo para |a conexién
de la alimentacién.

= | 7,0mm
* Las unidades SV185iG5A-2 y SV220iG5A-2 deben usar terminal de anillo o de horquilla
aprabados por UL.
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CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO

/\\ PRECAUCION

® Aplique la torsién especificada a |os tomillos de los bormes. Si los tomillos estén flojos

pueden producirse cortocircuitos y mal funclonamientos. Si se ajustan demasiado pueden

dafiarse los bornes y producirse corfocircuitos y mal funcionamientos.

Usa cables de cobre sdlo con régimen de 600V, 75°C para el conexionado.

Aseglrese de que la alimentacién esté d tada antes de der al chonads

Cuando haya desconectado la fuente de alimentacién después de que el equipo estuvo

en funcionamiento espere al menos 10 minutos después de haberse apagado el visor del

teclado de LED antes de comenzar a usario.

® La aplicacion de alimentacion a los bormes de salida U, V y W causara dafios intemos al
variador.

® Use terminales cerradas con tapas aisladas cuando conecte la alimentacién y el
conexionado del motor.

® No deje fragmentos de cable dentro del variador. Estos fragmentos pueden causar fallos,
averias y mal funcionamientos.

® Cuando hay més de un motor conectado a un solo variador, la longitud total del cable
deberia ser inferior a 200m (656 pies). No use cable trifilar para distancias largas. Debido
a la mayor capacitancia de fuga entre los hilos, la caracteristica de proteccion por
sobrecomiente puede operar o el equipo conectado al lado de salida puede funcionar mal,
Con tramos largos de cable deberia bajarse la frecuencia portadora o usarse un filtro de
transitorias.

Largo entre el variador y ¢l motor | Hasta50m | Hasta100m | Masde10om |
[F | Menes de 15kHz | Menos de SkHz | Menos de 2,5kHz |
(Para productos de menos de 3,7kW, la longltud del cable deberia ser inferior a 100m (328 pies)).

® Nunca cortocircuite los bomes B1 y B2, El cortocircuitado de bomes puede causar dafios
intemnos al variador.

® No instale capacitor para cormeccién del factor de potendia, supresor de sobretensiones
transitorias o filtros de RFI en el lado de salida del variador. Puede dafiar esios

componentes.
[ADVERTENCIA]
La fuente de alimentacién debe conectarse alos bomes R, Sy T.
La conexién a los bomes U, V, W causa dafios i al variador. No es io amreglar la
secuencia de fases.

El motor deberfa conectarse a los bornes U, Vy W.

Sl el comando de avance (FX) est4 activado, el motor deberfa girar en el sentido contrario al de
las agujas del reloj, visto desde el lado de carga del motor. Si gira en retroceso conmute los
bomes Uy V.

210 | LS industrial systems




CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO

/1 ADVERTENCIA

® Use el método de puesta a tierra Tipo 3 (impedancia de tierra: inferior a 100 chmios) para
variadores de 230V.

® Use el método de puesta a tiera Tipo 3 Especial (impedancia de tierra: inferior a 10 ohmios)
para variadores de 460V,
Use el bome de tiema dedicado para poner a tiera el variador. No usa el tomillo de la

o &l chasis, etc. para la puesta a tierra. n

Nota |
Procedimiento de puesta a tierra
1) Retire la cubierta frontal.
2) Conecte el cable de puesta a tierra al borne de tierra a fravés de la abertura
p Como se arriba. el en
sentido vertical al bome y ajuste el tomillo con firmeza.

Nota | Gula para realizar la puesta a tiemra

Tarraafios del
caibis

cable
0,4~4,0kW 3,5mm M3 2,0mm’ M3
5,5~7,5kW 5,5mm” M4 3,5mm’ M4
Tipo 3 Tipo 3
11~15kW 14,0mm? M5 8,0mm? M5 Espacial
18,5~22kW 22,0mm? M8 14,0mm? M5

S ndustrial systers. | 2-11




CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO

2.5 Especificacién de los bornes de control
'

SRR N

HEHIEENEENERE
Tamafio del cable
Borme |  Descripcién del borne [mm] s | gon Especificacién
Unifilar | Trenzade
P1~P8 | Bomes de entrada 1.0 15 M2.6 04
mulfifuncién 1-8
cM Bome comdn 1.0 1,5 M2.6 04
VR Fuente de alimentacién para 1.0 1,5 M2.6 04 | Tension de salida; 12V
potencibmetro externo Comiente méxima de
salida: 10mA
Potenciémetro :1~5
Vi Bome de entrada para 1,0 15 M2.6 04 | Tensitn méxima de
operacitn de tensidn entrada;
-10V~+10V de entrada
I Bome de entrada para 1.0 15 M2.6 04 |0~20mA de entrada
operacién de coriente Resistencia intema: 250
chmics
AM Bome de salida analdgica 10 1.5 M2.6 04 | Tension méaxima de
multifuncién salida: 11[V]
Corriente méxima de
salida: 10mA
MO Bome multifuncién para 1.0 1,5 M2.6 04 | Menos de 26VCC,
colector abierto 100mA
MG Bome de tierra para fuenta 1.0 15 M2.8 04
da axtermna
24 Fuente de alimentacién 1.0 1.5 M2.8 04 | Comlents maxima de
extarna de 24V salida: 100mA
3A Contacto A de salida de relé 1.0 1.5 M2.6 04 | Menos de 250VCA, 1A
multifuncién
B Contacto B de salida de relé 1,0 1,5 M26 04 | Menos de 30VCC, 1A
multifuncion
3c Comiin para relés 1.0 15 M2.6 04
mulfifuncién

Nota 1) Una los cables de control a més de 15 cm de distancia de los bornes de control. De lo

contrario puede interferir con la reinstalacién de la cubierta frontal.

Nota 2) Use cables de cobre para 600V, 75°C y superioras.
Nota 3) Use el par de apriete recomendado cuando ajuste los tomillos de los bormes.

Nota

2-12 |
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Al usarse la fuente de alimentacion extena (24V) para los bomes de entrada multifuncién
(P1~P8), los bomes estarén activos arriba de 12V. Tenga cuidado de que no baje este nivel.




CAPITULO 2 - INSTALACION Y CONEXIONADO I

2.6 Seleccion de PNP/NPN y conector para la opcién de comunicacién

1. Cuando se use variador interno de 24VCC [NPN]

SW S8 ﬂNPN E

CN
(variader) cM

2. Cuando se use alimentacién externa de 24VCC [PNP]

SW SE
PNP

LS hdustrial systems | 2-13
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CAPITULO 3 - CONFIGURACION BASICA

CAPITULO 3 - CONFIGURACION BASICA
31 Conexién de los dispositivos periféricos al variador

Los s I son ios para operar el variador. Deben selecci los
dbpodﬂmpaﬁéﬂmupmﬂﬂmymhamahsmﬂommadﬁmgﬂmrﬁurd
i do. Si el variador esta mal aplicado o i do puede ocurrir mal
funcionamiento del sistema o la vida del p ), ademas de dafiar los componentes.
Lea y comprenda acabadamente este manual antes de proceder.
Fuente de Use la fuente de alimentacién dentro del
= alimentacion de CA rango permisible de potencia de enirada del
variador (Ver Pagina 13-1).

P

ione los i P
Mces o '“'“I{E "L‘.}j’“" Puede i corrients de Insercién
considerable al encanderse el variador.

Instélelo si es necesario. Una vez instalado
Contactor no lo use para arrancar o parar el equipo.
magnético De lo contrario podria reducir la vida del
producto.

Los reactores de CA deben usarse cuando
hay que mejorar el factor de potencia o
cuando el variador est4 instalado cerca de
un sistema grande de fuente de
alimentacién (més de 10 veces la capacidad
del variador y con una distancia de
conexionada dentro de los 10m).

Reactor de CAy
CC_'

[Para operar el variador con un elevado
rendimiento durante mucho tiempo instélelo

Instalacion y en un lugar adecuado, con la orientacion
ionad) 1a y el despeje apropiado. El
conexionado incomecto de los bomes podria
dafiar el equipo.
No itor para ion de
Al mot factor de polencia, supresor
sobrshnsimest’msikx‘iasoﬂhoﬂﬂend
lado de salida del variador.

Nota 1)La bomera para el reactor (inductancia) de CC tiene mas de
11Kw de capacidad.
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CAPITULO 3 - CONFIGURACION BASICA

3.2 MCCB y MC recomendado

MCCB, ELB MC
Modeio Lsis) (LSIS)
004iGSA-1 | TD125U,EBs33 GMC-8 004iG5A-4 | TD125U,EBs33 GMC-8
008iG5A-1 | TD125U,EBs33 GMC-2 008iG5A-4 | TD125U,EBs33 GMC-8
015iG5A-1 | TD125U,EBs33 GMC-12 015iG5A-4 | TD125U,EBs33 GMC-8
004iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-2 022iG5A-4 | TD125U,EBs33 GMC-12
008iGSA-2 | TD125U,EBs33 GMC-8 037iG5A-4 | TD125U,EBs33 GMC-18
015iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-12 040iG5A4 | TD125U,EBs33 GMC-22
022iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-18 055iG5A4 | TD125U,EBs33 GMC-3z2
037iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-32 075iG5A4 | TD125U,EBs33 GMC-32
040iG5A-2 | TD125U,EBs33 GMC-32 110iG5A4 | TD125U,EBs53 GMC-40
055iG5A-2 | TD125U,EBs53 GMC-40 150iG5A-4 | TD125U,EBs53 GMC-50
075iG5A-2 | TD125U,EBs53 GMC-50 185iG5A-4 | TD125U,EBs53 GMC-85
110iG5A-2 | TD125U,EBs53 GMC-65 220iG5A-4 | TD125U EBs53 GMC-85
150iG5A-2 | TD125U,EBs53 GMC-100
185iG5A2 | TS250U,EBs53 GMC-100
2201G5A-2 | TS250U,EBs53 GMC-125
Nota
1.Eli uptor de caja moldeada se debe selecc para 1,5 ~ 2 veces la comiente nominal de
salida del variador.
2. Puede proteger al contra de falla, utilizando un MCCB en vez de un dispositivo
de proteccién por sobrecarga (Utilizando el 150% de la del por 1 minuto)
3. En caso de utilizar contactor m en monofésicos, utilice las fases Ry T.
* MCCB: | uptor A ico de Caja Modead:

* ELB: Interruptor Diferencial.
* MC: Contactor Magnético.
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3.3 Fusible y reactores {inductancias) recomendados

Fusible de entrada de CA

Reactor de CA Reacior de CC
[Fusible externo]

Comlents Toraién [Inductacia] [Inductancia]
004iG5A-1 4,20mH, 3,5A
008iG5A-1 10A 2,13mH, 5,7A -
015iG5A-1 15A 1,20mH, 10A -
004iG5A-2 104 4,20mH, 3,5A -
008iG5A-2 10A 2,13mH, 5,7A -
015iG5A-2 15A 1,20mH, 10A -
022IG5A-2 25A 0,88mH, 14A -
037iG5A-2 30A 0,56mH, 20A -
040iG5A-2 30A 0,56mH, 20A -
055IG5A-2 30A 0,39mH, 30A -
075IG5A-2 50A 0,28mH, 40A -
110iG5A-2 70A 0,20mH, §9A 0,74mH, 56A
150IG5A-2 100A 0,15mH, 75A 0,57mH, T1A
1B5iG5A-2 100A 0,12mH, 96A 0,49mH, H1A
220iG5A-2 125A 0,10mH, 1124 0,42mH, 107TA
004iG5A-4 5A 18,0mH, 1,3A -
008IG5A-4 10A 8,63mH, 2,8A -
015iG5A-4 10A 4,81mH, 4,8A -
022iG5A-4 10A 3,23mH, 7,5A -
037iG5A-4 20A 2,34mH, 10A -
040iG5A-4 20A 2,34mH, 10A -
055iG5A-4 20A 1,22mH, 15A -
075iG5A-4 30A 1,14mH, 20A -
110iG5A-4 35A 0,81mH, 30A 2,76mH, 29A
150iG5A-4 45A 0,61mH, 38A 2,18mH, 36A
185iG5A-4 60A 0,45mH, 50A 1,79mH, 48A
220iG5A-4 70A 0,38mH, 58A 1,54mH, 55A

® Régimen de certocircuito
Adecuado para usar en circuitos de no més de B5KA

p Si de 240V o 480V de tension maxima
® Marcas de FUSIBLE/INTERRUPTOR de cartocircuito
Use sdlo Fusible de Entrada Clase H o RKS5 listado por UL e Interruptor listado por UL. Consulte
&n la tabla anterior el régimen de tensién y corriente del fusible y del interruptor.
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CAPITULO 4 -TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION
BASICA

4.1 Caracteristicas del teclado

Visor
® LEDSET/RUN

® LED FWD/REV
® LED de 7 sagmentos

Encandido durants el avance Parpadea cuando ocume un fallo

REV E fido durants el ret

RUN Encendido durante el

SET Encendido durante la definicidn
de

7 segmentos | Muestran el estado de funci lento e Inf itn de los parametn

Teclas

RUN Comando de funcionamiento

STOP/RESET | STOP: Comando para detener el funcionamiento
RESET: Comando para reposicién cuando se produce un fallo

A | Subir Permite desplazarse por los chdigos o aumentar el valor de un
parédmeiro

¥ | Bajar Permite desplazarse por los codigos o reducir el valor de un pardmetro

4 | lzquierda | Permite saltar a otros grupos de parématros o mover el cursor a la
izquierda para cambiar el valor de un pardmetro

P | Deracha | Permite saltar a otros grupos de parametros o mover el cursor a la
derecha para cambiar el valor de un pardmetro

® |Intro Permite definir el valor de un pardmetro o guardar el valor modificado
del p
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4.2 Visualizacién alfanumérica en el teclado de LED
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

4.3 Desplazamiento a otros grupos
® Hay cuatro grupos de parémetros diferentes en el equipo serie SV- IG5A, mostrados a

Grupo de Para bésii para que el variador funcione.

accionamiento Pueden definirse p como la fr ja de ref day
el tiempo de aceleracién/desaceleracion.

Grupo de Parémetros de funciones bésicas para ajustar la frecuencia y la

funciones 1 tension de salida.

Grupo de Parémetros de funciones avanzadas para definir pardmetros

funciones 2 como la operacién PID y la o n de un segundo motor.

Grupo E/S Pardmetros necesarios para constituir una secuencia usando

(Entrada/Salida) | los bornes de entrada/salida multifuncién.

L desplazamiento a los otros grupos de p otros silo estd disponible en el primer
cbdigo de cada grupo, como se en la siguiente figura.
Desplazamiento a los otros grupos usando la | Desplazamiento a los ofros grupos usando la
tecla Derecha () tecla |zquierda (4)

* La frecuencia de referencia puede definirse en 0.0 (el primer codigo del grupo de accionamiento). El valor
predefinido es 0.0, pero puede ser medificado por el usuario. Se visualizars la nueva f ja después d
haber sido modificada

LS vdustial systers | 4-3




CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

® Como desplazarse a los otros grupos desde el primer cddigo de cada grupo

1 mmmmlmmmdam T

-. Pulse |a tecla con la flecha a la derecha () una vez para ir al grupo de
funciones 1.
@] -. Se visualiza el primer cédigo en el grupo de funciones 1 “F 0",

- Pulsslaisdaconlsﬂed’laaIadsradu(b)unavupamkslgrupode

—- Puhelahadamnlaﬂad\anladam(b] unavazpara IralgmpoBS

grupo de accionamiento.

5 -. Se vuelve al primer cédigo del grupo de accionamiento”0.00".

-. Sa visualiza el primer cédigo en el grupo E/S *10”.
4 B] -. Pulse la tecla con |a flecha a la derecha (M) una vez mas para volver al

# Si usa la tecla con la flecha a la lzquierda (), los pasos anteriores se ejecutaran en el
orden inverso.

® Coémo desplazarse a los otros grupos desde cualquier codigo excepto el primero

F " 5 Al pulsar las |

. teclas con las

. flechas izquierda
- L3
/
Fod /
{
nn n
LLLt - F o Y
‘NG"-PG - Fmg‘l 3

o derzcha en
Para desplazarse del cidigo F15 al grupo de funcl 2

cualquier cadigo
volvera al primer
codigo de cada

grupo.

E

1 E] -. En F15 pulse la tecla con la flecha a la izquierda () o a la derecha (). Al
pulsarla se va al primer codigo del grupo.

2 H] -, Se visualiza el primer cédigo en el grupo de funciones 1 'F 0",
-. Pulse la tecla con la flecha a la derecha (P).

3 - -. Se visualiza el primer cédigo en el grupo de funciones 2 "H 0°.
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4.4 Cémo cambiar cédigos en un grupo

® Cambio de cédigo en el grupo de
~-. En el primer cédigo del grupo de
1 accionamiento pulse la tecla Subir {(A)
una vez.
- Se visualiza el segundo codigo del
2 Rfr grupo de accionamiento: “ACC".
-. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
-. Se visualiza sl tercer codigo del grupo
D(Er de acclonamiento: “dEC".
LJ|- N ga pulsada la tecla Subir (A)
hasta que aparezca el dlitimo cédigo.
-. Se visualiza el Gltimo codigo del

4 .:h-{ Grupo de accionamiento: “drC”.
-. Pulse la tecla Subir (&) una vez mas.

- Se vuelve al primer cédigo del grupo
5 de accionamiento.

# Use la tecla Bajar (W) para ir en el orden inverso.

® Salto de codigo
Para desp del cidigo “F 0" al cbdigo "F15"
1 - Pulse |a tecla Intro (@) en °F 0",
0 5 -. Se visualiza 1 (el nimero de codigo F1).
A Use la tecla Subir (4) para definir en 5.
-. Se visualiza "05" pulsando la tecla

£

lzquierda () una vez para desplazar el
cursor a la izquierda. El numeral que tiene
el cursor se visualiza con més brillo. En
este caso, 0 esta activo.

-. Use la tacla Subir (&) para definir en 1.
-. Se define en 15,

-. Pulse la tecla Intro (@) una vez.

5 F I‘S ;;E‘:despl?z‘nlrlermdcﬁdboﬁﬁ ha

# El grupo de funciones 2 y el grupo E/S se definen con los mismos pasos.

58 0E
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® N i6n por los codigos dentro de un grupo

Para desplazarse del codigo F 1 al codigo F15 en el grupo de funciones 1

-. En F1 mantenga pulsada la tecla
Subir (A) hasta que se visualica F15.

-

Fis

L

. -. El desplazamiento al cédigo F15 ha
/oo sido completado. %
&
& Lo mismo aplica al grupo de funciones 2 y al grupo E/S.

d 1L* i
Consulte detalles més especificos en el Capitulo 5.

Por ejemplo, cuando el codigo F24 [Seleccitn del limite sup finferior de fi ia) estd
definido en “O {No)" no se visualizan F25 [LImite superior de frecuencia] ni F26 [Limite
inferior de frecuencia] durante el cambio de cédigo. Pero cuando F24 esta definido en *1

{Si)', F25 y F26 aparecen en el visor.

46 | L5 industrial systems
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4.5 Definicién de los parametros

¢ Cambio de los valores de pard en el grupo de
Para cambiar el iempo ACC de 5,0 seg a 16,0 seg

-. En el primer cidigo “0.00" pulse la tecla Subir (A) una vez para ir al n
: g

g Igo.
2 [ ,ql'l'J -. Se visualiza ACC [Tiempo de aceleracion].
L L) |- Pulselatecla Into (@) una vez.
-. El valor predefinido es 5.0 y el cursor esté en el digito 0.
-. Pulsa la tecla Izquierda () una vez para desplazar el cursor a la

-, El valor aumenta a 6.0.

-. Pulse la tecla Izquierda () para desplazar el cursor a la lzquierda.
n -. Se visualiza 0.60. El primer 0 en 0.60 esta activo.

u -. Pulse la tecla Subir (A} una vez.

-. Se define en 16.0.

-,f:;alaiwlalm(.)mawz

-. Pulse |a tecla Intro (@) una vez més para volver al nombre del

[ G81) |- Eicigio5en 5.0 ests activo. Pulse la tecia Sublr (A) una vez.
[ 4]

@ | o | »

_,
&3

-]

[ HI‘ I'J -. Se visualiza ACC. El ttempo de aceleraclén se modifict de 5,0 a 16,0
LL !

% En el paso 7, si pulsa las teclas lzquisrda () o Derecha (W) mientras 16.0 parpadea se
inhabilitaré la definicion del pardmetro.

Nota 1) Si pulsa las teclas lzquierda () / Derecha (M) / Subir (&) / Bajar (W) mientras el cursor
parpadea se cancelard el cambio del valor del pardmetro. Pulsando la tecla Intro (@) en este
astado se ingresara el valor an la memoria.
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

® Definicién de la fi

Para biar la fr ja de ién a 30,05Hz en el grupo de accionamiento
A 4 4 4 o Gy . =
P LA | il A
nn i
aﬂ{; LF.UE guug
Grupo de

-. En "0.00" pulse la tecia Infro (@) una vez.

-. El segundo decimal 0 esté aclivo.

2 -. Pulse la tecia Subir () hasta visualizar 5.
3 -. Pulse |a tecla Izquierda () una vez.

R . El primer decimal 0 esté activo.

1 -. Pulse la tecla lzquierda () una vez.

5 -. Pulsa la tacla lzquierda («} una vez.

6 -. Defina en 3 usando la tecla Subir (A).

- Pulse la teca Intro (®).
- 30.05
- Pulsa la tacla Intro (®).

4885] |- 20.05 es ingresado en la memaria.

& El visor del SV-iG5A puede extenderse a 5 digitos usando las teclas lzquierda (4) /
Darecha {p).

# La definicion de los parémetros se inhabilita pulsando cualquier ofra tecla que no sea
Intro en el paso 7.
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

® Cambio de los valores de paré en el grupo E/S
Para cambiar el valor del pardmetro de F28de 2a 5

s
-8 -8
-

F’é&#.

- En F 0 pulse la tecla Intro (@) una vez.

Compruebeolnlhuvdswdigoml
te el valor a 8 pulsando |a tecla Subir (A).

-. Cuando esté en 8 pulse la tecla Izquierda () una vez.
-EIOmﬂBoslaadMl
te el valor a 2 pulsando la tecla Subir (A).
-Se\dmalzals
Pt.lnelatwlalnh'n[.]unnm
- Se visualiza el de F28.
-. Pulss |a tecla Intro (@) una vez para comp ol valor definido.

- Se visualiza el valor predefinido 2.
-. Aumente el valor a 5 usando la tecla Subir (A).

S] -. Pulse |a tecla Intro (®).

all Il i Bl

- EInMemdeIcﬁdmapuaMdaspoésdemedShm
parpadeado. El cambio del p ha sido
-. Pulse las tecias Izquierda (4} o Derecha (B).

@ -. El desplazamiento al primer codigo del grupo de funciones 1 ha sido

| |=|~]=]=

-
o

# La definicién anterior también se aplica para cambiar los valores de parémetros en los
grupos de funciones 2 y E/S.
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

4.6 Monitoreo del estado de operacién
® Visualizacién de la comente de salida

Monitoreo de la comriente de salida en el grupo de accionamiento

<o

-. En [0.0] mantenga pulsadas las teclas Subir (&) o Bajar (') hasta
1 |LB8E) |vsusizar con,
2 -. En este pardmetro puede monitorearse la comiente de salida.
“ |_LuUr) |- Pulselatecia Intro () una vez para comprobar la cori
3 - La comiente de salida actual es 5A.
2 u -, Pulse la tecla Intro {@) una vez para volver al nombre del par4
4 l I'.-I'J'l'l -. Se vuelve al cbdigo de monitoreo de la comiente de salida.
# Con este mismo método pueden it oftros pardmetros en el grupo de

acdnmlmhdeLﬁamlbndelawmxﬁnderddvaﬂadoﬂnvﬂLUemi&nde
salida del variador).
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

Visualizacién de fallos
Cémo menitorear una condicién de fallo en el grupo de accionamiento

Durante la
aceleracion ©

e i 4 |

-. Esta
nr
1 sobrecorriente. o
-. Pulse la tecla Intro (@) o las teclas Subir/Bajar una vez.
- Se la fi de fi al momento del
2 3888 fallo (30.0).
-. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
3 [ S{I'] -. Se visualiza la corriente de salida al momento del fallo.
-. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
r -. Se visualiza el estado de operacién. Se produjo un fallo durante la
4 AL acaleracién.
-, Pulse la lecla STOP/RST una vez.
5 [ nﬂn] - Se despeja la condicién de fallo y se visusliza "nOn".
Cuando se produce mas de un fallo simulta

-. La informacién visualizada corresponde a un
méximo de tres fallos, como se muestra a la
Izquierda.

/
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

6n de los

Cémo inicializar los parémetros de los cuatro grupos en H93

T

-

|z e |=] ~]o]=|=]e]~]~]

—

-
A

- En H 0 pulse |a tecla Intro (@) una vez.

-. Se visualiza el nimero del cidigo correspondiente a H 0.

- A el valor a 3 pulsando la tecla Subir (4).

-. En 3 pulse la tecla lzquierda () una vez para mover el cursor a la
izquierda.

- Se visualiza 03. El 0 en 03 esta aclivo.

- te &l valor a 8 pulsando la tecla Subir (A).

-. Se define en 93.
-, Pulse |a tecia Intro (@) una vez.

-. Se visualiza el nij del para

- Pulse |a tecla Intro (@) una vez.

- La definicidn actual es 0.
- Pulse |a tecla Subir (&) una vez para definir en 1 y activar la
inicializacién del pardmetro.

-. Pulse la tecla Intro (@) una vez.

-, Se vuelve al nimero del pardmetro después de parpadear. La
inicializacién del pardmatro ha sido completad
-. Pulse la tecla Izquierda () o Derecha (P).

- SevuelveaHO.
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

4.7 Definicién de la frecuencia y operacién basica

'HmudémLasdgjanhslnshuwonasmmmemlmpmmmdeﬁnmsm
los valores por defecto de fabrica. Los drian ser distintos si los valores fueron
modl'lmEnhlmkﬁdha(verpé@nn“Z)ahavﬂmpmdeefﬂhﬂmydgalﬂs

® Definicion de la frecuencia con el teclado y los bomes

1 -. Conecte la alimentacién de CA al variad

2 -. Cuando aparezca 0.00 pulse la tecla Intro (@) una vez.

3 -. Se llumina el segundo digito en 0.00, como se muestra a la izquierda.
-, Pulse la tecia Izquierda () tres veces.

-. Se visualiza 00.00 y el primer 0 estd encendido.
4 - Pulse la tecla Subir (A).

il | - Se define en 10.00. Pulse la tecla Intro (@) una vez.
5 -. El valor 10.00 parpadea. Pulse la tecla Intro (@) una vez.
|ll'll'lf]
uuy

- Laf ia de funci iento se define en 10.00Hz cuando deja de
] parpadear.
-. Conecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.
- La luz RUN a parp con el FWD (Avance) encendido
o | ¥ 52 visualiza la f ia de aceleracion en el visor de LED.
7| L4000 | - se visualiza 10.00 al &k la frecuencia de fi querid
de 10Hz.
-. Dascanecta el interruptor entre los boras P1 (FX) y CM.
-. La luz RUN comi Jear y se visualiza la f ia de

8 m desaoelarsdﬂnenal\dsordeLED
o | -, La luz RUN y FWD se apagan y se visualiza 10.00 al alcanzarse la
fr ia de funcl lento de OHz.

-0 L —,
:{p @ e
Entrada T " \

==

Frecuencia

“'E:’ " PUEXLCM [ G ]_OFF

Conexionado Patrén de operacién
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

® Defis dalafr con &l y los bornes

1 - Conecte la de CAal

-. Cuando aparezca 0.00 pulse la tecla Subir (&) cuatro veces.

-. Se visualiza Frgq. El modo de definicién de la frecuencia es seleccionable.
-. Pulse la tecla Intro (@) una vez.

-. El valor actual est4 definido en 0 segln el método de definicidén de frecuencia

con el teclado.
-. Pulse |a tecla Subir (4 ) tres veces.
5 -. Cuande llegue a 3 (definicion de la fi ia con el f | ) pulse la

tecia Intro (@) una vez.

-. Se vuelve a visualizar Frq cuando el 3 deja de parpadear.

-, Pulse |a tecla Bajar (W) cuatro veces

-. Mueva el potencibmetro para definir en 10.00Hz, en la direccién Maxima o
Minima indistintamente.

SINREE

-. Conecte el interruptor entre los bormes P1 (FX) y CM (ver Conexionado, a

continuacién).
- Laluz RUN a parn con el FWD yse

7 :; visualiza la frecuencia de aceleracién en el visor de LED,
-. Se visualiza el valor do se al la fi ia de funci 1 de
10Hz, como se muestra a la izquierda.
- D el int entre los bomes P1 (FX) y CM.
- La luz RUN i a dear y se visualiza la fi ia de

8 00 desaceleracion en el visor de LED.

o o | - La luz RUN y FWD se apagan y se visualiza 10.00 al alcanzarse la frecuencia

de funcionamiento de OHz.

—So—e R U @
ELRY P '
Entrada : L
I S I
10 Hz
PLFX) —s
..E' [ cn J Frecuencia
= VR P1{FX)-CM OFF
vi
on
Conexionado Patrén de operacion
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CAPITULO 4 - TECLADO DE PROGRAMACION Y OPERACION BASICA

de la fr la con el ¥ la tecla RUN

-. Conaecte la ali de CA al variad

-. Cuando aparezca 0.00 pulse la tecla Subir (A) tres veces.

-. Se “drv". El método de
(%) -, Pulse |a tecla Intro (@).

. Ci be el método de n actual ("1": Funcionamiento desde bome
damniml] - Pulaelnlmﬂaﬂajar(‘)unavaz

-. Daspués de definir en “0” pulse la tecia Intro (@). Cuando el 0 parpades pulse
una vez més la tecla Intro.

-. Se visuallza “drv" do el “0" deja de p dear. El método de operacién se
define con la tecla RUN del taclado.
-. Pulse la tecla Subir (&) una vez.

-. Comp al mé actual de de la fre {"0" se define con
-. Pulse la tecla Subir (A) tres veces.

- Daapuésdewnpmbuqueanﬁen'ﬂ'{hewandadamidaaond
) pulse la tacla Intro (@).

-. Sa visualiza “Frq" cuando el “3" daja de parpadear. La frecuencia se define
con el potenciémetro desde el teclado.

-. Pulse |a tecla Bajar (W) cuatro veces

-. Mueva el potenciémetro para definir en 10.0Hz, en la direccién Maxima o
Minima indistintamente.

-. Pulse la tecla RUN del teclado.

9

)

((dry

~ uoden slectonr oo s g dricin o voovrcs. Q)
| UI!I 8l teclado).

:‘:ﬂﬂu]o

- La luz RUN i a dear con el indicador FWD fido y se
la de i6n en el visor de LED.
-. Se visualiza 10.00 al al la fr ia de funch querida de
10Hz.
-. Pulse |a tecla STOP/RST.
- La luz RUN 1 ¥ se visualiza la fr ia de
o | - La luz RUN y FWD se apagan y se visualiza 10.00 al al la fi i
de funcionamiento de OHz.

0 desacsleracion aneivimrde LED.

10 Hz

Frecuencia
Tecia Run I I
Tecla STOP/RST I I

Patrén de operacion
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

CAPITULO 5 -LISTA DE FUNCIONES

Direccibn
Nombre Rango Valor Ajusts
a::' = sl miniméx. Descripcion prodeter- | n funcic- | Pég.
cacitn parémetr namiento
000 | A100 [Comanda de 0400 [Hz) | Este panimetro define la frecusncia de sallda del variador. 0.00 T
fracuancla) Durans Ia o frecuancia
Durania la oparacién de miliples pasos: Frecuenca
Mmukipaso 0
Mo pusde definires en un valor suparior 8 F21-[Frecuencia
méorma].
ACC | A1 [Mempo de 08000 [sog] | Durants ka oparacién de 2 maiple, | 5.0 713
wste parimetro sirve como tiempo
4EC | A10Z Memgo de mcoleracidn/'desacelemcion 0. 100 713
drv | A3 [Mado de acciona | 04 olf arada dal 1 T8
mignto] teciado
1 FX: Avance del motor
RX: Retrocaso del motor
conbome | FX: Habiltacisn de funconamienta/parada
2 RO Selectién de giro inverss
|3 | Comunicacitn RS485 2]
Frq A4 [Métndo de o8 0 | Dighal Definicitn de iaciado 1 o sl
o nicende k| Definicion de Iaclado 2
2 | V1 12 A0-+10(V] 72
L V1 2 0~+10[V] 73
4 |Analigica | Bome I: 0~20{mAJ 74
ﬁ_ Drefinicit V1 1 + bome |
L Drffinicién con bome V1 2 + bome | T4
7 | Comunicackin RES485 T4
(8| Volumen digial
a1 Al0E [Frecuencia multi | 0~400[Hz]  Define la Frecusncia multipaso 1 durante la operaciin en 10,00 77
paso 1] mittiples pasos.
S2 | Al06 [Frecuencia mulli Define la Frecuencia multipaso 2 durante la operacién en 20,00 T
paso 7] miitiples pasos.
k<] AT multi Define la Frecuencia multipaso 3 durante la cperacitn en 30,00 77
paso 3] miitiples pasos.
Clr | A108 [Cominnte da Mussin la comiente do salida al mofor. - [ 3]
salida]
™M | A0S [RPM dal meded] Musstra sl ndmerm da RFM del molor. - o1
dCL | Al0A [Tonsién da la. Mussin la tenss [ anddn de CC [ dal - 82
canaxién de CC wariador,
el variador]
vOL | Al0B [Visualizacién i | H73- oL 82
Ia seleccién del [Seleccion d flam d
veuid VOL [ Tonsin de salkia
POr | Potancia de salida
10or Par
nOn | A0C ds Musaira los tipos de fallo, ia frecuencia y ol sstads de = 85
{allo] cithn fallo.
o | AND [Selocciéndala  |Fr Define la direccién de giro del motor cuando drv - Modode  |F T8
| diraccitn da gir - " o0&t
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

e o Rango e N
®© w“m" parimetro L minado | naméanis
F |Avance
r | Retroseso
o4 o arada L] 1 x 830
‘m Fa: Avance del molor
| |eon bome RO Retrocesao del molor
FX: Habliacitn de
2 Funclonamiento/Pareda
3 |Comunicacidn RS-485
o9 ﬂ_m Definlcién de tecledo 1 o x 830
1 Definicibn de tacado 2
|2 | Analdgica V1 12 A0=-+10[V]
3_ V12 0~+100V)
4 | Bome | 0-20{mA]
a Definicién con bame V1 1 + bome |
[ Definiclén con bome V1 2 + bome |
7 |Comunicasitn RS-485
8 | Funcidn molo-potencibmetro
[Hz] Mz |00 [] B13

51 H58 asié an 1 30 axpresa como una unidad on [%].
En la unikded an [Hz] no 22 puade definir i frecuenca
miixima en un valor superior 8 F21.
En Is unikiad an [%], 100% signea.

Indica of valor de resfimentacién en el condrol PID.

51 H5B sath an 1 58 SXPMESE COMO LNA Lidad en [%].

813

en 22",

- Se indica cuando H48 (Seleccién de control PID) esté en 1.
I:Emnndﬁnoﬂédhponblaonal IG5A equipado con el médulo opcional de comunicacién.
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

® Grupo de funciones 1

Muste |
cod- nu::m Rt Rango Do
@ | comun- del bl Descripcién predeter- | funciona | Pig.
- ™ | o
FO |A200  [Cédigodesako] |0-T1 | Define ol ndmero del codigo de parsmetra para el salto. 1 48
F1 b w 02 0 ¥ FolTcNsS 0 S 710
A201 ""ﬁl " ) ;
Fz |A22  [Pattnde 01 o 0 x 718
F3 |A23  [Paitade 4
F4 |A204  [Seloccién de modo [0-3 [ hasta parar 0 x 122
da parada) 1
2 _
3 832
0.1-50[Hz] | Esta cia e da | 5.00 x B
cc.
Mo puada definirse an un valor infarior a F23 - [Frecusncla de.
amanque).
sspern | 0~60 fseg] | Cuando do CC, o1 x
ol franada do CC. i
[%] | Ests 50 x
molor.
Sa dafine como porcantaje da H33 - [Comente nominal del
mokee].
0-80 [seg]  Estn parémetro define ol S comiants | 1.0 x
0-200[%] | Este - X B2
comience a fundlonar.
Sa define como porcentaje de H33 - [Carents nominal del
motor].
060 [seq] do 0 x
de qua el molor acelers.
060 [seg] | Este parimetro aplica la corants a un motor duranta el Sempo | 0.1 x 818
o de durants sl control
wvactorial
[Hz] |Ests 00w |0 B3
impulacs.
Mo pusda dafinise sn un valor superior 8 F21 — [Frecuenca
méodmal.

- S6lo se visualiza cuando F4 estd definido en 1 (Frenado de CC para parar).
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® Grupo de funciones 1

Direccién '
Nombre Valor | Ajustsen
Cod | para el Rango Descripsitn prodeter- | funciona | Pég.
9o comuni- minmdoy
cacitn parkmetro minado | mienio
[Frecuencia 40-400 [Hz] | Este pardmetro defl it ch 60,00 X T2
mandma) ‘\sner o variador.
Es la refarenc parala !
{ver
/1, Precaucitn
valor superior a la
F axcepto la F [*
30-400 [Hz] | El variador motor 8 astn 80,00 X T8
0.4-10[Hz] | El varador 8 entregar fres Es 050 X 723
ol Brmite inferior de frecuencia.
-1 Este pardmetro define e limke superior e Inferior de la [ X T3
frecuencia de funcionamiento.
0400 [Hz] define o limite supe de | 60.00 x 723
[ vailor suparior 8
F21-[F
0400 [Hz) dele 0.50 x 723
F25 - [Limils superior da fracuancia] ni infarior & F23 — "
L e e 3
[Selecciénda |01 0 | Retuerzo de par manual 0 x T2
refuarzo da par] 1| par
F28  AZIC [Refuerzo da per | 0~15 [%] parssapicaaun |2 X 721
o dirsocion de. n Se define
avanca) Tensitn da salida mixma.
F28 AD [Rafuarzs de par aline rafy parssapicaaun |2 X T2
an dirsocidn de mator Sa defin porcantas
retrocesc] Tenskin da salida mixma.

tmmumMnmmatmmmm;hFMmmmamm

hasta 300Hz.

tSﬂoummnﬂo F24 (Seleccion del limite superior/inferior de frecuencia) esta definido en 1.
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Valor | Auste
Descripcitn predeter- | o 68 | Pig.
minado | T e
0 | {Uneaf} 0 x 718
1 7-18
2 | (Vi definida por & usuario} T-20
Se usa sdlo cuando el valor del patrdn VI estd definidoen 2 | 15.00 X 20
;hp.ﬁdﬁhomm_'-p-thﬂ—M 25 x
El valor de tensidn de
HT0 — [Temsion naminal dal motor]. 30.00 X
Los
o aiioa. 50 x
45.00 x
s X
80,00 X
100 X
Esta parimatro ajusta ka tenalén do salida. 100 x 20 E
El valor p
F40 | AZ28 [Nivel desherro | 0=30 [%] par 1y 0 [ B21
de energia) | con el eatado de |a carga.
F50 | A2%2 [Sedeccitn -1 Este pards iy L L] o 101
{inversa de tiempa).

l:DaIntFmanZMfdalﬂdupordmmwnmmuhmm
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® Grupo de funciones 1

Direccitn Jll.l‘h
Cédi-  para Rango -
o | comun- minimax SR | Fis.
cacién |
B0-200 [%) I do circular | 150 0 w01
al mator en forma contirua duramie 1 minuto.
El valor 38 define como porcentaje de
H33 ~ [Carmients nominal del motor].
No puede definirse en un valor inferior a
50-150[%) | Este parkmetro define culna coment quiere p 100 o
mantener el moéor sn funcionamienta continua,
mmmmmmwm:
durarila 1 miruta].
-1 0 Motor estindar con un ventiador de enfrlamiento [ [
1 Mator que usa un molor separado pam alimentar un
veniilador de enfriamisnio
30-150[%) | Este parkmetro define cub - ‘ 150 o 103
‘amitir una ssflal ds alarma & un relé o bome de salida
multifuncién {ver 154, 55),
=] =8 detenmina como porcentaje de
H23 - [Comients nominal del motor].
PS5 | A2 |Mempode 0-30[seg] | Esta parkm Ia dola 10 0
‘advertencia por ‘coments que circula al motor durante
‘sobrecanga] E-Mtlhwm]uwl
I
FG& | A238 [Seleccitn da o= Estn parbmetro desconects i salida del variador cuando el 1 o 03
disparo por molor st sobrecargado.
scbracargs]
F57 | AZ38 [Mivel de dlsparo | 30~200 %) [ define la cormants de 180 [
|por sobracanga] El valor sa define como porcentaje de
H33 - [Comlents nominal del motor].
F58 | AZ3A [Mempo de 0=60 [sag] L] o

‘aicanza F57- [Nivel de disparo por scbrecarga)
hhumhrﬁwﬁuhi mator durania

F58 par

1 Definir F50 en 1 paamosh'arodupuimuhu.
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® Grupo de funciones 1

' valor | Austa en
Céell- jpara. Nomibes del Rango
Descripaiin preceter- | funciona- | Pag.
go | comuni pardmetro minfmix minado | méanto
F58 .mg [Selaccitn de o7 Este parfimetro defie durante o |0 X 104
prevencién de. ¥ datisne ln
‘entrada en plrdida]
Durante la Durane ol Duranie &
Baz2 Bit1 B0
0 - n -
1 - - L
2 - v -
3 - « v
4 L - -
5 7 - +
8 7 v -
T L L L
F&0 AZIC [Mived da 30~200 [%] | Ests pardmetro define culnta comients ss requiers para 150 X 104
prevencidn de activar ks fungidn de prevencion de la enirada en péedida
anirada en pérdida) durante sl
Desaceleracian.
Bl vador 8e fine como porcantsls de
FB1 AID i Ll Enla de la entrada an pérdida durants ol o 8x2
] la ertrada en ] Ia tonsidn
™ do salide, ione 1.
desacalpracion,
saboccion de limils
de tensin]
F&3 A23F [Guarder la -1 Este pardmetro define si se guarda la frecuencia o x 85
sabaccién de subin’ T
bajar = Cuanda 130 guarda B4,
[Guardar subir! 5l se selecclond ‘Guardar subirbajar frecuencia’ en FE3, este 0.00 x BS5
bajar frecuencia] arkr, e de que Py
detenga o desacelens.
F&5 A4t [Selecciin de 0-2 'mmmdmmmmm .D X L)
Fede subilbaiar] ° T de
|a Frecuancia méxima/Frecuencia ménima.
1 o scuendo |
| | can ka enirada de borde.
2 | Disponible para combinar 1y 2.

! Se indica cuando se define el Bit 2 de F59 en 1.
: Definir F63 en 1 para mostrar este
pa
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Direccidn Valor | Ajusis en
Cédi- | para Nombre Rango
w | ok | b | vk Descripclin oo fEEED B2
FES | A2z [Subirbeiarpaso |0~400[Hz] | Dofiir FESen 1 62 significs mcromantar o dsminui la 000 (X 88
Fmo AZ4E [Seleccitn da 03 1] El variador no fundclona an modo DRAW ] X 838
mado DR I " Entrada V1 (0~10V) en operacion DRAW
F] | Entrada | (0~20mA) en cparmcion DRAW
3 | Entrada V1{-10-10V) en oparackin DRAW
FT1 AT [incice de DRAW] |0~100[%] | Define el indice de DRAW oo o 836
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

® Grupo de funciones 2

Dirsocién
Valor | Ajuste sn
codi- | para Normbre Rango Descripcitn predeter. | funciona- | Pdg.
ge | comuni- | ded parkmetro i
cacién minado | miento
HO | Asoo [Chdigo de salto] | 0~65 Dafing el ndmern de codige para el salio, 1 o o5
H1 | A3 [Histérico de fallo |- Almacena Informackin sobre tipos de fallo, frecuonca, nn " a5
1 comants y i i i
m menic [ (fmo fallo queda
H2 | A2 7 dm-ﬁum?u"?mh&hdoﬂhﬂ. nOn =
H3I | A3D3 [Hisbdrico de fallo |- nOn R
|
H4 | ASDM [Hishdrico de fallo |- nOn N
4
HS A3DS [Histérieo de fallo |- nOn _
5]
HE | A& Borra of histérico de falle guardado en H 1-5. L] o
histirico da fala]
HT | AXOT [F do | 0.1-400 [Hz) ol maor 500 X 810
Dwell] de
residencia ha side aplcada al motor durante
H8 - [Tiempo de residencia).
LafF da defnirse dentro del rango
da F21 - [Frecusncla mixdma) y
[F23 - [Frecuencla de ammanque).
HE | ABDE [Mempe de Dwell] | 0~10 [seg] | Define &l tempo para la cperacidn de residencla. oo X
HID | AB0A | [Seleccéndela |0~1 Dofing el range asaar a 0 X 724
Trocusncia de ¥ ™ ok
saho] méquina.
0.1-400 [Hz] |La = 1 del | 10.00 X
rango de H11 a H1E. Los valores de frecusncia de los
Pucd deniro del ango de F24 y F23. [T
2000 X
2800 X
3000 X
B.00 X

1: Sélo se visualiza cuando H10 esth definido en 1. H17, H18 se usan cuando F2, F3 estiin definidos en 1 (Curva 5).
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

® Grupo de funciones 2

Valor | Ajusts en
Codk- | pan Nombre Rango Dasespeion pradster- | funcions- | Pég.
9o | comuni- | del parimeiro | miniméx ‘minado | mienio
THIT | man  Pnicio da 1-100 [%] Defing ol valor de la da formaruna | 40 X T6
L]
on curva 5] dafing més alio, la zona lineal se educe. | |
Hi8 | A312 [Findsmcel/ |1-100[%] | Define ol valor do la formaruna | 40 X
deSAC 8N final durants Sise
curva 5] defina mas allo, la
Hig | A33 [Seleccitn de | 0-3 0 | Inhabiltado 1 | Proteccién de fase de [} o 106
Ia salida
;';. 2 |Prolecciéndefasede |3 | Protsocitn do fase de
; entrada entradasalida
salida)
H20 | A34 [Seleccién de | -1 Esto parimeatro 162 [} o ™1
amangus de (RUN/STOP por bome de control).
ancendido] El mafor duspubs [
#bn de CA o RX osiin en
oM.
H21 | A315 [Belecciin de | 0~1 Esto parkm oY  dafl 142 o o Tz
PEAITRNGUS (RUN/STOP por bome de
despuds de El motor scelera despuiks
reponer fallo] mienkras los bomes FX o R estin en ONL
0-15 Esla par&m ch cualquier falo posible | 0 x sz
a al an
H20 - H21-
[ de | despuis de nomal
encendido] | falle de o despuls.
potencia de repaner
Falio]
Bit3 Ba2 Bit1 |Bro
o - - - -
1 - - - r
2 - - - -
a3 . . L L
4 - N .
5 . I - v
& N v v N
7 - v v v
] i - - -
B v - - v
10 I N v -
il v - v v
12 L L . -
13 L - - L
14 b s v -
15 L kg v '
P La biisqueda de velocidad tiene pricdad durante la normal. Incl 3 4 jume con otros bils,

el variador realiza la bisqueda de velocidad 4.
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

® Grupo de funch 2
Dirsccién
Valor | Ajuste en
Ll e et Rango Deseripeién predeter- | funcions- | Plg.
g0 | comunk- | dal pardmetro minyimex
eadin minado misnko
H23 | AT [Nived de B0-200[%] | Este parkmetro limits b comerte durante [ blsqueda de 100 =] B2z
comients wedocidad
duranie o El valor je de HI3 - [Comente.
blsquada de nominal del motor].
[ S—. ...
H24 | AR [Ganancla P 0-5908 Esla cia Plde 100 -]
durants ln bimquada da velocdad.
bdsque da de
JE— | valockied]. _
¥25 | A318 | [Canancial | 0-9988 Iniogral usada por Pide 00 (]
duranis la bisqueda de velocidad,
birsque da do
velocidad]
HE | ASA [Ndmere de o-10 ard afis s intenios L] -] 825
Inlantos de despude da que s produce un falls.
TEATaENqUE sl = ol fallo supera
‘automés co) ol ndmer de intentos de resmanque.
st ctva cuando fdrv] estd defnido en 1 6 2
{RUNISTOP por bome de control).
do 3t scthve
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

® Grupo de funciones 2

. .
LI Valor | Ajuste en
Codi- | para Nombee Ranga
ge comunk- | del pardmetro Fninjmdo; Descripeitn ‘m‘w Pég.
HZ7 | AME | Mempode 0-60[seg] | Estn pardmetro define el tiempo entre Intentos de reamanque. | 1.0 o 825
reamanque
Hio ANE [Seleccidn del | 02-220 02 02w x 819
Hipo de motor] - -
220 22,0
H31 AJF [Namers da 2-12 Esta definicién sa visuallza con rPM en el Grupo de
palcs gl matar]
Hiz | A320 0~10 [Hz)
ol o 7= f—[romxP
deslizamiento] . r 120
donde, /s nominal d
f!=FnuMnuI|d
TEM _ e segin la placa de P,
P = nomero de polkos del motor
H33 A3 [Comiants 0.5-150 [A] | Entre la comients nominal del molor que o indica en la placa
nominal dal do identificacién,
medor]
Hu Az dal 0.1~100[A] | Entrs sl valor de la coments detsctada cuando &l molor astd
motor sin carga) ak inales despuds di retirado I
carga conectada al aje del molor,
Entre sl 50% del valor de la comlente nominal cuando es diffell
medir K34 — [Comente del motor sin carga).
L) AZ24 [Eficionciadel | 50-100[%] |Entela (vor la placa de
medor] mitor).
H37 A3Z5 ﬁmum 0=2 da los siguientes 81
0 la cargal mator.
o Mencs do 10 veces
1 Mmdedor da 10 veces
2 Mas da 10 veces

l:Hmdi predefinido, basado en el régimen del variador.

#: Los valores predeterminados para H32-H36 estiin basados en un motor OTIS-LG.
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Rt Nombre Valor | Aluste on
) = dol L Deseripelén procotar- | funciona- | Pig.
w0 | comet | parimero | MM minado | miento
HI®  A327 [Saloccién de 1-15 ez} ol sonkdo audible del motor, I emisién |3 o

frecusn cia porta ¥
do fuga. 5| 90 delermina on un valor més alto, el sonido del
variador serd Menor pero 8e incrementard ol rukdo del varador
¥ Ia comanis de fuga,
H4D  A328 [Smlaccibn du -3 0 | {Control de voltsiafrecusncia} L] X 718
Moo de control] 1 an
2 -
FIRLC 818
S1 sate parimetro s define an 1 mids Aulomélicaments los | 0 818
parimetros do H4Z y Hed,
Estn 05 ol valor . dol mofor, -
Esta fuga del estmior y del rotor del motor. |- x
Gananca P para control Sensoriess 1000 [+]
Gananeia | para contrel Sensorieas 100 o
par ol modo 800 X
Si quisre varindor [1] X L5
modo PWM de 2 fases.
Tiene mds nuids e modo PWM normal,
o |
1]
Selecciona 8| 86 usa o no ol control PID 0 X 813
0 | Entrada de bome | {0-20mA) L] X B3
1| Entrada de bome V1 (D~10V)
z RS-485
Exto parkmeiro define | 5 FD. (300 |0
1.0 o
00 o
Selecciona &l modo de control PID 1] X B3
0 | Contral PID nommal
1| Control PID de proceso
mostrar este

B: Dafinir H4% on 1 (Seleccién da control PID) para mostrar este paramedro.
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Dascripeidn

Ajusta en

limita la travis del
control PID.
El valor puede definirse dentro del rango de.

F21 - [Frecusncia miximal y F23 — [Frecuencia de amanque].

o 813

é
i
=
»
bt
2

x 13

|

3 -
mds da 11KW.)

control PID.

X B8

méxima (F21).

superior 8

Define un rivel de macSvacién sn modo de control PID,

Define |a unidad

Defing & nivel da Inicio de la cperaciin en modo acumulackn
da anergia ciniica (KEB).

[Nivel de parada | 110~145 [%]
8 cparacisn
KEB]

Bcumutacin da anargia cindtica (KEB),

Definir H49 en 1.

‘Sﬂﬂhmﬂnudﬂmmmwum KEB) en 1.

la entrada

{La unidad KEB no opera cuando se
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Nombre Valor | Ajuste en
0;:' L= del mwﬁm Descripeitn prodater- | funcons- | Pag.
cacin pariimetro minade | misnto |
[Ganandia de la | 1-20000 Define la ganancia de ka opemcién sn modo acumulacion de | 1000 B35
operacin enargla (KEB).
HTO A34E [Referencia do | 0~1 0 | Basada en ka frecuencia méxima (F21) 0 X T3
Trecuencia para
wcal desac] 1 |Basada an la frecuencia delta
HM | AMT | [Escalade 02 0 | Unided 0,01 segundo 1 o 713
tiempo de 1 | segunds
I
sookiesd 2z | 1 s0gundo
HT2Z AME -7 Este par au o o B3
dn ancandica] ol o
° da frecusnda
1 | Tiempo de
2 |Tempods
3 | Modo de mando
. o
5 | Frecuencia multipeso 1
8 | Fracuancia mulipaso 2
T | Fracusncia mulipaso 3
8 | Comlents de salida
9 | RPM del molor
10 | Tarskén de Bus de CC del varador
n del usuaria (H73)
12 da fallo
13
14 | Comlents de sallda 2
15 | RPM del molor 2
16 | Torssidn de la conexitn de CC del variador 2
7 i del usuario 2
HT3 | A349 de |02 Unc de los siguieniss pueds monitoreanse con vOL - ] o 82
——— Sele dal
moniioneo] 0 [Tenaiin de salida [V]
1
2 |Parfkgt. m)
HT4 | ABA | [Ganacparm |1~1000[%] | Este panimeto p a grodel | 100 o w1
viaualizacién da maor {dmin) a la y
FMP del motor]
H75 A48 [Selnccitn da -1 0 | Wmitado 1 o 1011
lirnits de
1 | Usar o resisior de frenado para definir el Sempo de HTG.
ressior de
franada]
HTE AT [indice de 0-30 %) Dafi del Indice ] 0 o
dal frenado q op
ressior do
franada]
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

| Diracsién |
Nombre Valor | Ajusis en
Cod- | parn Ranga
w | comunk dol miniméx Descripcitn predeter- | funciona- | Pag.
cacin jparématro minada | miento
o1 0 | Siempre encendido (ON) 0 o [
1 pTp—
superior al Emie de profeccitn del variador,
durante i
‘tamperabura es inferior al limite de proteccitn del
variador.
o |op confinua I del |0 o 840
T o <
del ventiador de sniiamisnio.
da softy verador. | XXX |X -
ol bo 50 [
activado después de haber definido 117-124 en
de 2* mokor). 100 o
60.00 X
[ X
5 X
5 X
150 X [*i
150 o 27
100 o

lEampclﬂn: Como al SVD04IG5A-2/SV004IG5A~4 es del fipo de conveccldn natural, este codigo estd oculto.
8 5@ indica cuando se define 117~124 en 12 (Seleccién de 2do motor).
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Direccién
Nombre Valor | Ajuste en
0;:' L= del Rango Descripeitn prodater- | funcons- | Pag.
cacidn | Parmetro i3 o | ko |
[Comiants 0.1-100 [A] 283 X Bar
nominal del 2°
motor]
Ho1" | A358 | [Leer parimetra) | 0~1 Copia variador y arda en el cargador |0 " (7]
ramoto,
He2 AISC [Escribir Ll Copia los panimetros del cargador remolto v los guardasnel | 0 X
variador.
HE3 | A3SD | [iniciaizar 5 Esta Iniciaizar [ x B42
parimatro] wvelviendo al valor por defecio de filbrica.
o |-
1 [Todos los gn vaor
por defecio de fibrica.
2 | Sio se Iniclalza el grupo de
3 | Sbio se inicializa ol grupo de funciones 1.
4 | Sbio sa inicializa sl grupo de funciones 2.
5 | Séio se inicisliza ol grupo /5.
Hod | ABSE | [Registar O~FFFF H85 - [Bloquear Se dsfine como | 0 o 842
walor
HBS | A3SF [Bloquasr O~FFFF Ests [ [+] (¥
parametra) aniar la confrasafia reglstraca en HB4,
u
L (B! pardmeiro

Iammmum.mwhm remola estd instalada.

LS nduwtiasysters | 5-17




CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

® G » entradalsalida

il
s

i
™

=

=10[V]

(10V-0V).

0-400 [Hz]

minima de la entrada NV,

a la tensién

EE‘Hi

o=10V]

Define la tensién méodma de la entrada NV,

10.0

0400 [Hz]

mizdma de la entrada NV,

T

Ajusta la respuesta da la entrada V1 [D=+10V).

o-10[v]
de entrada V1]

Dufine la tensién minima de la entrace V1.

I

0400 [Hz)
alT]

milnima da la entada V1.

[Tengitn mésxima
| do entrads V1]

=10 V]
| o400 [Hz]
alg]

Dafine la tensidn mdoima de ia enirada V1.

Define Ia de sl

midzxima de la entrada V1.

T2

[Constante
tsmporal de filro
pars Ia anirada [|

[para la entrada |

[Corriente minima
e entrada 1]

0-20 [

Define la comriente minima de la entrada |

0400 [Hz]

correspon
al12)

de sallida del variador a la
cormients minima de ka entrada |,

0~20 [mA]
entrada I

 Dafine la comients méxima de la etrada |

2000

PR OB BB B3

HE 0400 [Hz]

cormespon
al14)

Define la frecuencia miévdma de salida del variador a la
corments mixdma de la entrada L.

60.00

E 4
S

[Criterios para la
pérdida de sefial

nr

z
=

[Definicién da o=27

bome P1.de

[Defnicién do
bome P2 de

mufuncian]

Ad13 [Cafinicién de

bame P3 de

Ad14 [Defnicén da

bome P4 de
mulifuncién]
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Direccién
Nombrs Valor | Ajusis en
o] sy | dol il Descripcitn prodater- | funcions- | Pég.
caciin | parkmelrs minado | mienis
4] A5 [Dafinicitn de 8 Baja 4 o T15
bome PS5 de
wnimda 9 Madia
mulsfuncién]
P18 [Definicitn de 10 ™ ] o
bome 6 de —
sntrada " Frenado de CC duranis la parada 82
muisfuncién]
23 | AT [Dfinicitn de 12 | Seleccion de 2do molor L] o BT
mw“ 13 |-Reservado- =
24 | AdfE [Definickin de 14 |-Reservado- T o -
borme P8 de  —
eniada 15 | Subirf /] 85
16 m ‘Comandc de disminudidn de frecuencla
Down) | (DOWN)
17 | Oporacibn riSlar(3-hiios) ()
18 (E1A) 107
19 | Disparn sxieme: Contacto B (EIB)
0 |Fundén 828
21 | Cambiar da operacisn PID a oparacién VI B-13
2 |ompante 830
=3 T8
4 Inhatitar 718
25 Inicializacion de guardar subicbajar frecuencia 85
% |0 pulscs — [x)
7 |o pulsos J0G)
* Vier en "Capliulo 14 de ¥ Disparo extema - Contacto A8,

* Cada bome de enirad)
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Descripeisn

Valor

minado

Ajusts sn
Tunciona-
misnto

Adg

2 g

BIT BIT
4 3
Ps P4

3~g
B~g
°g

4

AR

BITO

5l el valor se define mis alto, a respussta ded bome de
entrada se loma mas lenta.

=

x

0400 [He)

Na puede definirse en un valor superior a F21 - [Frecuencia
meimal.

7

8 8 B B F OB OBOBEGB

3l

5§ 8 B %
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Nomibes Valor | Ajuate en
|| L=y del | Loz Descripeién proceter- | funcions-
| cacdn parmatro minado | miento
HE | MZE [Mempo da 90
acakrmckin
midittiple 71
W7 | MZF | Mempode 20
dusacaloracin
miitiple 7]
B0 | A3 [Bsloccién de -3 T Salida oM o o 87
“"";’"""I Clase 200V | Clase 400V
0 Frecusnciade | Frecuencia méodma.
salida
1 | Coments ds 150%
salikda
2 | Tonsitn de 282VCA SB4VCA.
salida
3 | Tersibn de la A00VCC BOOVCC
conaxién de CC
del
1 433 [Ajuste del nivel | 10200 [%] Basado en 10V 100 o &7
de saida
B2 M [Nivel de 0-400 [Hz] Usado cuandd 154 & 156 estiin definidos en 04, W0.00 89
deteocion de No puede definirse en un valor superior a F21. (=]
frecuencial
B3 | M35 [Ancho de banda 10.00
de frecuencia o
detectada)
B4 | pgag [Bedecciin de o~-18 [ FOT-A 12 o %9
bome de salida. 1 FOT-2
s 2 FOT-3 &10
3 FDT-4
155 | A3 | [Selsccin de relé 4 FOT-5 17 2]
multifun cién] 5 oy
[:] Sobrecarpa del varador (JOLT)
7 Entrada an pérdida (STALL)
[] \spar por (ovt)
L) Disparo por baja fanalén (L
10 {oRy
il 4 L
12 | Durante el funcionamienta 812
13 | Durants ia parada
14 Durande ol conatanta
16 Duranbe vlocided
1§ | Jompa
7
» el g
18 | Seleccidn de safial de frenado
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Direccién
Nombra Valor
Cod- | pam Rango
dol Descripsion predatec- Pég.
go | comuni- parématr minfméx ‘minedo
156 | Ad3B [Salida do rok -7 Cuando se define | Cuando so Cuando sa produce | 2 o a8
por faild] H28 - [Nimer do  produca el sl disparc por baja
intentos de dEpar, excepis  tension
reaTaNGUe por baja ensién
Ba2 Bit1 Bao
[ . - -
1 - L
2 B v -
3 B v -
4 v - -
5 v N 7
[] v -
T g
157 de 03 o 813
Mg boma da sallda
‘cuando courme un Bt 1 Bro
amor da [] - .
1 - {
2 v -
3 v v
58 A438 o1 o 13
profccola de 0 | Madous RTU
1 |LSBus
L) AIC [MNamen de 1280 Dwfine para la comunicaciin RS485. 1 13
variador]
81 A430 I\ -4 RB5485. |3 13
baudios] ‘0 | 1200 bpe] |
1| 2400 [bps]
2 | 4800 [bps]
3 | 5500 [bps]
4
182 | MIE | [Selooc (=] E do ol comanda a 90 da con sl bom 0 109
maoda de Vifbome | o RE485.
‘accionamianio al a 8 perder &l
parder comanda pc——
1 Parada de funcionamisnio libre (Corts de salda)
2 hasta parar
B | MIF | Tempode 0.1-120 | Esla os ol tlempo an qus ol varador 10 108
‘empora despuds | [sag] da antrada hay
‘da parder durants eats Sompo, o variador comienza a oparar con of modo
comands de saleccionado an (B2,

Cuando se define ol protocolo puede definirse ol formato de O

Paridad: Ninguna, bit de parada: 1

Paridad: Ninguna, bit de parada: 2

Paridad: Par, bit de parada: 1

a
1
2
3

Paridad: impar, bit de pareda: 1
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Descripeion

Ajuste e

m

iy

El usuaric pusde registrar hasia 8 direcciones discontinuas | § o 1z

¥ lowrias todas con un solo comando de Lectura.

74

§§§§§§§E§§£§§.§§§§ggg

El usuaric pusda reglstrar hasta 8 direcciones discontinuas 5 a 112

0~180 [%]

0-10[s]

0~400 [Hz]

Deafine |a frecuencia FX para abrir ol freno.

0~400 [Hz)

Dafing la frecusncia RX para abrir o freano.
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CAPITULO 5 - LISTA DE FUNCIONES

Direccién | (e

Céd- | pamn ol l?uw
g0 | comun- miniméx
‘cackén pardmetn

[Tempa de 0~10[s) | Define
rtardo de ciems
del frenc]

T d 0400 ] |Definel
clarma del frena]

¥ Se indica cuando se define 54~I55 en 19 (Sefial de frano).
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CAPITULO 6 - DIAGRAMA DE BLOQUES DE CONTROL

CAPITULO 6 - DIAGRAMA DE BLOQUES DE CONTROL

PWM

Control
VIF

Aceleracién
!
Desaceleracion

L
L

Definicion
de
frecuencia
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I CAPITULO 6 - DIAGRAMA DE BLOQUES DE CONTROL

6.1 Definicién de la frecuencia

(20r)

K OO uppelado 3p UGROBRS |
X4 00" uppeiado 8p ugoBIRS 1

osediynu
BIOLBNDA
B UDIDDHS

(gor)
sos|ndw) Jod
uoioesado ap

BIIUSN3a14

CEICTUETER]
[T
o B UgRoVRs

10d uQr ap 0
|euy jtl
eloUBISBI 3P
eloUBNDaI4 _V

UBIIUAKLW BpRAUZ

osedyny
elousnIaly

elauaiajal ap
BIIUBNIAIS o

BIDUANDAIS 4]

UOEBUAAL DTeALS

elouaIBal 8p
BIOUBNIaIS 5|
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6.2 Definicién del comando de accionamiento
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CAPITULO 6 - DIAGRAMA DE BLOQUES DE CONTROL I

6.3 Definicién de aceleracién/desaceleracién y control Vif
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CAPITULO 7 -FUNCIONES BASICAS

CAPITULO 7 - FUNCIONES BASICAS

7.1 Modo de frecuencia

@ Definicién 1 de la frecuencla desde el teclado

Grupo Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango | ., Y319 | ynidad
Grupo de .
! lsnto 0.00 [Comando de frecuencia] | - 0~400 | 0.00 Hz
Frg | [Modo defrecuencia] |0 e |0
* Defina Frq — [Modo de frecuencia] en 0 {Definicién 1 de la f ia desde el teclado}.

= Defina la fracuencia deseada an 0.00 y pulse la tecla Intro (@) para entrar el valor en la memoria.
= El valor puede definirse en un valor inferior a F21 - [Frecuencia méximal.

+ Cuando el teclado remoto esté conectado, las teclas del teclado en la carcasa se desactivan.

® Definicién 2 da la frecuencia desde el teclado

Valor
Grupo Cédigo | Nombre del parémetro | Definicién | Rango T Unidad
Grupode |50 | [Comandade - 0-400 | 0.00 Hz
Frq [Modo de frecuencia] |1 (] 0
= Defina Frq - [Modo de fi ia] en 1 {D 2 de la fre {a con el teclado}.
= En 0.00, la frecuencia cambia al pulsar la tecla Subir (A) / Bajar {¥). En este caso, las teclas
Subir/Bajar sirven como potenciometro.
= Elvalor puede definirse en un ajuste inferior a F21 - [F ia méxima).

+ Cuando el teclado remoto esté conectado, las teclas del teclado en la carcasa se desactivan.
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® Definicién de la fi ia con la entrada de -10~+10 [V]
Grupo Cédige | Nombre del parimetro | Definicién | Rango mm“ Unidad
Grupo de [Comando de .
Jonamient 0.00 f ial 0~400 0.00 Hz
0~-9 0
GrupoE/S |12 F’ﬂfﬂ""""\'}l"h"""’ 0~10 |00 v
[Frecuencia .
13 pondients a 12] 0-400 | 0.00 Hz
14 F‘EP"NT"‘“""’ - o-10  [1000 v
[Frecuencia
15 ndiente a 4] 0~400 60.00 Hz
16~110 | [Entrada V1]
» Defina Frq - [Modo de frecuencia] en 2.
= La frecuencia definida puede monitorearse en 0.00 - [Comando de frecuencia].
+ Aplique la sefial de —10V~+10V entre los bomes V1 y CM.
+F ia de salida spandi a —10V~+10V de tension de entrada al bome V1
Ioo;iti\uJ
A
=30 - s10V & "
& o -18- 3013 HESG
=10 - - Yusi:n de
entrada
"
Inegatival
+ |2~ 5: Definicion de rango de day fi i pondi a la tension de entrada V1 -

1ov-ov
Ej.) Cuando la tensién de entrada (-) minima es -2V con la frecuencia comespondients de
10Hz y la tensién méaxima es —8V con la frecuencia de funcionamiento de S50Hz.

EntradaVl | 12

-8

Frecuencia definida
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di a la tensién de entrada V4

4 | 8~110: Definicién de rango de entrada y fr

O~+10V

Ej.) Cuando la tensién de entrada (+) minima es 2V con la frecuencia cormespondiente de
10Hz y la tensién méxima es 8V con la frecuencia de funcionamiento.

Frecuencia definida

50Hz

(R1)]

18

BV Entrada V1

19

® Definicién de la frecuencia desde la entrada 0~10 [V] o el potenciémetro de borme

Grupo Cédigo | Nombre del parémetro | Definicion Rango | V8190 | Unidad
e ionto | 000 | loomandode - 0400 |0.00 Hz
0
GupoEls |16 | Ko vy |10 0-9999 |10
17 m‘m‘md’ - o-10 |0 v
18| respondiente al?] 0~400 |0.00 He
19 | Deeynmade 010 |10 v
Mo | edonte als] 0~400 |60.00 Hz

= Seleccione 3 en Cédigo de frecuencia del Grupo de accionamiento.
= Puede aplicarse directamente 0-10V desde un controlador extermno o un potencidmetro conectado a
los bomes VR, V1 y CM.

4 Conecte los bormes en la forma ilustrada a continuacién y ver | 6~110.

2k
S [4.]

=k
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® Definicién de la fi ia desde la entrada de 0~20 [mA]
Valor
Grupo Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango pradeterminado Unidad
Grupo de N
Jonamiento 0.00 [Comando de frecuencia] 0~400 |0.00 Hz
0-8 0
[Constante temporal de
GupoE/S |11 filro para la entrada I 10 0~9999 |10
"2 E:wnantﬁ;mlmmade N 0~20 4 mA
[Frecuancia
13 diente a 112] - 0~-400 |0.00 Hz
14 [C_E“f"ﬁm“ - 0~20 |20 mA
[Frecuencia
15 m ali4] - 0~400 | 60.00 Hz
- Seluxims4m06duodeﬁmndadul&modewdwmnﬁm
- se define con la entrada de 0~20mA entre los bomes | y CM.
® Definicién de la frecuencia desde la entrada de -10~+10 [V] + entrada de 0~20 [mA]
Grupo Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango o ado | Unidad
Grupo de _
b lont 0.00 deflsﬂlanda] 0~400 |0.00 Hz

Seleccione 5 en Codigo de frecuencia del Grupo de accionamiento.
La funcién de anulacién manual esté disponible usando el ajuste de la velocidad Principal/Auxiliar.

Codigos

12~15, 16~110, 1~115

+ La funcién de anulacién manual {"override™) sirve para tener control preciso y una respuesta

répida combi

Jo la entrade de

locidad Principal y Auxiliar. La respuesta répida puede

obtenerse con la velocidad Principal y el control preciso puede obtenerse con la velocidad Auxiliar

8l la exactitud de la

/Auxiliar estd

de manera diferente.

+ Observe la siguiente definicién cuando la velocidad Principal se indica con 0~20mAy la velocidad
Auxiliar con el borne V1 {-10~10V).
4 Cuando se usa la funcidn de anulacién manual se debe seleccionar la velocidad Principalf/Auxiliar
de acuerdo con las cargas usadas.
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Grupo Cédigo | Nombre del parémetro Definicién | Unidad
Grupo E/S |12 [Tensién minima de entrada NV] 0 v
13 [Frecuencia correspondiente a | 2] 0.00 Hz
|4 [Tensién méxima de entrada NV] 10.00 v
15 IF:i i pondients a | 4] 5.00 Hz
17 [Tensién minima de entrada V1] ] v
18 [Frecuencia correspondiente a | 7] 0.00 Hz
19 [Tensién méxima de entrada V1] 10 v
110 IFi i pondiente a | 9] 500 Hz
112 [Corriente minima de entrada I] 4 mA
113 IFi i pondienta a | 12] 0.00 Hz
114 [Corriente méxima de a I] 20 mA
15 IF:i i pondienta a | 14] 60.00 Hz
4 Después de completada la definicién anterior, si se aplican 5V a V1 con 12mAen el bome |, la

frecuencia de salida serfa 32,5Hz. Si se aplican -5V al bone V1 con 12mA en el bome |, la
frecuencla de salida serfa 27 5Hz.

® Definicidn de la frecuencia desde la entrada de 0~10 [V] + 0~20 [mA]

Grupo Cédigo | Nombre dol parémetro | Definicién |Rango | MaIO® | ynidad
predeterminado | """

Grupo de 0.00 [Comando de _

acclonamiento

= Seleccione 6 en Cddigo de frecuencia del Grupo de accionamiento.
= (Cédigos relacionados: | 6~110, 111~115
= Consulte Definicién de la frecuencia con la entrada de -10~+10V + entrada de 0~20mA.
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# Definicion d la frecuencia desde la comunicacién RS485
Grupo Cdigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango | | oo toi%% | Unidad
Srupode 100 | [Comando de frecuencia] |- 0~400 | 0.00 He
T | ododeeesenci_[7To-s 1o

= Seleccione 7 en Cédigo de frecuencia del Grupo de accionamiento.
. demsralamnadmlss |60, 181
= C el Capltulo 13. G icacién RS485.

@ Definicion de la frecuencia desde el Velumen digital (Subir-Bajar)

Grupo Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango !‘“"! nado | Unidad
Gupode 100 | [Comando de frecuendi] |- 0~400 | 0.00 Hz
B Y i (W

= Seleccione 7 en Codigo de frecuencia del Grupo de accionamiento.
*  Codigos relacionados: 158, 160, 161
= Consultar el Capitulo 13. C i6

® Retencion en analbgico

. muwmmmmmuwmmMuz—?
= Seleccione un bome para &l de R en analogico entre los bomes de entrada
multifuncién (P1~P8).

+ Después de seleccionado el borne P8,

Frecuencia
definida

Frecuencia

P8 |
Comando de
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7.2 Definicién de la frecuencia multipaso

Grupo Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango m‘f.‘.'m“'m“o Unidad
Grupo de [Comando de
Jonamiento 0.0 b ial 5.0 0~400 | 0.00 Hz
Frg [Modo de frecuencia] | D -8 |0 -
st [Frecuencia multipaso 1] |- 0~400 | 10.00 Hz
sz [Frecuencia multipasc 2] | . 20.00
st3 [Frecuencia multipaso 3] | - 30.00
[Definic bor 027
Grupo E/S il 5 -
(-] -
. . T -
130 [Frecuencia multipaso 4] 0400 | 30.00 Hz
131 [Frecuencia multipaso 5] | - 25.00
132 [Frecuencia multipaso 6] | - 20.00
133 [Frecuencia multipaso 7] | - 15.00

Seleccione un bome para indicar un comando de Frecuencia multipaso entre los bomes P1-P8.
Si se seleccionan los bomes PE-P8, defina 122-124 en 5-7 para indicar el comando de Frecuencia

multipaso.
= LaF ia multipaso 0 puede config on Frq — [Modo de f ia] y 0.00 — [C: o de

fracuencia).
= Las Frecuencias multipaso 1-3 se definen en St1-5t3 en el Grupo de accionamiento, mientras que

las F i ltipaso 4-7 se definen en 130-133 en el Grupo E/S.
2
o o

— \ fL’:; FXoRX |P8 |P7 |P8
" .y 0 v | - | -
oM 1 v S| - | v
& 2 v v -
3 v - v v
e ) v FE S
7 | | I - 5 ¥ Vv - | ¥
2] v v v -
o I v | 7 | ¥

%
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7.3 Método de definicién del comando de operacién

® Operacién con las teclas RUN y STOP/RST del teclado

= Defina drv — [Modo de accionamiento] en 0.
= La aceleracion comienza al pulsar la tecla RUN mientras se define la frecuencia de operacion. El

motor desacelera hasta parar al pulsar la tecla STOP/RST.

= Se puede seleccionar la direccidn de giro con drC - [Seleccion de la direccidn de giro del motor]

cuando se emite el comando de operacién desde el teclado.

da la
drC direccion de giro
del motor]

Avancs

+ Cuando el teclado remoto esta conectado, el teclado incorporado a

la carcasa se desactiva.

® Comando de operacion 1 desde los bomes FX y RX

IMPORTANTE

Axvance:
En ¢l sentidc contraric
al de las agujas del reloj

[Definicion de bome P1
de entrada multifuncién]
18 [Definicién de bome P2

de entrada multifuncién]

Unidad

= Defina drv — [Modo de acclonamiento] en 1.
= Defina 117 @ 118 en 0 y 1 para usar P1 y P2 como bornes FX y RX.
= ‘FX"esel de Avance y "RX" de

+ El motor esté parado cuando los bomes
FX/RX estan en ON/OFF al mismo tiempo.
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® Comando de operacitn 2 desde los bomes FX y RX

jeterminado Unidad

* Definadrven2.

= Defina 117 8 118 en 0 y 1 para usar P1 y P2 como bomes FX y RX.

= FX: Definicion del comando de operacién. El motor funciona en direccion de Avance cuando el
bome RX (P2} esta en OFF.

= RX: Seleccidn de la direccién de giro del motor. El motor funciona en direccitn de Retroceso
cuando el bome RX (P2) esta en ON.

Frecuencia

e
e Ci do de i6n desde la icacion RS485
Grupo Definicién | Rango m“'l Jor o | Unidad
® e 0-4 1
[Selecin do prfocol 1 o
160 [Nimero de variador] - 1~250 |1
161 [Velocidad en baudios] |- 0~4 3
Defina drv en 3

Defina 159, I60 & 161 carrectamente.
La operacién del variador se realiza desde la comunicacién RS485.
Consulte el Caplitulo 11, Comunicacién RS485.
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# Seleccién de direccién de giro desde la antrada de —10~+10 [V] del bome V1

* Defina frq en 2,
= El variador opera como se indica en |a tabla a continuacién, independientemente de la definicion

del modo de accionamiento.
Comando de Avance | Comando de Retroceso
0=+10 [V] Avance Retroceso
-10-0 [V] Ret Avance

+ El motor funciona en direccién de Avance cuando la tensién de entrada a V1-CM es 0~10 [V] y el
comando de Avance est4 activado. Cuando la polaridad de la tensién de entrada es invertida a —
10~0 [V] durante el Avance, el motor se desacelera hasta parar y funciona en la direccién inversa.

+ Cuando la tensién de entrada a V1-CM es 0~10 [V] y el comando de Retroceso esta activado, el
motor funciona en la direccién de Ret y si la entrada es -10~0 [V], la direccion de giro del
motor se invierte.

® Inhabilitacién de funcionamiento FX/RX

Grupo Cédigo | Nombre del parémetro | Definicidn | Rango | VA9 | ynidad
Grupo de arc [Seleccidn de la eccitn Er E
accionamiento X

Grupo de
funciones 1

Seleccione la direccidn de giro del motor.
0: Inhabilita el Avance y el Retroceso.

1: Inhabilita el Avance.

2: Inhabilita el Retroceso.
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® Seleccién de an lido” (Power on Start)

Unidad

= Defina H20 en 1.

= Cuando se aumenta la entrada de AC del variador con drv definido en 1 & 2 {Funcionamiento
desde borne de control} en ON, el motor comienza a acelerar.

= Este pardmetro estd inactivo cuando drv esté definido en 0 {Funci iento desde el teclado} o

en 3 {Comunicacion RS485}.
/\PRECAUCION

Debe prestarse particular atencién a esta funcidn por la posibilidad de peligro, ya que el motor
empieza a funcionar de manera repentina al conectarse la alimentacion de CA.

s | |

Frecuencia

Comando de

funcionamiento (Run} e

LuandoH20estaentd 00 CuandoH0estaend
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® Reamanque después de resetear fallo

Grupo
Grupo de
accionamiento

Grupo de
funciones 2

= Defina H21 en 1.

= Elmotor comienza a acelerar si drv estd definido en 1 & 2 y el borne seleccionado ests activado
cuando se resetea un fallo.

= Este pardmetro estd inactivo cuando drv esté definido en 0 {Funci i desde el teclado} o
en 3 {Comunicacién RS485}.

/A PRECAUCION

Debe prestarse particular atencién a esta funcién por la posibilidad de peligro, ya que el motor
pieza a funci de tina después de tear el fallo.

| ]

Resel = —

Comando de

ncoramento (o) NI DU _ESSS—
Cuanda H20 esta en O Cuando HI0 esta en 1
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7.4 Definicién del tiempo y el patrén de Aceleracién/Desaceleracién
® Definicién del Tiempo de aceleracién/desaceleracion basado en la Frecuencia maxima.

Valor
Cédigo | Nombre del parimetro MI‘IIH‘II‘MO predeterminado Unidad
oﬂ 800 5.0 seg
g 600 10.0 seg
0 60.00 Hz
-1 ]
0~2 1
= Define el tiempo de i iGN di do en ACC/dEC en el grupo de
accionamiento.
= 8i H70 esta definido en 0 {F ia méxima}, el Tiempo de aceleracidn/desaceleracion es el
tiempo que requiere llegar a la frecuencia méxima desde OHz.
= Launidad del Tiempo de fi deseado puede configurarse en H71.

+ El tiempo de aceleracion/desaceleracién se define sobre la base de F21 — [Frecuencia méxdmal.
Por ejemplo, si F21 esta definido en 60Hz, el Tiempo de aceleracién/desaceleracion en 5 7
segundos y la frecuencia de funcionamiento en 30Hz, el tiempo para llegar a 30Hz serfa 2,5

segundos,

Frecuencia Maxima

B0Hz
30Hz
Comanda de
PR 145N e——
e a— -
Tiempo de Tiempao de
aceleraciin desaceleraciin
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4 Una unidad de tiempo més precisa puede dafini i alas {sticas de |a carga,
como se muaestra a continuacion.

+ En el SVHGSA, el visor dispone de hasta 5 nimeros. Por lo tanto, si la unidad de tiempo se define
en 0,01 segundo, el tempo de aceleracién/desaceleracién méximo serfa 600,00 segundos.

Cogg0 | Nombre | g | _cetmiin o
H71 [Escala |g 0.01~600.00 | Unidad de definicién: 0.01 seg
ok d? 1 0.1~6000.0 | Unidad de definicién: 0.1 seg
2 1~60000 Unidad de definicién: 1 seg

# Definicién del Tiempo de aceleracién/desaceleracidn sobre la base de la Frecuencia de operacidn

Grupo Cédigo | Nombre del parimetro Definicién | Rango | . Velor | unidad
Grupo de ACC [Mempo de aceleracin] . 0-6000 | 5.0 sog
[Tlempo de desaceleracién] | _ 0~6000 | 10.0 seg
0

» El Tiempo de aceleracion/desaceleracion se define en ACC/dEC.
. BldefheH?ﬂanﬂFrowendaddln} dﬂmwumﬁmm&nudmmmuhm
de

llegar a una fi bjetivo desde la fi de fi (F
cormente).

+ Cuando H70 y el Tiempo de aceleracion estén definidos en 1 {Frecuencia delta} y 5 segundos,

respectivameants.
+ El siguiente gréfico en la Seccién A muestra el cambio de la frecuencia de operacién cuando la
fri {a objetivo esté definida en 10Hz al comienzo y luego se cambla a 30Hz
Frecuencia 30Kz
de operacion
Seccion A
0Kz
— —e
5 1 12 [Sea]
Comando
de operacién

5 seg 5 seg
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@ Definicién del Tiempo de aceleracién/desaceleracién miltiple desde los bomas multifuncidn

Valor
Grupo Cédigo | Nombre del parimetro Definicién | Rango predeterminado Unidad
Gn.p:::m ACC [Tiempo de aceleracion] 0~6000 | 5.0 seg
dEC [Tiempo de desacsleracién] | _ 0~6000 | 10.0 seg
[Definicién de bome P1 de 0-27
Grupo E/S "7 track Itfuncion] o 1]
18 [Definicién de bome P2 de 1 1
entrada multifuncion]
[Definicion de bor )
3
: 4
[Mempo de 0~6000 88Q
B4 | mattipie 1] - 30
[Tlempo de desaceleracion
147 maltiple 7] 8.0

= Defina 119, 120, 121 en 8, 8, 10 si quiere definir el Tiempo de aceleracién/desaceleracion miltiple desde
los bomes.

= El tiempo de aceleracién/desaceleracion mdltiple 0 puede configurarse en ACC y dEC.

. Los

de

i6n miitiples 1-7 pueden configurarse en 134-147.

Decal

® Definicién del patrén de

{ime & acsleracion/desaceleracion
Accal Decel
Tiempo de
Froqunc] 7 Ps | Pa | P3
desaceleracién
0 N - -
1 N B 2
2 e ] -
[T o I s HN s H s 3 - v | 7
B4 | — /= 4 vl-q-
] 5 v - v
B 7 | ¥ | -
7 v v v

E

ﬁﬂ
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® Definicién del patrén de aceleracitn/desaceleracion

Grupo | Cédigo | Nombre del parsmetro mmm‘, Unidad
| Lineal |°
Curva S
4 %
40 %

* El Patrén de aceleracién/d Jeracion puede confiy enF2yF3.
= Lineal: Esunpaﬁﬂnganudpﬂahamlmdmdepﬂmrmm
= Curva S: Esta curva permite al motor acelerar y desacelerar de manera uniforme.

/I PRECAUCION

Para la curva S, el tiempo de aceleracién/desaceleracién real es mas largo

que el tiempo por el usuario.

Fracuencia ‘/
Cemando de
operacién (RUN)
- -
Tiempo de Tiem Fo de
aceleracion desaceleracion

+ HA17 define la relacitn de inicio entre la curva S y el patrén lineal en la mitad de la frecuencia de

fi ja de aceleracidn/d leracién. Para amancar suavemente incremente H17 para
extender la relacién de la curva S.

+ H18 define la relacién de finalizacién entre la curva S y el patrén lineal en la mitad de la frecuencia
de refe ia de aceleracidn/d leracién. Para una d leracién suave y una detencion

precisa incremente H18 para extender la relacion de la curva 5.
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Frec. refarencla
de acelidesac, Mitad de frec.
referencia de

H17
i T A R

Inicio  Fin Inicio Fin
acel acel desac  desac infarior a la Frecuencia
méxima, la forma de onda
se mostraré con la parte
superior recortada.
4 Observe que la Fi fa de ref fa para aceleracion/d leracion (H70) esta definida en
la Fi ia méxima y la fr ia objetivo esta definida por debajo de la Frecuencia méxima.

La forma de la curva puede distorsionarse.
Frec. refarenca de
Frec. abjetive /
/ \

e

H1T H18 H17 Hi8

» Tiempo de aceleracién para definicién en curva S
—AcC+ ACCx$+ Acc:x?

» Tiempo de desaceleracién para definicién en curva S
:dEC+dECx¥+dEC:?

» ACC, dEC indican el tiempo definido en el grupo de accionamiento
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#® |Inhabilitacién de aceleracién/desacaleracién

Grupo Cédigo | Nombre del parametro Definicién

Valor
pradeterminado

[Definicion de bome P1 de
entrada multifuncion]

Grupo E/S | 17

o-27

= Seleccions uno de los bomes de entrada multifuncién 1-8 para definir la inhabilitacion de la
acelel 6,

. Sim%daﬁmlm.anﬂpammmmm

Frecuencia

P 1 M
Comando
de operacién _
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7.5 Control VIf
® Operacién por patrén Vif lineal

Grupo | Codigo | Nombre del parémetro | Definicién | Rango | o 14" . | Unidad
Grupo de [Frecuencia base]
P 1F22 30~400 | 60.00 Hz
[Frecuencia de . 1~ Hz
F23 amanque] 0.1~10.0 | 0.50
]
0
= Defina F30 en 0 {Lineal}.
= Este patrén mantiene una lineal de fi entre F23 - [F de
que] y F22 - [F: ia base]. Es el apropiado para aplicaci de par
+ Fn ia base: El variad trega la tensitn inal a este nivel. Entre la frecuencia indicada

en la placa de identificacién del motor.

4 Fri ia de

El variador comienza a entregar su tension a este nivel.
Frecuencia
base
Frecuencia
de amangque
Frecuencia m
Tension /
Comanda de

funcionamiento (RUN)

@ Patrdn VIf cuadratico

Cédigo | Nombra del parémetro | Definiclén ‘Rﬂngn mmm Unidad

= Defina F30 en 1 {Cuadrético}.
= Este patrén mantiene una relacidn cuadréitica de voltios/hertz. Las aplicaciones para las que
resulta aproplado son ventiladores, bombas, etc.

Tansitn
100%

Frecuencia Base
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# Operacién con patrén Vif definido por el usuario

Grupo
Grupo de
funciones
[Frecuencia Vi definida
Fa1 por el usuario 1) - 0~400 | 15.00 Hz
[Tensién Vit definida _
F38 porel io 4] 0~100 | 100 %

= Seleccione F30 en 2 {V/f definida por el usuario}.
= Elusuario puede ajustar la relacidn de voltios/frecuencia al patrdn V/f de motores especiales y las
caracterfsticas de carga.

/\ PRECAUCION

En el caso de utilizar un motor de induccion estandar, si este valor se define méas alto que el patron
Vit lineal podria dar como resultado una restriccion del par o el sobrecalentamiento del motor debido
a la sobreexcitacion.

Cuando el Patrén V/f del usuario esté activado, F28 - [Refuerzo de par en direccién de avance] y F29
- [Refuerzo de par en direccion de refroceso] estin desactivados.

Frecumncia F31 F33 F35  F37 mnma

&  Ajuste de la tensidn de salida

40~110 | 100 %

= Esta funcidn se usa para ajustar la tensién de salida del variador. Es de utilidad cuando se usa un
motor que tiene una tansién inal infarior a la tensién de entrad

Frecuencia base
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® Refuerzo de par manual

Unidad

= Defina F27 en 0 {Refuerzo de par manual}.

= Los valores de [Refi da par en direccion de Ir ] se definen por separadoen F28y
F23.
/i PRECAUCION
= Siel valor de refuerzo se define mas alto de lo requerido puede causar sob | del
motor debido a sobrexcitacién.

Refusrzo de par = FX torque
boost

en avance

Refusrzn de par = RX torque

N el

boost

[Corriente del motor sin

carga]
[Sintonizacian
al

utométical
[Resistencia del estator
(Rs]]

Q

= Antes de definir el Refuerzo de par automatico, H34 y H42 deberian estar comectamente definidos

(ver paginas 10-8, 10-10).
= Seleccione 1 {Refuerzo de par automético} en F27.
= Elvariador calcula autométicamente el valor del refuerzo de par usando los pardmetros del motor y

la tensién comes lente.
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7.6 Seleccién del método de parada
® Desacelerar hasta parar

Grupo Cédigo | Nombre el parimetro | Definicién | Rango _@ Unidad
Grupo de i | SEEE
func) 1 | 0~3 a
= Seleccione 0 {Desaceleracién hasta parar} en F 4.
= _Elmotor desacelera a 0Hz ra durante el fiempo definido.

Frecuencia

Comando de

aperacidn

-~
Tiempo de

desaceleracion

® Frenado de CC hasta parar

= Seleccione 1 {Frenado de CC hasta parar} en F4.

= Verpégina 8-1.
® Funcionamiento libre hasta parar
or
inado Unkind
1]
= Seleccione 2 {Funcionamiento libre hasta parar} en F4.
=  Cuando el do de of ion estd d tivado (OFF), la fi ia de salida y la tensién estan

desactivadas.

Frecuencia, tensidn
Comando de
GIin
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7.7 Limite de frecuencia
® Limite de frecuencia ulilizando la Frecuencia méxima y la Frecuencia de aranque
Grupo | Cédigo | Nombre del parémetro | Definicién |Rango | | Va0 . | unidad

Grupo de
funciones 1

0.1~10 | 0.50 Hz

* Frecuencia méxima: Es el limite més alto de frecuencia. Ninguna frecuencia puede definirse amiba
de la [F miéxima] plo F22 [F base].

* Frecuencia de arranque: Es el limite més bajo de frecuencia. Si define una frecuencia por debajo
de este valor, autométicamente se define en 0.00,

® Limile del comando de frecuencia ulilizando el limite superiorfinferior

Grupo | Cédigo | Nombre del par&metro | Definicién [w o ""'n?:lm Unidad
foncones 1 aphait ] o1 |0
25 s gk . 000 | 8000 Hz
F26 f['-'“‘“".";"“" . 0~400 | 0.50 Hz
= Defina F24 en 1.
- Laf de funcionamiento activa puede definirse dentro del rango de F25 y F26.

4+ Cuando |a definicién de la frecuencia se hace desde la entrada analtigica (entrada de tensién o
cormiente), el variador opera dentro del rango de los limites superior e inferior de frecuencia, como
$8 muestra a continuacion.

4 Esta definicién también es vélida cuando la definicién de la frecuencia se hace desde el teclado.

Cuando no se selecciona
Frecuencia limite de frecuencia

Limite superior ... Frecusncla méima
de frecuencia

Limte infericr
de fFrecuencia

o 20mA | (Entrada de corriente)
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[Limite inferior de la

H18 § ia de salto 3] 0.1~400 | 35.00 Hz
= DefinaH10en 1.
= La definicién de la frecuencia de funcionamiento no esté disponible dentro del rango de frecuencia
de salto de H11-H16.

= La frecuencia de salto puede configurarse dentro del rango de F21 - [Frecuencia méxima] y F23—
[Frecuencia de arranque].

100 V1(Entrada de tensidn)
20ma | (Entrada de corente)

Subir definizidn de frecuencia
| § —  Bajar defnicién de frecuencia

# Cuando se desea evitar la j ibuible a la fi ia natural de un sistema mecénico,
estos pardmetros permiten saltear las frecuencias resonantes. Pueden definirse tres dreas
diferentes de [Limite superior/inferior de la frecuencla de salto] con las frecuenclas de salto
definidas en el punto més alto o més bajo de cada &rea. Sin embargo, durante la aceleracién o

d leracion, la fr ia de funcis lento dentro del drea definida es vélida.

Comando de
TuncionanmentoRUN)

+ En caso de aumentar la definicidn de frecuencia, como se llustra mas arriba, si el valor de
frecuencia definido (definicion analbgica con tensién o comiente, o definicién digital desde el
teclado) se encuentra dentro del rango de la frecuencia de salto se mantiene el valor del limite
inferior de frecuencia de salto. Si el valor definido esta fuera del rango, la frecuencia aumenta.

# En caso de disminuir la definicion de f ia, si el valor de fr ia definido (definicié
analégica con tension, comiente o comunicacion RS485, o definicidn digital desde el teclado) se
encuentra dentro del rango de la frecuencia de salto se mantiene el valor del limite superior de la

frecuencia de salto. Si el valor definido esta fuera del rango, la frecuencia disminuye.
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CAPITULO 8 - FUNCIONES AVANZADAS

8.1 Frenado de CC
® Parada del motor con frenado de CC

Grupo | Cadigo | Nombre dl parémetro mu«a‘mm Nmm" Unidiad

Grupo de
funciones 1

[Frecuencia de amanque
de frenado de CC]

0-a
F8 0.1-60 | 500 Hz
Fop |[Mempodeesperaparasl | 060 |04
0~200
0-60

frenado de CC]
[Tensién de frenado de
cCl

[Tiempo de frenado de
cel

F10

Fi1 1.0 seg

= Defina F 4 - [Selaccion de modo de parada] en 1.

= F 8: La frecuencia a la que el frenado de CC se activara.,

= F 9: La salida del variador se mantendré durante este tiempo después de FB - [Frecuencia de amanque
de frenado de CC] antes de aplicar F10 - [Tensién de frenado de CCJ.

= F10: Defina este valor como porcentaje de H33 - [Corriente nominal del motor].

= F11: Define el tiempo para aplicar F10 - [Tensién de frenado de CC] al motor después de F 9 - [Tiempo
de espera para el frenado de CC].

/I PRECAUCION

Si define una Tension de frenado de CC excesiva o si el Tiempo de espera para el frenado de CC se
define demasiado prolongado puede causar sobrecalentamiento y dafios al motor.

4 La definicion de F10 o F11 en O inhabilitaré el . a F8 ~
frenado de CC.

+ F 9 -[Tiempo de espera para el frenado de CCJ: Tansién \j L
Cuando la inercia de la carga es grande o

cuando F 8 — [Frecuencia de amanque de frenado ]

de CC] es elevada puede ocurrir un disparo por Gomands de
. AUN
" iente. Est 4 irse con F 9. funcicnamiento (RUN]

+ En caso de usar el frenado de CC con gran inercia de carga y elevada frecuencia cambie la
del de de CC de con &l valor definido en H37.

H3r Indice de Menos de 10 veces la
inercia de la inercia del motor

carga 10 veces la inercia del
motor

Més de 10 veces la inercia
del motor

o
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® Frenado de CC en arranque

Grupo | Cédigo | Nombre del parsmetro | Definicién | Rango m‘:“'l o | Unidad

Grupo de

funciones 1 | © 4

= F12: Define el nivel como porcentaje de H33 - [Corriente nominal del motor].
= F13: El motor acelera después de aplicar la tensidn de CC durante el tiempo definido.

/i\ PRECAUCION

5l define una Tensidn de frenado de CC excesiva o si el Tiempo de espera para el frenado de CC se
define demasiado prolongado puede causar sobrecalentamiento y dafios al motor.

S /

F1;EI
+
Tensin F12
Cormando de T

+ La definicién de F12 o F13 en 0 inhabilitaré el arranque del frenado de CC.
+ t Después de F13 - [Tiempo de arranque de frenado de CC), la frecuencia aumenta después de
aplicar |a tension de CC hasta el tiempo £

® Frenado de CC en parada

Grupo | Cédigo | Nombre del parémetro | Definicién | Rango md."::“m Unidad
Gupode gy | [Tansion deamanguw 0-200 |50 %

= F12: Define el nivel como porcentaje de H33 — [Corriente nominal del motor].
= Seleccione un bome para emitir un comando de frenado de CC en una parada entre P1 a P8.
= Sidefine el borne P3 para esta funcién defina 119 en 11 {Frenado de CC durante una parada}.

/i PRECAUCION
Si define una Tensién de frenado de CC excesiva o si el Tiempo de espera para el frenado de CC se
define demasiado prolk do puede causar sob y dafios al motor.

| AII/ ¥
Tenson F12
T

P3

“Comando de
funcionamiento (RUN)

82 | LS industrial Systems




CAPITULO 8 - FUNCIONES AVANZADAS

8.2 Operacién por impulsos (JOG)
® Operacién por impulsos de bomes

Unidad

Defina la frecuencia de impulso deseada en F20.

Saleccione un bome entre P1-P8 para esta definicion.

i define P5 para la Operacién por impulsos defina 121 en 4 {Impulsos}.

La frecuencia de impulso puede definirse dentro del rango de F21 - [Frecuencia méxima] y F23 -

-I-O— N Pl FX: 17 =0
J‘o—& s | 406 1 T2bey ) . A
N (]
P JOG) IE
e muN
+ La operacion por impulsos anula todas las otras 3 ito la ion de Dwell.
Por lo tanto, si entra el do de fr ia durante una op i6n Multipaso,

Subir/Bajar{Up/Down) o Trifilar(3-hilos), la operacién se ejecuta a la frecuencia de impulso{JOG).
+ El sjemplo en el diagrama anterior muestra cuando la entrada mullifuncién se define en modo
NPN.

+ Operacién por impulsos controlada por bornera n

* Op 10 de | por impul lado por t

Unidad

= Defina la fi ia de impulso d da en F20.
= Seleccione un borne entre P1-P8 para esta definicion.
= Sidefine P7 para la op por imp defina 123 en 26 {Op por imp )i

+ El rango para la frecuencia de impulso puede definirse entre la Frecuencia méxima (F21)y la
Frecuencia de aranque (F23).

+ Elejemplo del diagrama cuando la fr de ref es 30Hz y la frecuencia de
impuiso es 10Hz.
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s

b

o0— M| FX:17=0

b

0—\ BT | JOGHI2326
Froquencia

Y
OED

PILOGEK)
Comand di Ex
Bcooramienio (FX)
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8.3 Accionamiento Subir/Bajar (Up/Down)

® Funcién de almacenamiento Subir/Bajar{Up/Down)

Grupo

Nombre del parémetro

Definicién

Valor
predeterminado

Grupo de

[Método de definicion de
frecuencia]

(]

Grupo E/S

[Definicién de borne P1
de entrada multifunclién]
[Definicién de borne P8
de entrada multifuncién]
[Definicién de borne PT
de entrada multifunclién]
[Definlcién de borne P8
de multifi

25

15

16

o-27

Grupo de
funciones 1

[Guardar la seleccién de
sublribajar frecuencla]
[Guardar subir/bajar
frecuencia]

0.00

= Seleccione 8 en el codigo Frq del grupo de accionamiento.

= Seleccions el bome que usard como accionamiento para subir/bajar(Up/Down) entre los bomes de
entrada multifuncién (P1~P8).

= Siselecciona P7 y PB uomn bornes de accionamiento suhlr.’bqa'tUpﬂDuwn} seleccione 15 (comando
de fi

de

- SIselaenionaPBmmohomlnidalparawalﬂﬂ'laﬂndﬁndeslﬂnhqﬂ{U

)y 16 do de di

1.la

deg

antes de que el variad

jar) como se indica arriba.
= Funcién Gumrm&ﬂm ‘Guardar la seleccion de subirbajar frecuencia’, esta definido en
se defuvo o desacelerd es g

en 123 e 124 del grupo E/S.
p/Down) seleccione 25

en F&4.

+ Mianlras opera la funcién Guardar subir/bajar, el usuario puede inicializar la frecuencia

jo el bome de entrad:

multifuncién como inicializacién de Guardar

subir/bajar frecuencia.
F83 Guarylar Ia seleonién‘m 0 Suprimir 'guaruar'swi'maju
" 1 Definir ‘guardar subir/bajar
frecuencia’
F64 | G fbajar fi Si fi g

# Sientra la sefial de

de guardar

“Subir’ o ‘Bajar’ de la entrada multifuncidn, sshseﬂalesimorada

aplica la funcién
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4 Seleccién de modo subir/bajar{Up/Down)

Grupo | Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango nndwl O ado | Unidad
Grupo de
accionamiento 09 0
47 | [Definicién deborne P1de | 0
entrada multifunclén]
Grupo E/S (Dsfinicién de bome Iﬂn]" de |45 027 |6
[Definicién de borne P& de
24 | entrada multifuncién] b 7
[Seleccién de modo sublrl | _
Gpode | > |bajar] 2 |0
funcones 1 | ggg | [Bublribajar paso de . 0~400 | 0.00 He

= Seleccione 8 en el codigo Frg del grupo de accionamiento.

= Seleccione el bome que usard como accionamiento para subirbajar{Up/Down) entre los bomes de entrada
multifuncitn (P1~PB).

» QOpera en el modo seleccionado como fr ia de paso definida en FE6.

+ La Seleccién del modo subirbajar es la siguiente:

Seleccién de La frecuencia de referencia aumenta de acuerdo con la
FB5 sublbajar 0 | base de la frecuencia méxima/minima.
(Valor inicial)
1 Aumenta tanlo como el paso de frecuencia (FG6) de
jo con la entrada de borde.
2 | Combinaciénde Oy 1.
Paso de e y - "
FB6 frecuencia F de con entrada de borde.

+ Cuando F85 es 0: S pulsa Subir aumenta a la Frecuencia méxdma aumentando la velocidad. (Si

hay un limite de fr ia definido, la velocidad hasta el limite superior.) Si pulsa
Bajer la frecuencia, baja la velocidad, independientemente del método de parada. (Si hay un
limite: de fi ia, la velocidad disminuye al limite inferior.)
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—"o_\ 23 [are0
:0—:\ N
o—‘\ 27 |=anas
"5_& e [mee e | PT0UPH{Subi) 0
(5 | 8 [ECHN) (Baiar) s I |

wund 1

Fracuenciz /—‘
guardada

Frecuencia /—/_\
ce salida

PB(CLEAR) (Despear) ] fl
PT (UP) | (| |

Comando de
sesonarmisnts (FX)

+ Cuando FB5 es 1: Aumenta tanto como el paso de frecuencia definido en FG6 en el borde de
subida de |a entrada multifuncidn definida como Subir y cuando se define subir’bajar guarda la
frecuencia en el borde de bajada. Disminuye tanto como el paso de frecuencia definido en F66
en el borde de bajada de la entrada multifuncién definida como Bajar y cuando se define

birbajar guarda la f; ia an el borde de bajada. En este caso, mientras define la entrada
multifuncién como Subir o Bajar, si enira el comando de parada, el valor del borde de bajada
previo es guardado y si no estd definida la entrada multifuncién, la frecuencia presente no es
guardada. El tiempo de aceleracién/desaceleracitn es el mismo que cuando se define en “0°,

Fx or R (Avance o 1
retrocesc)
Up (Subir) 1 [ il
Down (Bagary Yoot

Upm Cir {Desgajor
subiribagar)

Fracusncia
o eaticin

Fracuencia guardada
&n a memoria

4 Cuando F65 es 2: Aumenta tanto como el paso de frecuencia definido en FB6 en el borde de
subida de la entrada multifuncién definida como Subir y si esta activado durante 3 segundos
opera como definido en “0”. Disminuye tanto como el paso de frecuencia definido en F66 en el
borde de subida de la entrada multifuncion definida como Bajar y si esta activado durante 3

gundos opera como definido en “0” y el tiempo de aceleracién/desaceleracion es el mismo
que cuando se define en "0",
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Fu of Rix (Avance o
[ ——

Up (Subi)

Drown (Bajar) e Yy

UpDn Cir {Dospejor

Frocusncia

e aniida 27
Fmﬂﬂ:.iuvﬂlﬂl
/Y\PREGA.UCION
Debido a la funcién Subir o Bajar, d la da antes de
aumomlnpnodefnwamll.hm“m!hmeumehgurhﬂu
también la fr ia del to no
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8.4 Operacién trifilar (3-hilos)
Grupo | Cédigo |  Nombre del parémetro | Definiclén | Rango wmnm Unidad
Grupo "7 [Seleccion de bome P1 de 0 0-27 o
EfS entrada multifuncién]
7
- Salawmealbnmeanteﬁ -P8 que usara para la operaci6n trifilar(3-hilos).
= S iona P8 defina [24 en 17 {Operacion trifilar(3-hilos)}.
— n
[o i .
°° & Pl FX ne ] -
o—{N] ez |
S s |trititar ¢ 12w = 47 _-“ \—/
" - -—
& ‘ EX ]
RX ]
B (viflar

4 La sefial de entrada queda fijada (guardada) en la Operacidn trifilar(3-hilos). Por lo tanto, el
variador puede ser operado con el pulsador.
+ Elancho de banda del pulso (t) no deblera ser inferior a 50 mseg.
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8.5 Operacién de Dwell
Grupo | Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango Mmm Unidad
Snipode | 0.1-400 | 5.00 He
0~10 0.0 seg

= En esta definicidn, el motor comienza a acelerar después de haberse ejecutado la operacién de Dwell
durante el tiempo de Dwell a la frecuencia de Dwell.

= Sa usa principalmente para liberar el freno anico en elevad | 65 de haber operado a la
fr la de Dwell.

+ Frecuencia de Dwell: Esta funcién se usa para que el par tenga una direccién deseada. Sirve
para aplicaciones de izamiento a fin de conseguir el par de torsién suficiente antes de liberar un
freno mecanico. La frecuencia nominal de deslizamiento se calcula mediante la férmula que se
muestra a continuacion.

Frecuencia de Dwell —

Frecuencia de arranque < >
Fracusncia Tiemps de Dwell

foarSEhn
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8.6 Compensacién de deslizamiento

Grupo | Cédigo | Nombre del parémetro | Definicién | Rango mm“ Unidad
Grupo de [Seleccion de tipo de .
rupode 5 |H30 A - 02-22 |75
[Ntmero de polos del
H31 e 212 |4
[Frecuencia nominal de |
-2 Fbameiviot o~10 233 Hz
[Corrients nominal del
Ha3 ) 05~50 263 A
[Corriente del molor sin | _ -
H34 ] 0.4~100 |11.0 A
Has | [Eficiencia del motor] - 50~100 |87 %
[Indica da inercia de la
Ha7 " 0-2 0
0~3 0

=  Defina H40 - [Selewﬂndemodndeemhuﬂenﬂcompemanﬂndedasizamanb}
. EI funcié 16 que el mob - . N " o &l deslizami
h ite en un motor de induccl6

+ H30: Defina el tipo de motor conectado a la salida del variador.

H30 [Seleccibnde tipo |2 0.2KkW

de motor]
moJmaw (8 |

+ H31: Entre el nimero de polos indicado en la placa de identificacion del motor.
+ H32: Entre la frecuencia de deslizamiento de acuerdo con la siguiente férmula y lo indicado en
la placa de identificacién del mator.

_ s _[mm=P
Szt [ 120 ]

Donde, £, =Fi i inal de deslizami
£, = Frecuencia nominal
=RPM nominales del motor
P =NOmero de polos del motor
Ej.} Frecuencia nominal: 680Hz, RPM nominales: 1740 rpm, Polos: 4,

-0t

=28z
120 J
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4 H33: Entre la cormiente nominal indicada en la placa de identificacién del motor.

->

H34: Entre la cormiente medida cuando el motor funciona a la frecuencia nominal después de

retirar la carga. Entre el 50% de la corriente nominal del motor cuando es dificil medir la
corriente sin carga del motor.
+ H36: Entre la eficiencia del motor indicada en la placa de identificacién.

4 H37: Seleccione la inercia de la carga basada en la inercia del motor, como se indica a
continuacion.
H37 [indice de 0 Menos de 10 veces la

inercia de la inercia del motor

cargal 1 Alrededor de 10 veces la
inercia del motor

2 Més de 10 veces la inercia

del motor

4 Amedida que las cargas se foman méas pesadas, la brecha de velocidad entre las RPM
nominales y la velocidad sincronica se ensancha (ver figura abajo). Esta funcidn compensa este

deslizamiento inherente.

RPM
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CAPITULO 8 - FUNCIONES AVANZADAS

8.7 Control PID
Grupo
Grupo de
funciones 2
ion de
HS0 realimentacién PID] - 01 0 -
Hgq | [Gananca PPI"B']“ w - 0~9999 |300.0 %
[Tiempo integral para el
H52 controlador PID - 0.1~32.0 10 seg
(ganancia )]
[Tiempo diferencial para el
H53 controlador PID - 0.0~30.0 0 seg
(ganancia D)]
[Seleccion de modo de . .
H54 trol PID] 0~1 0
[Limite superior de
H55 i ia da salida PID] 0.1-400 60.0 Hz
[Limite inferior de frecusncia
H56 de salida PID] - 0.1-400 0.50 Hz
[Seleccion del valor de
H57 - ia del control FID] 0-4 0 Hz
[Seleccidn de unidad de
H58 trol PID] - 01 0 -
Hg1 | [Tlemeo de retardo de 0.0-2000.0 | 60.0 -
HEZ | F ia de suspension] | - 0.00-400 | 0.00 Hz
HB3 [Nivel de ivacién] - 0.0~100.0 |35.0 %
H7~ [Definicién de bome P1-P8
GrupoE/S |54 |de entrada multiundien] | 2 027 - -
Grupo de [Definicién del valor de 0~-400/
h Janto rEF i ia del contral PID] 0~100 0.00/0.0 Hz/%
[Realimentacién del control 0~400/
Fbk PID] 0~100 0.00/0.0 Hz/%

Afin de controlar por ejemplo la cantidad de agua en circulacién, la presion y la temperatura aplique el
conirol PID a la frecuencia de salida del variador.

Defina H48 del grupo de funciones 2 en 1 (SabuﬁndumthlD).Se\dsuuhsnlasmgoﬂaerFy
Fbk. Define el valor de referencia del control PID en rEF y it d real del

control PID en Fbk.
= El control PID se clasifica en dos modos, Normal y de Proceso, que pueden definirse en (Seleccitn de
modo de control PID).
4 H50: Selecciona el tipo de reali ion del lador PID.
H50 | [Seleccion de 0 | Entrada de bome | {0~20 [mA])
realimentacién
PID] Entrada de borne V1 (0~10 [V])
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+ Hb51: Define el porcentaje del error visualizado. Si la Ganancia P se programa en 50%, la salida

seré el 50% del valor del error. Un valor de ganancia més alto puede alcanzar el valor de control

més répidamente, pero puede causar oscllaciones.

H52: Define el tiempo hasta indicar el valor del error acumulado. Define el tiempo requerido

para indicar el 100% cuando el valor del emror es 100%. Si H52 - [Tiempo integral para el

controlador PID (ganancia 1)] esta definido en 1 segundo y el error es del 100% se indicar4 el

100% en 1 segundo. El ajuste del valor puede reducir el emor nominal. Si el valor se reduce, la

respuesta seré mas rapida pero un ajuste en un valor demasiado bajo puede generar la

oscilacion del controlador.

HS3: Define el valor de salida cormespondients a la variacion del error. El error es detectado en

0,01 segundo en el SV-IG5A. Si el tiempo diferencial se define en 0,01 segundo y el porcentaje

de la variacién del error por 1 segundo es 100% se indicara el 1% cada 10 mseg.

4 H54: Ganancia de avance de alimentacidn del control PID. Define la ganancia para sumar el
valor objetivo a la salida del controlador PID.

# HS5, H56: Limitan la salida del controlador PID.

# HST: Selecciona el valor de referencia del control PID.

+ HSB: Las unidades para el valor de referencia y la realimentacion del control PID se clasifican

en dos: [Hz] y [%]. H58=0: [Hz], H58=1: [%].

117~124: Para conmutar el control PID a la operacién normal defina uno de los bornes P1-P8 en

21 y active (ON).

4+ PM: Calcula la realimentacion de H50 con la frecuencia del motor y la muestra en el visor.

rEF: Indica el valor de comando del controlador PID.

+ Fbk: Convierte la cantidad de realimentacién definida en H50 en frecuencia del motor.

->

L d

->

>
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® Contral PID en modo normal (H54=0)

Diagrama del PID

S8 =0 : Concopto de operacian par frecuencia
HSE =1 : Concapto de operacian por %"

et e s P

Relerenclas

H-Limit - Limite superior

L-Limit - Limite inferior

FID F/B : Realimentacion control PID

3) Afiade las comunicaciones RS-485 a la categoria de realimentacién del control PID.

4) El valor de referencia del control PID puede ser modificado y comprobado en el cédigo *rEF” del
grupo de accionamiento.
La unidad es [Hz] cuando H58=0 y [%] cuando H58=1.

5) El valor de realimentacién de control PID puede ser comprobado en el cidigo “Fbk” del grupo de
accionamiento.
La unidad es la misma que en el cadigo “rEF".

6) Si selecciona la conmutacién de modo PID en las entradas multifuncién P1~P8, aungue H58
sea 1, [%] sa convierte a [Hz].

7) La frecuencia de salida se muestra en el codigo "SPD" del grupo de accionamiento.

8} La salida del control PID en modo Normal es de polaridad simple y es limitada por H55 (Limite

superior) y H56 (Limite inferior).
8) El 100% es F21 (Frecuencia méxima).
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® Conirol PID en modo proceso (H52=1}

o Referencias

| MLimit : Limite superior
= 0: Conoaplo de pamct — LLimit : Limite inferior
HE3 = 1 Concepto de operacignpor i maxreq ¢ Frecusncia misim
1)E de eslafi (FRQ=8, pto Subir/Bajar) definida por FRQ/IFRQ2

y la frecuencia de salida real es la suma del comando de velocidad, PID OUT1 y PID QUT2.
2) Si selecciona la conmutacién de modo PID,
3) la polaridad de PID OUT1 es doble. Es limitado por H55 (Limite superior de control PID).
4) La frecuencia de salida real PID OUT2 es limitada por F21 (Frecuencia méxima) y H56 (Limite
inferior de control PID).
Las otras operaciones son iguales al modo normal de control PID.

® Suspensidn y Reactivacion (Sleep & Wake-up)

4 Ala noche, por ejemplo, si la frecuencia de salida del control PID se mantiene durante el
Tiempo de retardo de suspensién (HG61) debido a que no hay flujo suficiente, la funcién de
suspension se activa autométicamente y el variador se detiene. En el modo de suspension, si el
error del valor de referencia y la realimentacién del control PID supera HE3 (Nivel de
reactivacion), el modo de suspensidn se libera y el variador vuelve a arrancar.

+ Siingresa el comando de parada, el modo de suspensian se libera.
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Frecuencia de suspension Mivel ce reactivacion
ia PID
PID i s
Frecuencia
de salida
de
" RUN
PID Active
Retardo de
SUSPENsion
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8.8 Sintonizacién automética (Auto-tuning)

Grupo | Cédigo | Nombre del pardmetro | Definicién | Rango Jvalor | ynidad
Grupo de [Sintonizacién
funciones 2 |41 autométical ! ™ ° :
[Resistencia del estator .
H42 (Rs)] 0~28 [e]
Hd4 [Inductancia de fuga (Lo)] - 0~300.00 |- mH
* Serealizala tomética de los pardmetros del motor.
. P del motor en H41 pueden usarse en el Refuerzo de par automético y el Control
vectorial Sensorless.
/ PRECAUCION
La automatica deberl: dehaberga'adoan,Ele]edslmomrnodsbe

estar funcionando con carga durante He1 - [Sintonizacion automética].

L d

L

H41: Cuando H41 esté definido en 1 y se pulsa la tecla Intro (@) se activa la Sinfonizacion
automatica y se visualizard “TUn" en el visor de LED. Al terminar se visualizara “H41",

H42, H44: Se visualizan los valores de |a resistencia del estator del motor y la inductancia de
fuga, respectivamente, detectados en H41. Cuando saltea la Sintonizacién automética o realiza
H93 - [Inicializar paré ] se visualizaré el valor por defecto corespondients al tipo de motor
(H30).

Pulse la tecla STOP/RST del teclado o active el bome EST para detener la Sintonizacién
automéatica.

Si la Sintonizacién automatica de H42 y H44 es interrumpida se definira el valor por defecto. Si
H42 y H44 han concluido y se interrumpe la sintonizacién automética de la inductancia de fuga
se usard el valor medido de H42 y H44 y se definira el valor por defecto de la inductancia de
fuga.

Ver en la pégina 8-16 los valores por defecto de los parémetros del motor.

/1 PRECAUCION
No entre ningin valor incorrecto para la resistencla del estator y la inductancia de fuga. De
lo contrario podria deteriorarse la funcién del Control vectorial Sensorless y el Refuerzo de
par automético.
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8.9 Control vectorial Sensorless

Grupo | Cédigo | Nombre del parametro | Definicién | Rango | VAT  |ynigeg
Gupode ity Euhwlm domodo |4 o-a 0 i
Hao [Seleccitn del tipo de 02~220 |- oW
[Frecuencia nominal de .
H3Z | desiizamiento] 0~10 Hz
Has [Corriente nominal del 05~150 |- A
Haa | Iorente delmotor sin 0.1~100 |- A
[Resistoncia del estator
(B P 028 |- Q
H44 {'L":)']"*’m de fuga 0~300.00 | - mH
[Tiempo de
orpode , |F1a | magnetizaciendeun |- 0.0-60.0 |0.1 seg
« I H40 - [Selecci6n de modo de control] esté en 3 se activara el Control vectorial Sensori

/I PRECAUCION

Los

del motor

para el mejor desempeafio. Se recomienda realizar H41 —

[Sintonizacién automética] antes de proceder a la operacin con Control vectorial Sensorless.

+ Asag

. do que ks sigul 5

hayan sido

mejor desempefio con el Control veciorial Sensorless.
+ H30: Seleccione el tipo de motor conectado a la salida del variador.
+ H32: Ingrese la frecuencia nominal de deslizamiento basada en las RPM indicadas en la placa
de identificacién del motor y la frecuencia nominal.
+ H33: Ingresee la corriante nominal indicada en la placa de identificacidn del motor.

-

para lograr el

H34: Después de retirar la carga defina H40 — [Seleccion de modo de control] en 0 {Contral Vif}

y haga funcionar el motor a 60Hz. Entre la comriente que se muestra en Cur - [Corriente de
salida] como corriente del motor sin carga. Si es dificil retirar la carga del eje del molor entre el
valor correspondiente al 40 al 50% de H33 — [Corriente nominal del motor] o el valor por defecto

de fébrica.

4 En caso de haber di

La cantidad de

T del par durante la op
de H34 - [Comiente del motor sin carga) al 30%.

4+ H42, H44: Entre el valor del pardmeiro medido en H41 — [Sintonizacidn automatica] o el valor
por defecto de fabrica.

+ F14: Este parametro acelera el motor después de la excitacion previa durante el tiempo definido.

de excit

ion a alta el valor

i6n previa se define en H34 - [Comiente del motor sin cargal.

+ Entre directamente el valor de la placa de identificacion del motor, excepto cuando usa 0,2kW.

= Valores p

segun el régi

del motor
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Tensién | Régimen Comiente | Cordente | Frecuencla | Resistencia | Inductancia

de del mator nominal | sincarga | nominalde | del estator de fuga

W) desiizamiento | [0] mH]
[Hz]

0,2 11 0,6 233 14,0 122,00
0,4 1.8 1.2 3,00 6,70 61,00
0,75 35 21 233 246 28,14
1.5 8.5 3.0 233 1,13 14,75
22 8.8 44 2,00 0,869 1.3

200 37 129 49 233 0,500 541
5.5 19,7 6,6 233 0,314 3,60
7.5 26,3 11,0 2,33 0,196 2,89
1,0 37,0 12,5 1,33 0,120 247
15,0 50,0 175 167 0,084 112
18,5 62,0 194 1.33 0,068 0,82
20 76,0 253 1,33 0,056 0,95
0.2 0.7 0.4 233 28,00 300,00
0.4 11 0,7 3,0 14,0 177,86
0,75 2,0 13 233 7,38 88,44
1,5 37 21 2,33 3,39 44,31
22 5.1 26 2,00 2,607 421

400 37 65 33 2,33 1,500 16.23
5.5 11,3 39 233 0,940 10,74
7.5 15.2 57 233 0,520 8,80
11,0 226 75 133 0,360 7.67
15,0 25,2 10,1 1,67 0,250 3,38
18,5 33,0 1,8 1,33 0,168 2,48
22,0 41,0 13,6 1,33 0,168 2,84
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8.10 Operacién de ahorro de energia

Grupo | Cédigo | Nombre del parimetro mm{m“ o
Cupoth |pq | iveldo shormoce

horro de . 0~30 o (")

= Defina la tensitn de salida a reducir en F40.

= Defina como porcentaje de la Tensién de salida méxima.

= Para aplicaciones da ventiladores o bombas, &l de gla puede reducii
considerablemente al disminuir la tedsi n de salida cuando la carga conectada es liviana u opera sin
carga.
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8.11 Blsqueda de velocidad

Grupo | Cédigo | Nombre del parémetro | Definicién [ Rango p“‘:'“w Unidad
0
H23  |[Nivel de coriente] - 80~200 | 100 %
Hz4 [‘?"‘_’""."’::"F"‘.‘E "1: - 100
s | [Cananesdumnels | T g
GrupoE/S | I54 sﬁ‘mmﬂm de |45 12
I5 m"]" relé 15 P
= Se usa para prevenir que ocurra un posible fallo si el variador g tension después de haber
retirado la carga.

= El variador estima las RPM del motor sobre la base de la comriente de salida. Por lo tanto es dificil
detectar la velocidad exacta.

La siguiente tabla muestra cuatro tipos de seleccitn de bisqueda de velocidad.

H22 B da de Bl da de Bl da de B da de
idad en idad en idad en velocidad en
H20 - [Arranque | Rearranque H21 - Aceleracién
de encendido] después de fallo | [Rearranque normal
da potencia daspués de
instantanea | reponer fallo]
Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
[} - - -
1 - - - s
2 - - v .
3 - - v v
4 - v - -
5 - v - (
] - v v -
7 - v v v
8 v - - -
9 v - - v
10 v - v -
1 v - v s
12 v v - -
13 v v - v
14 v v v -
15 s s s 'l
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+ H23: Limita la cori durante la bl ja de velocidad. Se define como porcentaje da H33.
+ H24, H25: La biisqueda de velocidad se activa desde el control Pl. Ajusta la ganancia Py la
ganancia | correspondientes a las caracteristicas de carga.

+ 154, 155: La sefial de busqueda de velocidad activada es enviada a la ia externa desde
el bome de salida multifuncién (MO) y la salida del relé multifuncién (3ABC).
+ EL)B da de velocidad en R o és de fallo de potencla instantdnea
Tensidn de | |
entrads
Frecusacia
th 2
—_ e
Tensidn

He3

Lorriente

Salida
nultifencidn o

relé ﬁ]

= Cuando la potencia de entrada se interrumpe debide a un fallo de potencia
instanténea, el variador emite un disparo por Baja tension {LV) para retener la salida.

= Cuando la potencia se restaura, el variador controla la frecusncia por debajo del
disparo por baja tension y la tensién sube debido al control PI.

= t1: Si la comiente aumenta por amiba del nivel predefinido en H23, el aumento de
la tensién se detendrd y la frecuencia disminuir.

= 12: Si ocurre el opuesto de t1, el aumento de la tensidén comienza nuevamente y
se detiene la disminucitn de la frecuencia.

= Cuando la frecuencia y la tensién se restauran a los niveles nominales, la

| i i Aalaf ia previa al disparo.

+ Laop ién de b da de velocidad es ad da cuando hay cargas con elevada inercla.
Pare el motor y rearanque cuando la friccién en carga es elevada (cargas de poca inercia).
+ EISVHGSA iene la of ion normal cuando un fallo de potencia instantinea y la

potencia se restaura en los 15 mseg a los valores nominales.
+ La tensidn del bus de CC del variador puede variar dependiendo de la carga de salida. Por lo
tanto, puede ocurir un disparo por baja tensién cuando el fallo de potencia instantinea se
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mantiene durants 15 mseg o cuando la salida es superior al valor nominal.
¢ La ificacion del fallo de potencia instantdnea se aplica cuando la tension de entrada al

variador es 200~230VCA para la clase de 200V o 380~4B0VCA para la clase de 400V,
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8.12 Intento de rearranque automatico

Valor
predeterminado | Unidad
0
1.0 s8g

= Este parametro define el nimero de veces que se activa el rearranque automético en H26.
= Se usa para prevenir la calda del sistema debida a la funcién de proteccion interna que es activada por
causas tales como ruido.

+ H26: El rearanque automatico se activard después del tiempo de H27. El valor de H26 -
[Numero de intentos de rearanque automético] disminuye en 1 cuando se acliva. Si los
disparos superan el nimero predefinido de intentos de rearranque, la funcién de rearranque
automético se desactivara. Si la definicién se hace desde el bome de control o con la tecla

STOP/RST del tectado, el ni dei de que automético definido por el usuario
es ingresado autométicamente.
+ Sino hay més disy durante 30 dos d ésdela i6n de

automéatico, H26 se restaura al valor predefinido.
4 Cuando la operacién se detiene por Baja tensitn {Lvt}, por una Parada de emergencla {EST},

por Sobrecalentamiento del variador {Oht} o por Disparo de hard {HWH}, el q
automético se desactivard.
+ Después de H27 - [Tiempo de rearanque automético], el motor comienza a acelerar de manera
automética mediante la bisqueda de velocidad (H22-25).
4 El siguiente patrén ilustra cuando H26 — [NGmero de intentos de rearranque automatico] esta
definido en 2. n

W ocurrid un disparo

=7
w L AAN S

bparacitn de bdsquada
de velocidad H”

$ -

Comande &

3
funcignasignto (RUN] S(‘
L
305eq.

Nisero de intentos de
irran:ueulul!ti:u| i ] ' | |2| ' | ° | | :
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8.13 Seleccién de sonido de operacién (Cambio de frecuencia
portadora)

Grupo | Cédigo | Nombre del parémetro | Definicién | Rango Valor

séi

1-15 3
= Este parametro afecta el sonido del variador di te la
H38 | Cuandola f ia portadora se | Disminuye el sonido del motor
efing an un valkor aits Aumenta 1a pérdida de calor del
\varador |
Aumenta el ruido del variador
Aumenta la comriente de fuga del
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8.14 Operacién del 2*° motor
Grupo | Cédigo|  Nombre del parémetro | Definicion | Rango | A0 | Unidad
Grupo de
funclones 2 H81 [Tiempo de acel del 2do motor] | - 0~6000 | 5.0 seg
[Tlempo de desac del 2do 0~B000
Haz2 tor] 10.0 seg
Hes [Frecuencia base del 2do 30~400 | 60.00 Hz
H84 [Patrén Vif del 2do motor] - 0~2 0
[Refuerzo de par de avance
Has5 del 2do motor] 0-15 5 %
[Refuerzo de par de retroceso
Hag del 2do mator] 0-~15 5 %
[Nivel de prevencién de
H8T entrada en pérdida del 2do - 30~150 | 150 %
motor]
[Nivel termoelectrinico del 2do
HB8 | o otor durante 1 minuto] - 50~200 | 150 %
[Nivel termoelectrnico del 2do
Hag mo(r:t durante trabajo - 50~150 | 100 %
Heo | loom "““’1 nominal del 2do 0.1-100 | 26.3 A
Grupo E/S "7 [Seleccién de bcrpa]P1 de 0-27 0
124 [Seleccién doborne PBde |, e
entrada multifuncién]
= Dafina uno de los bornes de entrada multifuncién P1 a P§ la 6n del o motor.

Para definir el borne P5 para la operacién del segundo motor defina 124 en 12.

+ Se usa cuando el variador opera dos motores con dos tipos de carga diferentes.

4 La operacién de dos no es simulté
+ Como muestra la figura abajo, cuando se usan dos
con el variador haciendo un i .

seleccione uno de los dos motores conectados.
Cuando la operacion del primer motor seleccionado
se detiene seleccione un borne para el 2% motor y
defina los pardmetros H81-H0 para accionar el 2
motor.

4 Defina la seleccién del segundo motor cuando un
motor esté parado. Los pardmetros HB1~H90
funcionan igual que con el primer motor.

1GS5A

IG5A
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8.15 Funcién de autodiagnéstico
# Cbmo usar la funcién de autodiagnéstico

Grupo | Cdigo | Nombre dol parémetro | Definicién | Rango | ., “""! nado | Unidsd
Grupo de Seleccién da
funciones 2 | 150 | autodiagnéstico . i -
Seleccién de bome P1 de 0~27
GrupoE/S | 17 trada multifuncién - 0 -
Seleccién de bome P8 de
124 trada multifuncian 20 7 -

= Seleccione la funcién de autodiagnéstico en HEQ, en el grupo de funclones 2.
= Defina un borne entre P1~P8 para esta funcion.
= Para usar P8 para esta funcién defina 124 en “20".

/I\ PRECAUCION

Tenga cuidado de no tocar el variador con la mano ni ofros objetos mientras lleva a cabo esta funcién

porque hay flujo de a la salida del variador.
+ Realice la funcién de fiagnéstico una vez luido el jonado de Ja/salida del
variador.
+ Esta funcion permite al usuario comprobar de manera segura un fallo de IGBT, un corto de fase
de salida y circuito abierto y un fallo de tierra sin d tar el i del variad

+ Hay cuatro formas de seleccionario.

H60" Funcién de

Autodiagndstico inhabilitado

Fallo de IGET y fallo de tiera ?
Corto de fase de salida y circuito
abierto y fallo de tierra

Fallo de tierra (fallo de IGBT, corto de
fase de salida y drculto ablerto)

wl|m sl

1) Al seleccionarse el nimero mas alto se las f con el més bajo.
2) El fallo de tierra de la fase U en variadores de 2.2KW-~4.0KW y el fallo de tierra de |a fase V
en variad con ofros reg pueden no ser d ios cuando se selecciona *1%.

Seleccione 3 para asegurarse de detectar todas las fases de U, V, W.

+ Al definirse HE60 en un valor especifico de 1 a 3 y activarse el borne definido para esta funcion
entre los bormes P1~P8 se lleva a cabo la funcion P *dIAG". El
ment anterior se visualizard cuando esta funcidn haya concluido.

+ Para parar esta funcién pulse la tecla STOP/RESET del teclado, desactive al borne definido o
active el bome EST.

+ Cuando ocurre un error durante esta funcidn se visualiza “FLIL". Cuando se muestre este
mensaje pulse la tecia Intro {m), se visualizara el tipo de fallo y pulsando las teclas Subir («) o
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Bajar (+) se ver cuéndo ocumib el fallo mientras se realizaba la funcién. Luego pulse la tecla
STOP/RESET o active el borne definido como RESET para reponer el fallo.
+ La siguiente tabla muestra el tipo de fallo ocurrido mientras esta funcién esté activa.

Nro. | Visor Tipo de fallo Diagnéstico
UPHF | Fallo de fase U amiba del IGBT Contacte al representante de

UPLF | Fallo de fase U debajo del IGBT ventas de LSIS.
vPHF | Fallo de fase V arriba del IGBT

4 vPLF Fallo de fase V debajo del IGBT
5 WPHF | Fallo de fase W arriba del IGBT
5 WPLF | Fallo de fase Wdebaijo del IGBT
7 UWSF | Corto de salida entre U y W Ce be el corto del bome
B vUSF | Corto de salida entre Uy V de salida del variador, el borme
9 | WvSF | Corlo de salida entre Vy W de conexién del motor o la
conexién del motor.
10 |UPGF | Fallo de tierra an fase U Compruebe el fallo de tierra
11| vPGF | Fallo de tierra en fase V en el cable de sallda del
12 |WPGF | Fallo de tiera en fase W variador o en el motor o dafios
a la aislacién del motor.
13 |UPOF | Circuito de salida abierto en la fase | Compruebe la conexin
U del motor a la salida
14 |vPOF | Circuito de salida ablerto en la fase | del variador o la conexion
v {a del motor.
15 |[WPOF | Circuito de salida ablerto en la fase
W
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8.16 Definicién de frecuencia y seleccién de 2 método de
accionamiento

Grupo | Cédigo | Nombre del parémetro | Definicién | Rango | .., “‘""! nado | Unidad
drv__ | Modo de acclonamiento 1 | - 4 |1 E
Grupo de Frg Modo de frecuencia 1 - =5 Q -
accionamiento | drv2 Modo de accionamiento 2| - }~4
Frq2 Modo de frecuencia 2 - }~8 [i
17~ | Seleccion de bome P1de | 22 =1
Grupo B8 |54 | entrada muttiuncion

= El Modo de accionamiento 1 se usa cuando la entrada definida como segunda fuente no se ingresd en
la entrada multifuncion (117~124).

* El Mcodo de

2p entrar la

de fi

de
mmunseguﬂnvﬂnrdadaﬁiciﬁnusmdnellxrnedeenﬂndumliﬁndﬂn En el caso de accionar
por comunicacién se usa para dejar la comunicacién y operar con el variador.

* El método de conmutacién entre los Modos de
= Si el bone de entrada multifuncion definido como Modo de

1y2se a
i 2 estd

como Modo de accionamianto 1. Si el borme de entrada multifuncién definido como Modo de
Accionamiento 2 estd activado se usa como Modo de Accionamiento 2.

+

de drv2 entre los siguientes valores:

drv2

Modo de
accionamiento 2

0

con la tecla RUN/STOP del teclado

Operacién

| | con bome

FX: Comando de avance

RX: Comando de retroceso

FX: Comando de funcionamiento/
da

RX: Comando de avance/

0

Retroceso

Operacion

por Bus de campo

jon de Frq2 entre los siguientes valores:

Maodo de
frecuencia 2

o

-

Digital

Modo de frecuencia 1 digital por
teclado

Modo de frecuencia 2 digital por
teclado

Analbgico

Definicién 1 de borne V1:
-10~+10V
Definicién 2 de borme V1: 0~+10V
| Borne |: 0~20mA

| Definicién 1 de borne V1 + borne |
2 de borne V1 + borne |

n

icacion RS-485

Funcién moto-potenciémetro digital

© e[~ |ofolalw] o

Operacién

por Bus de campo

8-30 |
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+ El sig es un ejemplo de entre drv1 y drv2.
Grupo | Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango !“"‘"! inado | Unidad
drv Modo de accionamiento 1 | - )4 1 -
Grupo de Frq Modo de frecuencia 1 - )~ 0 -
accionamiento | drv2 Modo de accionamiento 2 | - )~
Frq2 Modo da frecuencia 2 - )~ 0
GrupoE/s |24 | SeecodndebomePBde |5y 027 |7
4 La siguiente figura surge de la defi anterior, do la fi de es 30 Hz],

F4 [Método de parada] = 0.

e

Aceleracién durante el tiempo de n hasta la fi en el Modo de
accionamiento 1, sefial FX.

Accionamiento continuo con FX en ON porqgue DRVZ es 1 cuando la entrada del bome P8
estd en ON y cambia a la 2%,

Parada gradual como comando de parada porque DRV es el accionamiento de
comunicacién cuando la entrada del bome P8 estd en OFF y cambia a la primera.
Acsleracién hasta definir la frecuencia para el Modo de accionamiento 1, la sefial FX estd
an ON.

Parada gradual con FX en OFF porque DRV2 es 1 cuando la enfrada del bome P8 esta en
ON y cambia a la 2%,

8 & 8 8

/1\PRECAUCION
Si pulsa ON mientras el borne de entrada multifuncién (P1~P8) esté definido en 2*
fuente, el de fi yel de accionamiento cambian al Modo
de Incionamiuntu 2. Deberia verificar el Modo de accionamiento 2 antes de activar
8l borne de entrada multifuncién.
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8.17 Desaceleracién para prevencién de disparo por sobretensién y
frenado de potencia

Grupo Cédigo Nombre del pardmetro Definicién | Rango Jeterminad Unidad
Grupode |F4 Seleccion de modo de
# ed 1 parada 3 0-3 ]

F59 BIT 0: prevencitn de entrada
en paldir.la durante la

BIT 1: pmvaneiﬁn de entrada
en pérdida durante el - -7 0
funcionamiento constante
BIT 2: prevencion de entrada
en pérdida durante la
desaceleracién

Seleccian de limite de

Fé1 tensién durante la - 0~1 0
desaceleracién

= Para prevenir el disparo por sobretensién cuando se reduce la velocidad defina el BIT 2 de F59 en 1

y defina F 4 en 3 para efeciuar el frenado de p

+ Prevencion del disparo por sobretension cuando se reduce la velocidad: funcién que previene el
disparo por sobretension cuando se reduce la velocidad o en una parada utilizando frenado por

regeneracion.
+ Frenado de potencia: Ajuste de la pendiente de desaceleracién o nueva aceleracion cuando la
tensién de bus de CC del variador supera » nivel de gia de reg n del

motor aléctrico. Puede usarse cuando se necesita un tiempo de desaceleracion corto sin
i ia de fr do. Sin debe tenerse en cuenta que el tiempo de desaceleracién
medemrnmmmmnmﬂdaﬂﬁdoymmdommmnmawgaenhm
hay tenga cuidado de no causar dafios por sobrecalentamiento

del motor.

7 Pr =
Lap i6n de da en pérdida y el f do de ia sélo operan di te la
dululnrﬂ:lﬂnyal de potencia tiene Es decir, do el BIT 2
duF!ﬂyeIfmudodopuhndadoF4ulinm fi el fi de p

es al que opera.

F6&1 {Selecclén de limite de tenslén durante la desaceleraclén): es vislble cuando el
BIT 2 de F59 esta definido.

Puede ocurrir un disparo por sobretensién si el tismpo de desaceleracién es

demaslado corto o |a Inercia demaslado grande.
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8.18 Control del freno externo

Grupo Cédigo | Nombre del parémetro | Definiclén | Rango "“IMO Unidad
Grupo de Seleccién de modo de
P 2 H40 0 0~3 0
Grupo EIS 182 Corriente de aperiura del j 0~180.0 | 50.0 o
Tiempo de retardo de
183 rtura del f - 0~10.00 | 1.00 seg
Frecuencia para apertura
184 del freno en giro horario (H) - 0~400 |1.00 Hz
Frecuencia para apertura
185 del freno en giro antihorario - 0~400 |1.00 Hz
(AH)
Tiempo de retardo de cierre
;] del frenc - 0~10.00 | 1.00 seg
187 Frecuencia de cierre del N 0-400 |2.00 Hz
Saleccién de borne de
154 lida multifuncién 19 0~-19 12
Seleccitn de relé
155 multifuncid 19 0~-19 17
= |B2~I87 son visibles solo cuando 154 o 155 estén definidos en 19.
+ Se usan para la i6n de activacion y d tivacion del freno electrnico de un
sistema de carga. Sélo opera cuando el valor definido del modo de control (H40) es 0 (Control
Vi). La ia se forma después de comprobar el modo de control definido.

+ Cuando el control del freno esté operando, el freno de CC y el funcionamiento de residencia no
operan en el arranque.

® Secuencia de apertura del frenc

+ Cuando el motor eléctrico recibe instrucci de funci el dor acelera con giro en
sentido H o AH hasta la frecuencia de apertura del freno (184, 185). Después de llegar a esta
frecuencia, la corriente que circula por el motor llega a la comiente de apertura del freno (182) y
envia seflales para abrir el freno a los bornes de salida multifuncién o a los relés de salida que
estén definidos para realizar el control del freno.

® Secuencia de ciemre del freno

+ Durante el funcionamiento, €l motor eléctrico desacelera cuando recibe una instruccién de
parada. Cuando la frecuencia de salida llega a la frecuencia de cierre del freno deja de
desacelerar y envia una sefial para cerrar el freno al bome de salida definido. La frecuencia
llega a "0" después de 1a durante el tiempo de retardo de cierre del freno (186).
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184,185

i ~

Bome de sala del frenc

Inkervaic de apvtura del beno
Intervalo de ceme Intervaio de cenme

/1 Precaucién

El control del freno externo sélo se usa en el control constante de Vify la

de ag del frano debe ser inferior a la ia da ciarra.
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8.19 Acumulacién de energia cinética (KEB)

’ " - ; Unidad
HES 16n KEB - 110.0~140.0 | 130.0
Nivel de parada de %
HE6 i6n KEB - 110.0~145.0 | 135.0
Ganancia de la
HE7 16n KEB - 1~20000 1000 -
H37 Inercia de la carga 0 0~2 1] -

+ Cuando hay un fallo de potencia en la alimentacién, la tensién del bus de CC del variador baja y
se produce un defecto de baja tensién que da como resultade un corte de la salida. La funcién
KEB mantiene la tensitn de la conexién de CC mediante el control de la frecuencia de salida
del variador mientras dure el fallo de potencia.

+ Selecciona la operacién de acumulacidn de energia cuando se corta la alimentacién de entrada.
Si HB4 esté definido en 0 opera en desaceleracién normal hasta que se produce la baja tension.
Cuando H64 esta eni la fre ia de salida del y carga la gl
del motor a la conexién del bus de CC del variador.

+ HB5 (Nivel de inicio de operacién KEB), HE66 (Nivel de parada de operacién KEB): Seleccionan
el punto de inicio y de parada de la operacién de acumulacin de energla. Defina el nivel de
parada (H65) més alto que el nivel de inicio (HBB), definiendo el nivel de baja tensidén como
estandar.

# H37 (Inercia de la carga): Utiliza el impulso de la inercia de la carga para confrolar la operacién
de acumnulacion de energia. Si el indice de inercia se define en un valor alto, el rango de
fr se achica durante la op de acumulacién de energia.
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8.20 Accionamiento DRAW

Valor
inado | Unidad

+ Es una clase de control de tensién de lazo abierto que usa la diferencia de velocidad del motor
funcionando bajo el comando de frecuencia principal para mantener la tensitn del material en
un valor estable,

4 El indice reflejado en la frecuencia de salida difiere segln la seleccién realizada en F70

{Seleccién de modo DRAW).
F70 b n 0 | No funciona en modo DRAW
1 | Entrada V1 (0~10V) en operacién DRAW
2 | Entrada | (0~20mA}) en i6n DRAW
3 | Entrada V1 (-10~10V) en operacién DRAW

+ Seleccion de 1y 2 para F70

El valor central de la entrad: g
como esténdar, si la entrada es grande se toma (+), si es pequefia (-) y se refleja en la
frecuencia de salida como el indice definido en F71.

+ Seleccion de 3 para F70
OV como estandar, si la tension de entrada analdgica es grande se torna (+), si es
pequefia (-) y se refleja en la frecuencia de salida como el indice definido en F71.
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Senciicn go 17"
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| MO DRAWMODE : Mode DRAW
L L.F] Drive Group  : Grupo de acclonamiento
Sl = FRO Frecuencia
s =

+ Ejemplo de la operacion DRAW
Sl la operacién DRAW se define en 30Hz, F703 (V1: -10V=10V), FT1=10.0% selecclonado,
(13~115 = envio de planta). La frecuencia que cambia con la operacién DRAW es 27Hz (V1: -
10V) ~ 33Hz (V1=10V).

/1, Precauclén
En la operacién DRAW, defina la frecuencia de comando en FRQ/FRQ2 y defina el resto n

de F70 (Seleccién de modo DRAW). Por ejemplo, si FRQ=2 (V1) y F70=1 {V1), no opera.
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8.21 Accionamiento PWM de 2 fases

+ La pérdida de calor y la corriente de fuga del variador pueden reducirse cuando H48 esta
definido en 1 (PWM de dos fases) de acuerdo con el indice de carga.
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8.22 Control del ventilador de enfriamiento

Grupo Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango jotorminado Unidad

Grupo de
funciones 2

= Controla el encendido/apagado del ventilador de enfriamiento para enfriar el disipador térmico del

+ Cuando esta definido en 0:

-. El ventilador de enfriamiento comienza a operar cuando la alimentacién esté conectada.

- El ventilador de enfriamiento se detiene cuando la tensin del circuito principal del variador se
convierte en baja tensién por la desconexion de la alimentacion.

4 Cuando esté definido en 1:

-. El ventilador de enfriamiento comienza a operar cuando la alimentacion es activada con el
comando de operacién ON.

-. El ventilador de enfriamiento se detiene cuando el do de i6n es de tivad
(OFF) con la salida del variador cerrada.

-. El ventilador de enfriamiento sigue operando cuando la temperatura del disipador térmico
axcade un cierto limite, independi del o de operacit

-. Se usa cuando se requiere el uso frecuente de RUN/STOP o de STOP. Ayuda a prolongar la
vida dtil del ventilador de enfriamiento.
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8.23 Seleccién de modo de operacién cuando se produce un disparo por
el ventilador de enfriamiento

Cédigo |  Nombre del parémetro | Definicién | Rango | |, 189" | Unidad

-1 |o .
0-19 |12 -
155 m[s"“"”"“”ﬁ'”d]““’"" |1a ||}-19 17 -

= Seleccione 06 1en H78.

= Si H7B esta definido en D (of i tinua), la salida de la alarma puede definirse en 154 o 155.

+ 0: Operacitn continua cuando se produce un disparo por mal funcionamiento del ventilador de
enfriamiento.

-, La operacitn no se detiene independientemente del disparo del ventilador de enfriamiento.

-, Cuando 154 o I55 se definen en 18 (alarma por fallo del ventilador de enfriamiento), la sefial de
la alarma de fallo puede enviarse al borme de salida multifuncién o al relé multifuncién.

/™ PRECAUCION
Sila npﬂradﬂn continda después del disparo por mal funcionamiento del ventilador de
lento puede producirse un disparo puranbreenleninmlanh y activarse la funcién de
pruhecdﬂnTamhiénsemducelavidadelos P pales debido al de
peratura interna del variad

+ 1: La operacibn se detiene al producirse un fallo del ventilador de enfriamiento

FAn

-. Cuando se produce un fallo del ilador de enfriamiento sa vi ol
en ol visor da LED v la oparacién se detiena.
-. 5i 154 o I55 estén definidos en 17 (Salida de fallo) se visualiza un mensaje de fallo.
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8.24 Leer/escribir parametros

Grupo

Nombre del pardmetro | Definicién | Rango

[Loar parémetro] 1 01

Cédige
Grupode 1
funciones 2 He2

[Escribir parsmetro] |1 o1

los

=  Seusa paral

del variador usando el teclado remoto.

/T PRECAUCION

Tenga culdado al

jecutar Escribir pardmatro (H92). Con esta funcidn, los pardmetros del

vaﬂadorsebonan}bspar&mtosenelledadnmmsonmphdosalvanm,

+ Leer pardmetro
Paso  Nota Visor del teclado
1 Ir al cdigo H91. He1
2 Pulsar la tecla Intro (@) una vez. o
3 Pulsar la tecla Subir (A} una vez. Rd
4 Pulsar la tecla Intro (@) dos veces. rd
5 Se visualiza H91 cuando la lectura del parametro ha | |0,
concluido.
+ Escribir pardmetro
Paso  Nota Visor del tedado
1 Ir al codigo H92. H92
2 Pulsar la tecla Intro (@) una vez. o
3 Pulsar la tecla Subir (A) una vez. Wwr
4 Pulsar la tecla Intro (@) dos veces. Wr
5 Se visualiza H92 cuando la escritura del pardmetro He2

ha concluido.

Leer pardmetro (H91)

- B
)

Escribir pardmetro (H92)
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8.25 Inicializar/bloquear parametros
® Iniclalizar parametro

Grupo Cédigo | Nombre del parémetro Rango le °';n.h
funciones 2 1
1 | Inicializar los 4 grupos
2 Inicializar el grupo de
accionamiento
3 Inicializar el grupo de
funciones 1

4 Inicializar el grupo de
- 2

5 | Inicializar el grupo E/S

= Seleccione el grupo a inicializar y hagalo con el codigo HS3.

4 Pulse la tecla Intro (@) después de la definicidn en H93. Se visualizard H93 nuevamente
cuando la inicializacién haya concluido.

Registre la contrasefia para Bloquear pardmetros (H85).
* La contrasefia deberia ser un valor hexadecimal. (0~9,A, B, C,D,E, F)

/1, PRECAUCION

Después de haber definido la funcién para bloquear modificaciones en H85 no olvide la contrasefia
registrada. La necesitard cuando intente liberar el bloqueo.

+ La contrasefia por defecto de fébrica es 0. Entra una nueva contrasefia que no sea 0,
+ Siga los pasos a i i6n para ragi la par primera vez.
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Paso  Nota Visor del teclado
1 Ir al cédigo H34. Ho4
2 Pulsar la tecla Intro (@) dos veces. 1]
3 Registrar la contrasefia (gj.: 123). 123
4 123 parpadeara al pulsar la tecla Intro (@). 123
5 Pulsar la tecla Intro (@). Ho4
+ Siga la tabla a continuacién para cambiar la (= actual: 123 - Contrasefia
nueva: 456).
Paso  Nota Visor del teclado
Ir al codigo HO4. Ha4
Pulsar la tecla Infro (@). 1]
3 Entrar cualquier nimero (gj.: 122). 122
Pulsar la tecla Iniro (@). Se visualiza un 0 porque se
4 ingrasd un valor incomecto. La contrasedia no puede | 0
ser camblada en este estado.
5 Entrar la contrasefia comecta. 123
6 Pulsar la tecla Intro (@). 123
7 Entrar la nueva contrasefia. 456
8 Pulsar la tecla Intro (®). "456" parpadeard. 456
] Pulsar la tecla Intro (@). Ho4
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CAPITULO 9 - MONITOREO
9.1 Monitoreo del estado de operacién

® Cormiente de salida

Unidad

= La comiente de salida del variador puede ser it ia en Cur.

® RPM del motor

Grupo | Cédigo | Nombre dl parkmetro | Definicidn | Rango | VEIOr | ynidad
Grupo de
accionamiento

[Nimero de polos del
H31 for] - 2~12 4
Grupo de H49 [Seleccién de control PID] | - 0~1 0
2 [Ganancia para
H74 visualizacion de RPM del | - 1~1000 | 100 %
motor]

= Las RPM del motor pueden monitorearse en rPM.

+ Cuando H40 est4 definido en 0 {control Vif} o 1 {control PID}, la frecuencia de salida del

variador {f) se visualiza en RPM usando la siguiente férmula. No se considera el deslizamiento

del motor. n

_(120x ) HTM
mw_[ il ]"mo

+ Siel codigo H49 esta en 1, el valor de la reali tacién se ierte a fi

+ H31: Entre el nimero de polos del motor indicado en la placa de identificacién.

+ H74: Este pardmetro se usa para blar la visualizacién de la velocidad del motor a la

velocidad de giro (r'min) o a la velocidad mecénica (m/min).
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® Tansién del Bus de CC dal variador

Grupo | Cédigo | Nombro del parémetro | Definicién | Rango | VRIO" | ynidad
Grupo de deL Te del Bus de CC del |

= Latensién del Bus de CC del variador puede monitorearse en dCL.

+ Sevisualiza +2 multiplicado por el valor de la tensién de entrada mientras el motor esté parado.

® Seleccion de la visualizacién del usuario

Grupo | Cédigo | Nombre del parémetro | Definicion | Rango _Ea‘f:h Unidad
Grupode = L !
accion
Grupo de 0
funciones 2
= El item seleccionado en H73 - [Seleccion de item de ] pusde monitorearse en vOL - [Seleccion
de visualizacion del usuario].

* Si selecciona potencia de salida o par se visualizara Por o tOr.

# H73: Seleccione uno de los dientes a los ftems desead
HT3 wde o TMu-mianuamua
|
2 |Parfkgf-m]

4 Entre la eficiencia del motor indicada en la placa de identificacion del motor en H36 para
visualizar el par comecto.
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# Visualizacion de encendido

Valor
predeterminado
Comando de frecuencia (0.00) | °
| Tiampo de aceleracion (ACC)
| Tiempo de desaceleracién (DEC)
Modo de accionamisnto (dn)
Modo de (Frq)}

ia multi 1(5t1)
Itipaso 2 (St2)
] {a multipaso 3 (St3)
IE de salida (CUr)
| RPM del motor (iPM)
. Tension del Bus de CC del

" | variador (dCL
Seleccién de visualizacin del
usuario

Visualizacién de fallo 1 (nOn)
13 | Seleccion de direccion de
eracion (drC
Corriente de salida 2
RPM del motor 2
. | Tension del Bus de CC del
variador 2
- | Seleccién de visualizacién del

_ | usuario 2

= Seleccione el parametro a visualizar en el teclado cuando realice el encendido (ON).
= La comiente de salida, las RPM del motor, la tensién del Bus de CC y la seleccién de visualizacién del
usuario se visualizan directamente cuando se definen en 14~17. n
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9.2 Monitoreo de los bornes de E/S

#® Monitoreo del estado de la bomera de entrada

Valor

Grupo Cédigo | Nombre del parametro | Definicién | Rango predeterminado

= El estado actual {ON/OFF) de los bomes de entrada puede monitorearse en 125.

+ Se visualiza lo siguiente cuando P1, P3, P4 estan en ON y P2, P5 estan en OFF.

IR N N
Morei i -

® Monitoreo del estado de la bomera de salida

Valor

predeterminado | Unidad

Grupo Cédige | Nombre del pardmetro | Definicién | Rango

Grupo E/S

= El estado actual (ON/OFF) de los bornes de salida (MO, relés) puede monitorearse en 126,

4 Se visualiza lo siguiente cuando el borme de salida multifuncién (MO) estd en ON con el relé
multifuncién en OFF.

) 59 3 [ -
0 00 1) ) -
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9.3 Monitoreo de las condiciones de fallo

® Monitoreo del estado actual del fallo

Grupo | Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango | YAIOT | ynigey

Grupo de nOn [Visualizacién de fallo |
acclonamiento actual]

= Elfallo ocurrido durante la operacién se visuallza en nOn.
= Pueden hasta tres clases de fallo.

+ Eslep Jona i ion sobre los tipos de fallo y el estado de operacién en el

momento de ocurrir el fallo. C Itar en las paginas 4-11 o 9-5 la definicidn con el teclado.

wde Frecuencia
Corente
)
Lmd" Fallo durante la
cién L L )| aceleracion

F I
dl‘.'-l'.- allo mrar::o:

Fallo durante el
S.'_-n‘ funcionamiento
constante
+ Consultar los tipos de fallo en la pagina 12-1.
® Manitoreo del histérico de fallos n
Grupo | Cédigo | Nombre del parimetro | Definicién | Rango | . Y31°" | ypidad
Grupo de H1 [Histérico de fallo 1] -
funciones 2
HE [Histérico de fallo 5]
[Reponer histérico de
HE& fallg] 01 0
* H1-H5:Se fi sobre un de 5 fallos.

= H 6: Se despeja toda la informacién sobre fallos previos almacenada en los codigps H1aH 5.

+ Cuando se produce un fallo durante la op i6n, éste puede ser monitoreado en nOn.
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4 Cuando la condicién de fallo s repone con la tecla STOP/RST o el bome multifuncién, la
informacién que se muestra en nOn pasara a H 1. Ademas, la informacién sobre el fallo previo
almacenada en H 1 pasard automéaticamente a H 2. La informacion actualizada sobre el fallo se
almacenars entonces en H 1.

+ Cuando se producen més de un fallo simulténeamente se almacenan hasta tres tipos de fallo en

un cidigo.
.l!
/ Tipos de fallp  Estado de operacién en el fallo
.

96 | LS indusinal systems




CAPITULO 9 - MONITOREO

= El item de salida y el nivel de salida del borme AM son seleccionables y ajustables.

+ |150: El item seleccionado serd la salida del bome de salida analogica (AM).

150 | Seleccitn de Salida correspondiente a 10V
ftem de salida

Clase 200V __ | Clase 400V

= 0 Fi ia de salida. | Fi ia méxima (F21)
. 150% de la corriente nominal

1 Corriente de salida del variador
2 Tensién de salida 282VCA 584VCA
Tension del Bus de
3 CC del variador 400VCC B800VCC

+ 151: Si quiere usar el valor de la salida analégica como entrada a un indicador, éste puede
just de do con las diy especificaci de indicad

f?\
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9.5 Borne de salida multifuncién (MO) y relé multifuncién (3AC)

Valor
predeterminado
FDT-1 12

FDT-3 17

Sobrecarga {OL1}
Sobrecarga del variador {IOLt}
Entrada en pérdida del motor {STALL}
Disparo por sobretensién {OV}
Disparo por baja tensién {LV}
Subrecal iento del variador {OH}
Pérdida de comando
Durante el funcionamiento
Durante la parada

Durante el funcionamiento constante

Durante la bdsqueda de velocidad
Tiempo de espera para entrada de

%

Salida de fallo
Alarma de disparo del ventilador de
enfriamiento

Sefial de control del freno
Cuando se | Cuando se
produce el | produce el
disparo, | disparo por

baja

excepto

por baja tensidn

tansion

Bit 1 Bit0

- - 2
- v
v -
v '
- v
v -
v v

= Seleccione el item deseado ue sea la salida por el borne MO y el relé 3
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# |56: Cuando selecciona 17 {Visualizacién de fallo} en 154 e I55 se activardn el bome de salida y

ol relé multifuncién con el valor de 156.

® 0:FDT1

+ Compruebe si la fr ia de sallda colncide con la fr ja definida por el usuario.

+ Condicion activa: Valor absoluto (frecuencia predeterminada - frecuencia de salida) <= Ancho
de banda de frecuencia detectada/2

Grupo | Cédige | Nombre del parsmetro | Definicién | Rango Valor | nidad
Grupol/o I8 L0z Sl 0~400 | 10.00 Hz

= No puede definirse en un valor superior a la Fi ia méxima (F21).

» Cuando |53 se define en 10.0
S0Hz
206z

befinicién
de ‘recuencis

Hz
35Hz

i3k i
Frecuencia

g — | — |

Cemanda g0

[l
funcionamisntoiRUN)

® 1:FDT-2
» Activado cuando la frecuencia predefinida coincide con el nivel de
frecuencia detectada (152) y se cumple la condicion FDT-1.
» Condicién activa: (Frecuencia predefinida = Nivel FOT) y FDT-1

Grupo Cédigo | Mombre del pardmetro | Definicién | Rango - lmllm u':" n

3

= No pueda definirse en un valor for a la Fi ia méxima (F21).

» Cuando 152 e 153 se definen en 30.0Hz y 10.0Hz, respectivamente.

50Kz
betinicidn ELLL
s fracusncis

284z

Fracuencia

5 |
Comando de

funcionsnientaiRUN)
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® 2:FDT3
» Activado cuando la frecuencia de funcionamiento cumple con la siguiente
condicitn.
» Condicin activa: Valor absoluto (Nivel FDT - frecuencia de
funcionamiento) <= Ancho de banda FDT/2

Grupo Cédigo Nomhlplrm Definiclén | Rango jeterminado Unidad

Grupo E/S Wi AonC 30.00 Hz
0~400
10.00
* No puede definirse en un valor superior a la F ia méxima (F21).
+ Cuando 52 e 153 se definen en 30.0Hz y 10.0Hz, respectivamente.
Iz
30mz
i

frecusncia

N
® 3:FDT4
» Activado cuando la frecuencia de funcionamiento cumple con la siguiente

Condicién activa:

Tiempo de aceleracion: Frecuencia de funcionamiento >= Nivel FDT

Tiempo de desaceleracién: Fi ia de funcionamiento > (Nivel FDT —Ancho

de banda FDT/2)

Valor
predeterminado | Unidad
30,00 Hz
0~400

10.00

* No pueda definirse an un valor superior a la F ia méxima (F21).

» Cuando 152 e 153 se definen en 30.0Hz y 10.0Hz, respectivaments.
08z

Frecutncia
m
Comanco GT
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® 4 FDTS
» Activado como contacto B en coparacion a FDT-4.
Condicidn activa:
Tiempo de aceleracion: Fi ia de funci i >= Nivel FDT
Tiempo de desaceleracién: Frecuencia de funcionamiento > (Nivel FDT — Ancho de
banda FDT/2)

predeterminado

Grupo | Cédigo | Nombre del parémetro | Definicién | Rango | Y21 | ynigad

Grupo E/S [Nivel de frac 30.00 Hz
0~400
10.00
* No puede irse en un valor superior a la Frecuencia méxima (F21).
» Cuando 152 e 153 se definen en 30.0Hz y 10.0Hz, respectivamente.
g H
eMr
Fracusncis
" |l | |
Iun:iu:lﬂcntelﬂlli' 1
@ 5: Sobrecarga (OLt)

¥ Ver pagina 10-2.

#® &: Scbrecarga del variador (IOLt)
» Ver pagina 10-6.

® 7:Entrada en pérdida (STALL)
» Ver pagina 10-3.

@ B8: Disparo por sobretensidn (Ovi)
» Activado cuando se produce un disparo por sobretensitn debido a que se
excedio la tension de la conexion de CC de 400VCC para la clase 200V y
de 820VCC para la clase 400V,

® 9: Disparo por baja tansién (Lvt)
» Activado cuando se produce un disparo por baja tensién debido a que la
tensién de la conexién de CC estuve por debajo de 180VCC para la clase
200V y de 360VCC para la clase 400V.

® 10: Sobrecalentamiento del disipador térmico del variador (OHE)
» Activado cuando se sobrecalienta el disipador térmico.

® 11: Pérdida de comando
» Activado cuando se pierden los comandos Analégico (V1, I) y de
comunicacion RS485.
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® 12: Durante la opsracién
» Activado cuando se entra el comando de funcionamiento y el variador
entrega tension.

Fracusncia

"o [ 1
Comando de
Funtonsatentstrun: [N

® 13: Durants la parada
» Activado durante la parada sin comando activo.

o | — | —
Comando de
Funéionaniante(RUN [ 1

® 14: Durante el funcionamiento constante
» Activado durante la operacién a velocidad constante.

Frocusncia
ng 1
Comande de
fumci RUN) 1

#® 15: Durante la bisqueda de velocidad
» Ver pégina 8-22

16: Tiempo de espera para la entrada de la safial de funcionamiento
» Esta funcién se activa durante la operacion normal y el variador espera
por el comandao de funcionamiento activo de la secuencia externa.

17: Salida de fallo
» Se activa el parametro definido en 156.
» Por ejemplo, si 155 e 156 estan definidos en 17 y 2, respectivaments, el
relé de salida multifuncién se activara cuando se produzca un disparo que
no sea el disparo por baja tension.

@ 18: Alarma por disparo del ventilador de anfriamiesnto
» Se usa para enviar una sefial de alarma de salida cuando H78 esta
definido en 0 (operacibn constante con disparo del ventilador de
enfriamiento). Ver pagina 8-39.

® 19: Sefial del freno
» Se usa para enviar una sefial cuando esta definido para usar como sefial
de freno extemo. Ver pégina 8-33.
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9.6 Seleccién de borne de salida para indicar un error de comunicacién

Grupo | Cédigo | Nombre del parimetro Mnlm[mngo wmm“ Unidad
[Selecc de bo de

= Seleccione la salida de relé o la salida de colector abierto cuando hay un fallo de comunicacion
iador.

» La comunicacién entre el teclado y la CPU del variador se hace por
comunicacién serial, que es la que entrega la informacién. Cuando se
produce un error de comunicacién durante cierto tiempo se visualiza

yummﬂaldﬁmmﬂdawamﬁdaaMOnﬂlrﬂlﬁ.

Relé de salida MFI Borne de salida MFI
Bit 1 Bit0
[i] - -
1 - v
2 v B
3 v v
» 0: Sin utilizar

» 1: Salida de la sefial a MO
» 2: Salida de la sefial a los contactos 3A, 3B
» 3: Salida de la sefial a MO, 3A, 3B
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CAPITULO 10 - FUNCIONES DE PROTECCION

CAPITULO 10 - FUNCIONES DE PROTECCION

10.1 Proteccién por temperatura
Cédigo | Nombre de parémstro | Dafinlcién ‘ RaNGO | - otorminado | UNded

§0~200 | 150 %
[Nivel termoelectronico _
F52 para trabajo inuo) 50~150 | 100 %
F53 | [Tipo de motor] - 01 0
= Defina F50 - [Seleccién termoelecirénica] en 1.
= Se activa cuando el motor se sob li [ de tiempo). Si circula mas corriente que la
dafinida en F51, la salida del sa di cta durante el tempo p an F51 - [Nivel

lectrénico durante 1 minuto].

+ F51: Ingrese el valor de corriente méxima que puede circular al motor en forma continua

durante un minuto. Se define en taje de la corrients inal del motor. El valor no puede
definirse por debajo de F52.
+ F52: Ingrese la corrients para 6 i N, 1 5@ usa la corr inal del

motor. No puede definirse en un valor superior a F51.

-

F53: En el motor de inductancia, los efectos del enfriamiento disminuyen cuando el motor
funciona a baja velocidad. Un motor especial es un motor que usa un ventilador de enfriamiento
con alimentacién independiente para maximizar el efecto de enfriamiento, incluso a baja
velocidad.

F53 [Tipo de motor] Motores estindar que tienen un wventilador de

enfriamiento conectado directamente al eje
1 Motor especial que usa un ventilador de

enfriamiento con alimentacién independiants

Cosrlante para
cperazitn centieua [11

100 FE3 sy

FE3s2

Frecaencia tHzl

L] 1]
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Corriente [X]

F53

Tiense 48 sisparo gor
k0 groteceln tarsselect

iea Dsaguedesd
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10.2 Advertencia y salida por sobrecarga
® Advertencia por sobrecarga

Cédigo | Nombre do parémetro | Definicién | Rango | | VaIor | ynidad

30~150 | 150 %

0-30 (10 s8g

12

17

= Seleccione un bome de salida para esta funcién entre MO y 3ABC.
= §i selecciona MO como bome de salida defina 154 en 5 {5 ga: OL}.

+ F54: Defina el valor como porcentaje de la corriente nominal del motor.
ﬂﬂfﬂﬁ_&mmn
t t
- -

FS4
w—_

Salida

multifuncidn _

@ Salida por sobrecarga

Grupo Cédigo | Nombre de pardmetro | Definicién | Rango

Valor
predeterminado | Unided

F57 [Nivel de salida por

Fss | LMempode salida por 060 |60

: — A
= Defina F56 en 1.

= Lasalida del variador se desconecta cuando el motor estéd
= La salida del variador se desconecta cuando circula corriente excesiva al durante F58 — [Tiempo de
disparo por sobrecargal.
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10.3 Prevencién de entrada en pérdida

Valor
Grupo Cédigo | Nombre de parémetro | Definicién | Rango | it o | Unidad
Cwode o7 |0
funciones 1 30~200 | 150 %
[Saleccién de bome de 0-19
e 154 | Mans mesbfonatén) 7 12
Grupo 155 | [Seleccion de relé 7 17
multifuncion]

» Durante la aceleracién: El motor comienza a desacelerar cuando la comiente circulante supera el
valor definido en FE0.

= Durante el funcionamiento constante: El motor d lera cuando la corrents supera el
valor definido en FE0.

= Durante la desaceleracién: La desaceleracion del motor se detiene cuando la tension de la conexién
de CC del variador supera un determinado nivel.

= F80: El valor se define como 1 je de la comi inal del motor (H33).

= 154, I155: El variador envia sefiales a través del bome de salida multifuncién (MO) o el relé de salida
(3ABC) o la secuencia externa cuando estd activada la funcién de prevencion de entrada en pérdida. EI
estado de entrada en pérdida del motor puede en estos cdigos aunque F59 no esté
leccionado (000).

+ F589: La prevencion de enirada en pérdida puede definirse seg(n la siguiente tabla.

F59 Prevencin de Durante la Enla Durante la
entrada en d leraci Jocidad leracis
pérdida Definicién constante

Bit2 Bit 1 Bit0

1] - - -

1 - - v

2 . v -

3 - v v

4 4 - -

5 v - v

[ v ' .

7 v ' v

+ Por ejemplo, defina F59 en 3 para activar la ion de la entrada en pérdida durante la

aceleracién y el funcionamiento constante.

+ Cuando se ejecutala ion de la entrada en pérdida durante la aceleracion o la
desaceleracion, el tiempo de aceleracién/desaceleracion puede ser més prolongado que el
tiempo definido por el usuario.
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4 Cuando la prevancién de entrada en pérdida se activa durante el funci i 58
ji 11, 2de jo con el valor definido en ACC - [Tiempo de aceleracion] y dEC -

[Tiempo de desaceleracién].

FiD

S S —

Frecuencia
tl t2
Salida o relé
sultifuncidn I | SS |
Jurante 13 Rucante el
- funtioneet
Lonstante

Tensidn -

de €C

Frecuecia

Salida 5 relé

Bultifuncisn |-
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10.4 Proteccién por pérdida de fase de salida

= Defina el valor de H19 en

1.
= Pérdida de fase de salida: La salida del variador se desconecta en el caso de haber pérdida de méas
de una fase entre U, Vy W.

= Pérdida de fase de enfrada: La salida del variador se bl en el caso de haber pérdida de mas de
unafaseentre R, Sy T. Slnohaypétdldndnfmdomtuda la salida se desconecta cuando es
rmrrnnt)dememplamrelcapuﬂnrdelbusdsc&

/I\PRECAUCION

Defina corectamente el valor de H33 [Corriente nominal del motor]. Si la comriente nominal
real del motor y el valor de H33 son diferentes, la funcién de proteccién por pérdida de fase
de sallda podria no activarse.

H18 | [Seleccion de 0 | Sin utilizar
Dérdida de fase | 1 | Proleccion por pérdida de fase de salida
de enlrada/salida] | 2 | Proteccion por pérdida de fase de entrada
3 | Proteccién por pérdida de fase de entrada/salida
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10.5 Seiial de disparo externo
Grupo | Cédigo | Nombre de parémetro | Definicién | Rango | WAIOF | ynidad
Grpo | ., | [Definicin de bome P1de oz |,
E/S entrada multifuncién]

. Daﬁnualvalnrdemaman18y19mmmmymmmm}\y
contacto extemo B.

+ Conlacio A de entrada de sefial de disparo extemo (N.A.): Entrada de contacio normalmente
abierto. Cuando el borne P7 definido en "Disparo externo-A” esta en ON (Cerrado), el variador
muestra el fallo y desconecta su salida.

+ Contacto B de entrada de sefial de disparo externo (N.C.): Entrada de contacto normalmente
carrado. Cuando el borne P8 definido en “Disparo externo-B" estd en OFF (Ablerto), el variador
muestra el fallo y desconecta su salida.

“ /—‘ i
—
O £3 L Il B Fracusscls /

o— P? |N.0. :I23=18

P8 | N-C. @ I2w =18
N PEifontacts §) [ 1 [ a

z Cemands dy
L] fussionanients (PUN}
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10.6 Sobrecarga del variador

Grupo | Cédigo | Nombre de parimetro Definicién | Rango n“mnm Unidad
154 [Seleccién de bome de salida 8 12
ggpﬂ multifuncién] 0~19

17

155 [Seleccitn de relé multifuncidn]

+ La funcién de prevencién de sobrecarga del variador se activa cuando la comiente circulante
supera la cormients inal del variad

+ El bome de salida multifuncién (MO) o el relé multifuncién (3ABC) se usan como salida para la
sefial de alarma cuando se produce un disparo por sobrecarga del variador.
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10.7 Pérdida del comando de velocidad

Grupo | Cédigo | Nombre de par&metro Mnm[mgo wmm“ Unidad
Sripo A o2 o
o2 o
: espu 04-120 1.0 seg
154 u]ebon-ndasdun 3 “ 018 |4,
155 [Seleccion de relé multifuncion] | 44 17
s Seleccions ol modo de acclonamisnto cuanda e perdid la refersncla de frecuendia definkda med:

el borne de entrada analdgica (V1, 1) o la opcién de comunicacién.

+ 116: Se utiliza para definir los criterios en el caso de perder la sefial de entrada analdgica.

& [Criterios para la
’d"“"‘:::‘ 0 :::I;:ado{ﬂammﬂ:;bahmunde
1 Cuando se ingresa la mitad del valor
definidoen 12,17, 112.
2 Cuando se ingresa menos del valor definido
enl2 |7, 112,
Ej. 1) El variador d ina que la refi ia de fr ia 58 ha perdido cuando el valor

de DRV- Frq ests en 3 (entrada analégica V1), 116 en 1y la sefial de entrada analdgica es
menos de la mitad del valor definido an 1 7.

Ej. 2) El variador datermina que la referencia da f ia sa ha perdido cuando el valor
de DRV- Frg esté en 6 (V1 + 1), 116 en 2 y |la sefial de entrada V1 es menos que el valor
de M2,

+ 162: Cuando no se indica comando de frecuencia para el iempo definido en 163 defina el modo
de acclonamiento segin la sigulente tabla.

162 [Seleccidn del modo 0 Operacld tinua a la fr i
de accionamiento anterior a perder el comando
después de perder 1 Parada de funcionamiento libre (corte
comando de de salida)
frecuencia] 2 | Desaceleracion hasta parar

+ 154, 155: El bome de salida multifuncién (MO) o la salida del relé multifuncién (3ABC) se usan
para enviar informacién sobre la pérdida del comando de frecuencia a una secusncia externa.
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Ej.) Cuando el valor da 116 est4 definido en 2, 162 en 2, 163 en 5,0 segundos e 154 en 11,

respectivaments.
Frecuencia
definida
- g
Frecuencia
1

Comando de
funcicnamiantc (RUN)
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10.8 Definicién de la operacién con resistor de frenado

Grupo Cédigo | Nombre de parimetro | Definicién | Rango @m

Grupode | HTS [Limite de operacién] |1 01 1
funciones 2 | y7g [Oparacién] . 0-30 |10 %

= Defina el valor de H75 en 1.
= Dsfina el % de operacién en H76.

+ H75: Definicién del Iimite de operacién del resistor de frenado

0 Sin limite

/i, Precaucit
Tenga cuidado cuando el resistor de frenado se usa por encima de su
régimen de vatios. Puede producise un incendio por
sobrecalentamiento. Cuando se usa un resistor con sensor de calor, la
salida del sensor puede usarse como sefial de disparo externo en la
entrada multifuncitn.

1 La operacidn estd limitada conforme a la definicién de H7E.

+ H786: Defina el indice de operacion del resistor (%ED) en una sola secuencia de operacion. El

indice para uso continuo es de 15 segund dximo y no se emite sefial de uso superiora 15
segundos.
+ Ej.1)
T
H6= dec x100(%]

T_acc+T _steady+T _dec+T _stop
Donde

T_ace: Tiempo de 6n para una
T_steady: Tiempo de operacién a velocidad constante a la frecuencia definida
T_dec: Tiempo para desacelerar a una frecuencia inferior a la velocidad

constante o iempo para parar de la frecuencia a la velocidad

constants
T_stop: Tiempo de espera en una parada antes de reanudar la operacién m

Fregupngis /—\\ rd
g -

Toace T_swmady T dec T swp

EJ.2)
T_dec

H76=
T _dec+T_steadyl+T _acc+T _steady?

= 100[%]
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BN

Frecuencia

T_dec T_ace

T_smadyl T_smadyd
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CAPITULO 11 - COMUNICACION RS485

11.1 Introduccién
El variador puede ser controlado y monitoreado por el programa de secuencia de un PLC u otro
médulo maestro.
Los accionamientos y otros dispositivos escl ' en configuracién multidrop en
IamdRMywmonMn@dmowﬂdadosporunwbPLCounﬂPc Los pardmetros

den definirse y i desde la PC.

® Caracteristicas
El variador puede utilizarse con facilidad en aplicaciones de automatizacién de planta ya que se
opera y monitorea segln la programacién del usuario.

* La modificacion y el it delos | ' i desde una computadora.
(Ej.: Tiempo de aceleracién/desaceleracién, Qomandn de frecuencia, etc.)

* Tipo de interfaz RS485:

1) Permite al con quier ofra

2) Permite la conexién de hasta 16 accionamientos con sistema de enlace multidrop.

3) Interfaz resistente al ruido.

Los jos pueden utilizar cualquier tipo de RS232-485. Las especificaciones de los

conversores son provistas por sus fabricantes. Consulte el manual del conversor para obtener
especificaciones detalladas.

® Antes de la instalacién
Debe hacerse una lectura cuidadosa antes de la instalacién y la operacion. De lo contrario podrian
producirse dafios a las personas u otros equipos.
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CAPITULO 11 - COMUNICACION RS485

11.2 Especificaciéon

Itemn Espacificacitn

Méiodo de RS485

Forma de igi Método de Bus, Sistema de enlace multidrop

Varlador aplicable Serle SV-IG5A

C Ci RS232

Ao - = Méximo 16

D de & 4 1.200m (R dentro de 700m)

Velocidad de comunicacién | 19,200/9,600/4,800/2,400/1,200 bps seleccionabl

Procedimiento de control Sistema de icacién asi

Sistema de Sistema half duplex

Sistema de ASCII (8 bit)

Longitud del bit de parada RTU: 2bit LS Bus: 1 bit

Checksum 2 bytes

Verificacién de paridad Ning

Instalacid Usar los bornes S+, S-enla b de control

Euente de alimentacion Malmmamdelammhd&dmhdﬂnd&l
variador

11.3 Instalacién

® Conexitn de la linea de comunicacién

Conecte la linea de comunicacion RS-485 a los bomes del variador (S+), (S-) en la bomera de
control.

Compruebe la conexién y encienda el variador.

Silalinea de astd defina los parametros relacionados con
la comunicacion del sigulente modo:

+ DRV-03 [Modo de accionamiento]: 3 (RS485)

4+ DRV-04 [Modo de frecuencia]: 7 (RS485)

+ E/S{l/O}-180 [Ndmero de varlador]: 1~250 (Si conecta més de un variador aseglrese de usar
nimeros diferentes para cada uno.)

+ E/S(I/O)161 [Velocidad en baudios]: 3 (9.600bps como valor por defecto de fabrica)

+ E/S(I/0}162 [Modo de pérdidal: 0 - Sin accién (valor por defecto de fabrica)

+ E/S(I/O}-163 [Tiempo de espera]: 1.0 seg (valor por defecto de fébrica)

+ E/S{I/O}159 [Protocolo de comunicaciones]: 0 - Modbus RTU, 1—LS Bus
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® Conexitn de la computadora y el variador

Configuracién del sistema
Enimn []
Converter #1 #2 #n
PC
N — ]

= El nUmero méximo de accionamientos que se pueden conectar es de16.
- La especificacion de longitud méxima de |a linea de comunicacién es 1.200 metros. Para

garantizar la estabilidad en la icacién limite la longitud a menos de 700 metros.
11.4 Operacién

® Pasos operativos

Compruebe que la putadora y el variador estén d t t

Encienda el variador, pero no |a carga hasta haber verificado que hay comunicacién

estable entre la computadora y el variador.

Inicie el programa de operacién del variador desde la computadora.

Opere el variad do el prog| de 46N para el variad

Ci Ite la ion “D i6n de problemas” si la comunicacién no opera con normalidad.

*Puede usarse un prog del rio o &l prog “DriveView" provisto por LS Industrial
como de op in para el

ooy
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11.5 Protocolo de comunicaciones (Modbus RTU)

Use el lo Modbus RTU (f lo abierto)
La computadora u ofros hosts pueden ser el y los vani; los esclavos. El variador
de al do de lectura/escritura del
Cédigo Descripcién
%03 Registro de retencidn ds lectura
Cédigo de 0x04 Registro de entrada de lectura
funcié 0x06 Registro Gnico predefinido
0x10 miltiple predefinido
0x01 FUNCION ILEGAL
0x02 DIRECCION DE DATOS ILEGAL
0x03 VALOR DE DATOS ILEGAL
Cbdigo de 0x06 DISPOSITIVO ESCLAVO OCUPADO
excepcion 1.Deshabilitar escritura (El valor de |a direccién
Definidoporel | ., |Ox0004 e 0).
usuario 2 Lectura sol o sin prog | al
funcionamiento.
11.6 Protocolo de comunicaciones (LS Bus)
® Formatio basico
Mensaje de j ENQ | Drive No. | CMD Data SUM EOT
(Solicitud) 1byte | 2bytes | 1byte n bytes 2bytes | 1byte
Respuesta normal ACK | Drive No. | CMD Data SUM EOT
(Acusar respuesta) 1byte | 2bytes | 1byte | n*4bytes | 2bytes | 1byte
Repuesta negafive NAK | DiveNo. | cmp | Codigode | gy | Eor
(A ; g 1byle | 2bytes | 1byle | Zbyles | 2bytes | 1byte

Descripcion:

La solicitud i con "ENQ" y termina con “EOT".

La i6n de resp i con "ACK" y termina con "EOT".

La acusacidn de resp gati i con "NAK" y termina con "EQT".

El “Drive Number” es el nimero de acclonamientos y se indica en 2 bytes en ASCI-HEX.
{ASCII-HEX: El hexadacimal comprende '0'~'9', ‘A'~'F.)
CMD: Letra mayuscula

Caracter ASCII-HEX Comando
‘R 52h Leer
w 57h Escribir
X 58h Solicitud de monitoreo
Y 59h Accion para monitoreo

Datos: ASCIFHEX
E|.) Cuando el valor de los datos es 3000: 3000 (dec) — 0" 'B' 'B' '8'h — 30h 42h 42h 38h
Cadigo de emor: ASCII (20h~7Fh)
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[

Tamafio de la dia para rec A
iai ia para registro de moni -8
SUM: para comprobar el error de comunicacion

SUM = Formato ASCII-HEX de menos de 8 bits de (Drive No. + CMD + DATA)

: Recibir = 39 bytes, Enviar = 44 bytes

EJ.) Mensaje de c do (Solicitud) para leer una direccién de la direccién “3000°.
S Nimero de
ENQ Acc. No CMD Direccién direccién a leer SUMA EOT
05h ‘01" ‘R" “3000" " “AT" 04h
| 1byte | 2bytes | 1byte | 4bytes 1 byte 2bytes | 1byte |

SUM=0+1"+R+'3+0+0+'0+"1
= 30h + 31h + 52h + 33h + 30h + 30h + 30h + 31h
= 1A7h (Los valores de control como ENQ/ACK/NAK estén excluidos.)

® Protocolo de comunicaciones en detalle

1) Solicitud de lectura: Solicitud para leer sucesivos nimeros ‘N’ de PALABRA de la direccién
ity

Nimero de
ENQ Drive No CMD Direccion | .o énaleer | UM EQT
05h [ "01"-“1F" R W0 | 1"-'8"=n R 04h
| 1byte 2byles 1 byte 4 bytes 1 byte 2byles | 1byte |
Total de bytes = 12
Las comillas (" ") significan cardcter.
1.1) Acusar t
ACK Drive No CMD Data SuUM EOT
06h “01™-"1F* ‘R X0 x 04h
1 byte 2 bytes 1 byte N*4bytes | 2byte | 1byte
Total de bytes =7 + n* 4 = Max 39
1.2) Acusar resp gativa:
NAK Drive No cmp | Cédigode | gy | Eor
15h “01°~*1F" "R* - .ty 04h
L__1byte 2 bytes 1 byte 2bytes | 2bytes | 1byte |
Total de bytes =9
2) Solicitud de escritt
Nimero de
ENQ | DriveNo | CMD | Direccién | direcciona Data SUM EOT
lesr
05h “01"~"1F" W ey "1"~"8"=n XXX X 0dh
| 1byte | 2bytes | 1byte | 4 bytes 1 byte n*4bytes | 2byte | 1byte |

Total de bytes = 12 + n * 4 = Méx 44
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2.1) Acusar respuasta:
ACK Drive No CMD Data SUM EOT
06h “o1*~*F" W 00" xX 04h
1 2:bytes 1:byte n*4bytes | 2byles 1 byte
Total de bytes =7 + n* 4 = Max 39
Cuando se int bia una solicitud de escritura y ion de ita entre la PC y

el variador por primera vez se retoman los datos previos. Enlaseg.ulndalranmislénsa
retornarén los datos actual

2.2) Respuesta negativa:
NAK Drive No cmp | Codgode | gy EOT
15h OT1E W S S 04h
1 2 bytes Tbyle | Zbytes | Zbytes Tbyte
Total de bytes =9

3) Solicitud de registro de .
Es de utilidad cuando se requiere el monitoreo constante de pardmetros y actualizaciones de datos.

de registro de 'n’ de direcciones (no consecutivos)
Nimero de
ENQ Drive No CMD direcciones a Direccién | SUM EQT
leer
05h “01"~"1F* x “1"~"8"=n ... gt 04h
1 2 bytes 1 byte 1 byte n*4byte | 2byte | 1byte |
Total de bytes = 8 + n * 4 = Méx 40
3.1) Acusar respuesta:
ACK Drive No CMD SUM EOT
08h "01°-"1F X s 04h
L 1byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 1byte |
Total de bytes =7
3.2) Acusar respuesta negativa:
NAK Drive No CMD Cédigo de SUM EOT
amor
15h 01"-"1F x e Py 04h
{__1byte 2 bytes 1 byte 2bytes | 2byles | 1byte |
Total de bytes =9
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4) Solicitud de regisiro de monitoreo: Solicitud de lectura de direccion registrada por el registro de
monitoreo.

ENQ Drive No CMD SuM EOT
05h “01*~*1F - e 04h
L__1byte 2 bytes 1 byte 2 bytes lbyte |
Total de bytes =7
4.1) Acusar t

ACK Drive No CMD Data SUM EOT
06h OT—1F" " XK. K 04h
L__1byte 2 bytes ibyte | n*4bytes | 2bytes | 1byte |

Total de bytes =7 + n * 4 = Méx 39

4.2) Respuesta negativa:
NAK Drive No CMD Caodigo de SUM EOT
ermor
15h “01°=-"1F" " . .y 04h
1 2bytes Thyte | 2bytes | 2bytes 1byte
Total de bytes =9
5) Codigos de error
Cédigode | pegcripeion
“F Cuando el maestro envia cédigos que no son los codigos da funcion (R, W,
X, Y).
“1A* Cuando una direccién de pardmetro no existe.
" Cuando el valor de Datos de su rango p W
(escritura).
Cuando los parémetros especificos no pueden sar escritos durants "W*
WM (escritura).
({Por ejemplo, en el caso de Lectura Solamente, Escritura inhabilitada
durante el funcionamiento.)
“FE* Cuando el tamafio de la trama de la funcién especifica no es corecto y el
campo de verificacién de suma estd mal.
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11.7 Lista de cédigos de parametros <Area comin> (Nota1)

1) <Area : Area ible independientemente del modelo de variador (Nota 2)

Diraccién | Pardmetro Escala | Unidad | R/'W | Valor de datos

0x0000 |Modelo de variador - - R |A: SVHGS5A
FFFF |goou: |ooo2:
0,4kW , 75kW 1,5kW
0003 : H H

0x0001 |Capacidad del variador |- |- R s::;" 3'"‘:"_' 40k
5,5 |?w5kw 1kW
0009 : |000A: |000EI:
15kW 18,5kW 22kW

Tensidn de entrada 0: Clase 220V

00002 | el variador = | |R |1 Claseddov

0x0003  |Versién de software - - R |(Ej.) 0x0022: Versitn 2.2

0X0004 |Bioqueodepardmetio |- |- |RW|J. Doguoar (valor por defecto)

0x0005 |Referencia de frecuencia (0.01 [Hz R/W |Frecuencia de aranque ~ Fi &
B15, B14, B13 : Reservado
B12, B11, B10, BS, B8 : Comando de frecuencia
0: DRV-00, 1: Sin utilizar,
2~B: Frecuencia multipaso 1~7,

R |9: Subir, 10: Bajar, 11: Subir/Bajar Zero,
12:V0, 13:V1, 141, 15:VO+H, 18: V1H
17:JOG, 18:PID, 18: Comunicaciin

oxooos | Comando de _ _ 20~31: Reservado
funcionamiento B7, B6: Comando de funcionamianto
0: Bomme, 1:Teclado, 3: Ce icacid
B5 |Reservado
B4 |Parada de ia (0->1)

R.'WBS Reposicion de fallo {(0->1)

B2 R (0->1)
B1 |Avance (0>1)
BO (Parada {(0->1)

0x0007 |Tiempo de aceleracié 0.1 seg RW

0x0008 | Tiempo de desaceleracién|[0.1  |seg | RIW

0x0009 |Cormiente de salida 01 |A R

0x000A. |Fn ia de salida 001 |Hz R |Ver lista de funciones.

0x000B | Tension de salida 0.1 \' R

0x000C |TensibndelbusdeCC (01 |V R

0x000D | Potencia de salida 0.1 kW R
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Direccién

Unidad

OnD00E

Estado del variador

Fallo (disparo)

Desaceleracion

Arribo de velk

B7 Frenado de CC

Parada

B8
B9 Sin utiizar
B10 Freno abierto

B11 de avance

B12 Comando de retroceso

B13 REM. R/S

B14 REM. Frec.
B15 Reservado

0x000F

Informacion de salida | _

por fallo

B15: LVT

B14: IOLT

[13: POT

B12: FAN

B11: EEP

[B10:EXT-B

B9: HW-Diag

Be: OLT

B7:ETH

B6: OHT

BS5: GFT

[B4: coL

B3: EST(BX)

B2 EXT-A

p1:ovr

BO: OCT

D000

Estado de la bomera
de entrada

B15, B14, B13, B12, B11, B10, B9, B8 : Reservado

B7 P8

P4 P3

PT Bs s
B2
I

P1

O0x0011

Estado de la bomera
de salida

el

B4: MO

(Salida miitiple con OC)

00012

W1

a ov—+10V

0x0013

v2

Valor
cuando el modo de

a la entrada de OV~-10V
asti definido en 2

00014

a la entrada de 0~20mA

Valor I

0x0015

RPM

Ver lista de fi

Ox001A

Visualizacién de
unidad

Sin utilizar

xD01B

N de polos

Sin utilizar

0x001C

Versién personalizada

AW W |WA DA

Sin utilizar
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Direccién | Paramatro Escala | Unidad RM'|Wordedabe
do sold |B5: NBR B4: 0G2 [B3: REEP
0x001p |Nformacin a . R [BZ:NTC jB1: FLTL [Bo: com
por falio-B
Otros : Reservados
Eseribe la realimentacién cuando ésta es definida
Ox0D1E |Realimentacién de control PID (0.1 [% RW| . la comunicacion en el control PID.
0x001F |Torque de salida 0.01 EF R |Visualizacién de torque de salida de motor
0x0100: I66 0x0101: 187
0x0100 \ .
0x0102: 168 0x0103: 169
~ strar direccién de lectura |- . R
Ox0107 Regi 0x0104; 170 0x0105: IT1
0x0108: 172 0x0107: 173
owos oot oot
oxotoF |Registrar direccién de escritura - |- W {0 o o6 7 0x010D: I79
Ox010E: 180 0x010F; 181

Nota 1) El valor modificado en el rea comin afecta la definicién actual pero retoma la definicién
pravia cuando la ali ion sa d 0y 6 o cuando se realizd la reposicion del
variador. Sin embargo, el valor modificado se refleja de inmediato en otros grupos de pardmetros,
incluso en el caso de una icion o d 6N/ i

Nota 2) La versién de software del 4rea com(n se visualiza en 16 bits, mientras que la del 4rea de
pardmetros se visualiza en 10 bits.

2) Area comin extendida :
2.1} Parametros de monitoreo del variador (Solo Lectura (R)}

[Direccitn [Parametro |Escala [unided [valor de datos

|0x0300  [Modelo de variador - - |iGSA : 0x000A

|04k : 0x0018  [0.75kW : 0x3200 [1.5KW : 0x4015

0801 +dad de veriador i | [224W:0x4022 [3.7kW : 0x4037 |4.0kW : 0x4040

|5.5KW : Ox4055 [7.5kW : 0x4075  [11kW : 0x4080

15KW : Ox4DFD__ [18.5kW : 0x4125 [22kW : Dx4160

200V monofasico ventilacién natural : 0x0220
200V trifasico ventilacion natural : 0x0230

[Tensién de entrada ftipo de 200V monofésico ventilacién forzada ; 0x0221
ox0302 entrada _ I 200V trifasico ventilacién forzada : 0x0231
(monofésica, trifésica) 400V monofésico ventilacion natural : 0x0420
método de enfriamiento trifésico ventilacién natural : 0x0430
monofésico ventilacién forzada : 0x0421
400V trifasico ventilacién forzada : 0x0431
0x0303  |Versién de softy - - |(Ex) 0x0023 : Versién 2.3
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Direccién |Parémetro Escala uudnﬂhhﬁrdldltl
|B15, B14, B13, B12
0 : Estado normal [8: Falla
B7, B6, BS, B4 :
0x0305 |Estado operativo del variador |- -
B15 ~ B8 : Fuente del comando de operacién
0 : Teclado 1: Reservado
2 : Reservado 3 : 485 Incorporado
4 : Terminal/Bomera
WFM del comando de|_ I B7 ~ BO : Fuente del comando de frecuencia
‘operacitn / frecuencia. 0 : Teclado 1
2~4: O de p(subiryDown{bajar)
5:vi In il
7 ;485 T
26~32 : Fi ia multipaso 1-7
0x0310_[Comiente de salida 0.1 A -
0x0311_|F de salida 0.01  |Hz -
0x0312_|RPM de salida 1 RPM_|-
0x0314 [Tensién de salida 1 v -
0x0315 |Tensién del bus de C.C. 1 v -
Ox0316 |Potencia de salida 0.1 kW -
0x0318_|Referencia PID 0.1 % -
0x0319 PID 01 % -
0x031A [Polos del Motor - - -
B15~B8
0x320 [Informacitn de entrada Digital |- - |B7: P8 [B6: P7 [BS: P& [B4: PS5
|B3: P4 |B2:P3. |B1:P2 |B0: P1
. . |B15 ~ B2 : Reservada
0321 |Informacién de salida Digital |- - rBD' 3ABC
| 0xD323 |Select motor - - |1: 2do mator
O0x0324 V1 0.01 % de tensitn
00325 |I 0.01 % de cori
0x0328 |AQ 0.01 %
[B14: OHT B13: OC2
[B11: OVT B10: OCT
0x0330 Informacion de salida por fallo |B8: Reservado |B7: Reservado
1 i i |Bs: POT B4: GFT
|B2: 10LT |B1:
| I
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2.3)Area de control de la memoria del variador (Lectura y escritura disponibles)

IDireccién [Parémetro |Escala |unidad [valor da datos
F— ;'mrmwibndesaldaporfdln_ i I(B);'DSRMM
. |Otros : Reservadod
00332 |pormecion de salida por fallo. L g7 : Pérdida de [B1:LvT
|Bn:3x
Informacion de falla por |otros : Reservado
00333 | iag HW "~ [po:D de Hardh
|Otros : Resarvado
. B4 : Ventila B2 : Sobrecarga del
0x0334 |Advertencia - - nclonando
BO : Sobrecarga
2.2) Parémetros de control del variador {Lectura y escritura disponibles)
IDireccion (Parametro |Escala [Unidad [vaior de datos
0x0380 _|C: de (Nota1)[0.01 _|Hz _ [Seteo de
0x0381__|C: jo de RPM (Notal) |1 rpm de jo RPM
|otros : Reservado
|B3: Parada libre (0->1) _ |B2 : Reset fallo (0->1)
%0382 Operating command(Note2) |- | g g trocesa (0), Comando avance (1)
[Bo: G parada (0), C funci (1)
0x0383 _|Tiempo de 0.1 [sec  [Seleo del tiempo de i
0x0384 |Tiempo de desaceleracion |0.1 sec Seteo del tiempoe de desaceleracitn
0x0388 R PID {Nota3} o1 % C ia PID
Valor de realimentacion PID
0x0389 | otay 01 (% \Valor realimentacién PID
Nota 1) Escrity isp cuando el de fn ia estd en modo comunicacidn.
Nota 2) Escritura disponible, cuando el comando de funclonamiento estd en modo
comunicacién.
Nota 3) Escri isponible, cuando la ref ia PID (H57 = 4) estéd an modo comunicacitn.
Nota 4) Escritura disponible, cuando la realimentacién PID (H50 = 2) esté en el modo
comunicacion.

IDireccién |Parmetro |Escala [unidad [valor de datos
0:No 1 : Todos los grupos
L 12 : Grupo Drv 13 : Grupo Fundion 1
0x03E2  (Inicializacién de parémetros |- |- [ ars Funden2 |5 : Gupo Entrada/Salid
* no se pueden setear durante fallo
0x03E5  |Bomar historia de fallos - - 0:NO |1:S|
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11.8 Deteccién de problemas
Consulte la seccidn sobre Deteccion de problemas cuando ocurra un error en la comunicacién RS-
485.

Puntos de control Medidas comactivas

LLUlega alimentacion al variador? Sut:nirislre alimentacion eléctrica al

4 Son correctas las conexiones entre Consulte el manual del variador.

el variador y la ra?

LEI maestro no hace la interrogacién (polling)?

Verifique que el maestro esté interrogando al
variador.

Dnﬁ'laaivnhrmrmdndsammlomnh

(La velocidad en baudios de la stads

el variador esta definida correctamente? seccidn "11.3 Instalacién”.

LEs comecto el formato de datos en el Revise el programa del usuario (Nota 1).

programa del usuario*?

LEs comecta la conexién entre al yla Comp que el ionado sea el

tarjeta de comunicacién? correcto, conforme a la seccién “11.3
Instalacion”.

Nota 1) El programa del usuario es el soft para PC d llado por el usuario.
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11.9 Varios

ASCIl
Hex |Caracter

... 22388834

v iAo

Hex |Cardcter [Hex |[Cardcler |Hex

BnYR3I88E8BRNNRILENRRIRRERNY

o

0123456789.m.l. HAF D ome

Hex |Carécter

cHBT8BEBBSBBBEbRINRRERRRERE

CBOUVDOw BE—_x_Econorw.3>T N

SISO ULRCHRIBRGRAS

| Cardcter

COOOWLOT =¥ 135Z0adenrId>Tx>N
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CAPITULO 12- DETECCION DE PROBLEMAS Y MANTENIMIENTO

CAPITULO 12 -

MANTENIMIENTO

DETECCION DE PROBLEMAS Y

12.1 Funciones de proteccion

/™ ADVERTENCIA

Cuando se produce un fallo, su causa debe ser corregida para poder eliminarlo. Si
Ia funcién de proteccién continia activada podria generar una reduccién de la vida

P

y dafios al

® Visualizacion e informacion sobre el fallo

Visualizacién

Funcién de

en ol teclado proteccién Descripcion
nf}: El variador desconecta la salida cuando la comiente de salida
UL del supera la
nr Cuando el médulo IGBT esté en corto y se produce un corlo

SobrecormenteZ | g saiida, ol variador desconects la salda.

El variador desconecta la salida cuando se produce un fallo a
r,cl- Carrlarte da falo tierra y la comiente de fallo a tierra supera el valor definido
Y a e interno del variador.

[l—mJ Sobrecarga del El variador desconecta la salida cuando la comiente de salida
P UL riad del variador supera el nivel nominal (150% durante 1 minuto).
i Salida El variador desconecta |a salida si la comiente de salida del

por variador circula &l 150% de la comiente nominal durante un

tiempo superior al tiempo limite de corrdents (1 minuto).

El variador desconecta la salida si el disipador se
nHl'.' Sobrecalentamiento | sobrecalienta debido a dafios en el ventilador de enfriamiento
u del variador © a una sustancia exirafia en el ventilador de enfriamiento,

detectando la temperatura del disipador.

El variador desconecta la salida cuando una o més de las

Pérdida de fase de | fases de salida (U, V, W) estan ablertas. El variador detecta la

7] salida corriente de salida para comprobar la pérdida de fase de
salida.

El variador desconecta la salida si la tensién de CC del

uwnbpnmpalnbepormmdebs%marﬂnd
ﬂut Sobretension motor d Este fallo también pueda ocurrir debido a

l.m sobra'lemhnlwawﬂorla generada en el sistema de

El variador desconecta la salida si la tension de CC esta por

Baja tensién debajo de 180V debido a que el par es insuficients o a que

hay sobrecalentamientc del motor cuando la tensién de
entrada del variador baja.
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® \Visualizacidn e informacidn sobre el fallo

Visualizacién | Funcién de
en el teclado proteccién

Descripcién

La proteccitn termoelectrénica intema del variador determina
el sobrecalentamiento del motor. Si el motor esta

Termoelectronica | sobrecargado, el variad Ia salida. El variador no
puede proteger al motor cuando opera con un motor que tiene
mads de cuatro polos o cuando opera con miltiples motores.

Pérdi La salida del variador se bloquea cuando uno de R, S, T esta
{E{ deandal dleiaaa ablerto o cuando es necesario reemplazar el capacitor
electrolitico.
Mal .
. . Se visualiza cuando hay dafios en el IGBT, un corto en la fase
Fl‘.l‘.'l'. Lu:mnmmlo de salida, un fallo de tierra en la fase de salida o cuando se

abre un circuito de |a fase de salida.

Sewwshswmﬂompusdenguwdsmonlammﬁalw
ametros definidos por el usuario.

Se visualiza cuando se produce un error en los circuitos de
control del variador.

Se visualiza cuando el variador no puede con el
teclado.

Se visualiza cuando el variador y el teclado remoto no se

ican entre si. No detiene la operacion del variador.

Se visualiza después de que el variador repone el teclado
cuando se produce un emor con el teclado y este estado se
mantiena durante un cierto tiempo.

Se visualiza cuando se produce una condicidn de fallo en el
ilador de enfriamiento del variad

Se usa para la parada de pencia del variador. El variad
desconecta la salida instantdneamente cuando el bome EST
esta activado.

ES& Corte /T, Precaucién
El variadk 1 la i6n regular cuando se
desconecta el bome EST mientras los bomes FX o RX estan
activados.
Entrada de Cuando el bome de entrada multifuncién (117-124) esta definido
contacto A de an 18 {Entrada de sefial de fallo externo: A (Contacto
fallo externo normalmente ablerto)}, el variador desconecta la salida.
12:2 | LS industrial systems
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® Visualizacién e informacidn sabre el fallo

Visualizacién | Funcidn de
enelteclado | protecclén

Dascripcién

Entrada de

Cuando el borne de entrada multifuncién (117-124) esté definido

contacto Bde | € 19 {Entrada de sefial de fallo externo: B (Contacto
tallo extarno nomalmente cerado}}, el variador desconecta la salida.
Método de Cuando la ion del variador se define di la
operacion emadamabgiea{o-wvoD-ZDmh)olaopdén(M]yno
Q cuando se pierde | se aplica sefial, la of itn se hace de jo con el
ol comando de | método definido en 162 (método de i n.landola
i ia de fn iase hap
ﬂt{ NTC ablerto Cuando el NTC no estd conectado, las salidas se cortan.
Error de control | Cuando hay control del freno, si la comiente que circula es
ﬂbr del frano inferior al valor definido, la salida se corta sin abrir el freno.

LS vdustrisd systers | 12-3
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12.2 Solucién de fallos

mm1||"“‘ Causa Remedio
o
uL - - — —
Sobrecoriente Cuando se un_l’alo por la debe
después de haberse eliminado la causa, a fin de evitar dafios al médulo IGBT
dentro del variador.
El tiempo de aceleracion/ @ Aumente el tiempo de aceleracion/
desaceleracién es demasiado corto desaceleracitn.
en comparacién con el valor de GD*
de |a carga.
La carga es rior a la idad o R lace el variador por otro de
del variador. la capacidad adecuada.
Se produce la salida del variad *R Je la operacitn despué
cuando el motor esta en haber parado el motor o use H22
funcionamiento libre. {Blsqueda de velocidad).
Ha ocurrido un cortocircuito de salida | = Compruebe el conexionado de
@ un fallo de fierra. salida.
El freno mecénico del motor est4
operando con demasiada rapidez. @ Compruebe el freno mecénico.
| nl'al Se produce un corto entre la parte <@ Compruebe el IGBT.
uL rior y la parte inferior del IGBT.
Sobrecorriente 2 Se produce un corto en la salidadel | o Compruebe el conexionado de
variador. salida.
El tiempo de aceleracion/ @ Aumente el tiempo de aceleracion/
desaceleracién es demasiado desaceleracion.
en comparacitin con el valor de GD?
r {_ Ha ocurido un fallo a tierra en el @ Compruebe el conaxionado del
u donado de salida del variador. bome de salida.
Corriente de fallo El aislamiento del motor se dafié o Reemplace el motor.
a tiera debido al calor.
1 m La carga es superior a la capacidad | & Actualice la capacidad del motor y
[ ’Ul-] del variador . el variador o reduzea la carga.
Sobrecarga del
variador
r"t El nivel de refi de par definida es | o Red @l nivel da raf de par
uL demasiado elevado. ({Torque Boost).
Disparo por
El sistema de enfriamiento falla. @ Compruebe si hay sustancias
| % el dislpac
JHE U ventiador do enframiant @ Reemplace el ventilador do
n no fi POr UNo NUEVD.
mmhﬂw funciona corectaments. o Mantenga la temperaty
La temperatura ambiente es por debajo de 50°C.
demasiado elevada.
Contacto defectuoso del interruptor @ Realice la conexitn del interruptor
E"_- magnético en la salida. magnético en la salida del variador de
n manera segura.
Pérdida de fase d¢ | conextonado de sallda defect e conexionado de
salida salida.
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® Solucién de fallos

Visualizacién
en el teclado o Remedio
Una sustancia extrafia est4 obturand * G la ranura de ventilacién
n una ranura de ventilacian. y retire las sustancias que crean la
Fallo del Elwriadorrmasladuenl.msin o i
or de biado el ventilador de o Reemplace el ventilador de
y enfriamiento.
Elhstrpndadssauslsrmﬂnss @ Aumente el tiempo de
lado corto en ibn con el | desaceleracion.
n l' valor GD? de la carga,
uuy Lawgamganumﬁvualasalidadd @ Use la unidad de freno dinémico.
Sab 16 &s muy o Compruebe sl la tensién de linea
La tensi6n de linea es demasiado supera el régimen.
elevada.

La tensi6n de la linea es baja.

La carga es superior a la capacidad de
la linea conectada {e].; méquina
soldadora, motor con elevada corriente
de arranque conectado a la linea

o Compruebe si la tensién de linea
esta por debajo del valor nominal.

@ Compruebe la linea de CA entrante.
Ajuste |a capacidad de la linea
comespondiente a la carga.

Bala tensin comercial).
upl g enel | o Cambie el interruptor magnético.
lado de entrada del variador.
El motor se ha sobrecalentado. # Reduzca la carga y el régimen de
operacitn.
La carga es superior a la capacidad del | = Cambie el variador por otro de
va mayor capacidad.

El nivel ETH est4 definido demasiado

& Ajuste el nivel de ETH al aproplado.

bajo. * S la cap del
bomea | La capecdad dlvariadoresié | variador: -
o [nstale un ventilador de enfriamiento
El variador ha operado a una velocidad | con yna fuente de alimentacién
baja durante demasiado tiempo. d:
E’:H El bome definido en “18 (Fallo ext  Elimine la causa del fallo en el
[ ] A)* 0 *19 (Fallo extemo-B)" en 120424 | circuito conectado al borne del fallo
Entrada de del grupo E/S esta activado (ON). extemo o la entrada del fallo externo.
contacto A
fallo externo
Entrada de
contacto B de
fallo externo
No se aplica do de fn laa |7 C be el conexionado de V1 e
Viel | y el nivel de |a referencia de
Método de frecuencia.
cuando se
pierde el
comando de

| 12-5
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@ Solucidn de fallos

Visualizacién
en el taclado

Causa

(rérr)

Ermor de
comunicacion
del teclado
remolo

Error de comunicacion entre el teclado
del variador y el teclado remoto

= Compruebe la conexidn entre la
linea de comunicacion y el conector.

Emor de
confrol del

circula.

freno

La corriente de apertura del freno no

= Compruebe la capacidad del motor y

el conexionado.

@ Solucitn de falios

Funcién de proteccién y causas Descripcion
CEEP R Err) L0  |vonmbnidetsi

EEP : Error al guardar pardmelro
HWT : Fallo de hardware

Emr : Error de comunicacion
COM : Emror de teclado

NTC : Error de NTC

+ Proteccién por sobrecarga

IOLT : La proteccion IOLT (de disparo por sobrecarga del variador) estd activada al 150% de la

jor durante 1 minuto y més.

OLT : OLT esta seleccionado cuando F56 esta definido en 1 y activado al 200% de F57 [Corriente
nominal del motor] durante 60 segundos en F58. Esto puede programarse.

IG5A no viene pi

por
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12.3 Precauciones de mantenimiento e inspeccién

/\\ ADVERTENCIA
Aseqlrese de desconectar la i6n durante el
Aseglrese de realizar el imi después de haber P que el capacitor de la
ion de CC esta d pado. Los capaci del circuito principal del variador pueden estar
todavia dos, incluso d és de haber d tado la alimentacién, Compruebe la tensidn

enire el bome P o P1 y N usando un tester antes de continuar.

El variador serie SV-iG5A tlene componentes sensibles a la descarga electrostatica (ESD). Tome
medidas de proteccién contra la ESD antes de tocarlos para su inspeccion o instalacién.

No cambie ninguna pieza o conector interno. Nunca modifique el variador.

12.4 Puntos de control

® Inspecciones diarias
¥ Ambiente de instalacion apropiado
¥ Fallo del sistema de enfriamiento
¥ Vibracién y ruido inusuales
¥ Sobrecalentamiento y decoloracién inusuales
#® Inspeccién periddica
Los tomillos y pemos pueden aflojarse con la vibracién, los cambios de temperatura, etc.
Compruebe que estén ajustados de manera segura y vuelva a ajustarios de ser necesario.
Sustancias extrafias que obturan el sistema de enfriamiento.
Limpielo usando aire seco.
Compruebe la condicidn de giro del ventilador de enfriamiento, el estado de los
pach ylas i con el ignéti
v Reemplécelos si hay alguna anommalidad.

AL L NN

12.5 Reemplazo de partes

El variador tiene has partes alectronis como los dispositivos semiconductores. Las
siguientes partes pueden deteriorarse con el iempo debido a sus estructuras o caracteristicas
fisicas, lo que puede reducir el rendimiento o causar fallo del variador. Para el i
preventivo, las partes deben camblarse regularmente. Las pautas para el reemplazo de las partes
s indican en la siguiente tabla. Las ldmparas y otras partes de vida corta también deben
cambiarse durante la inspeccién periddica.

Nombre de la parte P"t"{'}n""d:; m""} o Descripcién
Ventilador de enfriami 3 Cambio (segiin se requiera)
ggp::l::rge h.'I uc:beadﬂnde 4 Cambio (seg(in se requiera) ﬂ
C:g:c::rebmdl‘ﬂwanla 4 Camblo (segin 56 requiera)
Relés - Cambio (segln se requiera)
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CAPITULO 13 - ESPECIFICACIONES

13.1 Datos técnicos
® Regimenes de entrada y salida: Clase 200V monofésico

SV umniG5A -1 004 008 015
Potencia nominal del [HP) 05 1 2
moter [kw] 04 075 1.5

Capacidad nominal

 KVAY 09 8 30

FLA[A]® 25 5 8

Frecuencia 4

méxima 400 Hz]

Tensién nominal | 30 200~230V'°

Tension nominal | 10 200~230VCA (+10%, -15%)
Salida | Frecuencl

nominal ° S0~60 [Hz] (£5%)
Método de enfriamiento Enfriamiento forzado
Peso [kgl 0,77 [ 1,12 [ 1,84

#® Regimenes de entrada y salida: Clase 200V trifésico

SV emniG5A -2 mn 004 008 015 022 037 040 055 075 110 150 185
Potencia oo | [HP] 0,5 1 2 3 5 |54 |75|10 |15 | 20 | 25 | 30
del motor *

[kW] 04 (1075|1522 |37 |40 (55|75 | 11 15 |18,5| 22
Capacidad
nominal [KVA]2 065 (18 |30 | 45|61 |65 |81 (122|175|229 (282|335
FLA[A]? 25 5 B8 12 |16 | 17 | 24 | 32 | 46 | 60 | 74 | BB
Salida | Frecuencia A
méxima 400[Hz]
Tension ]
nominal 3 200~230V
Tension 3¢ 200~230VCA (+10%, -15%)
Entrada nominal
Frecuencia 50~60
nominal [Hz] (25%)
Mélodo da enfriamienta | CIN® Enfriamiento forzado
Peso [kg] 0,76 | 0.7 [1.12[1,84] 1,89 [ 1.89 3,66 [ 366 ] 8,0 [ 8,0 [133[133

1) Indica la capacidad méxima del motor aplicable cuando se usa un motor esténdar de 4 polos.

2) La capacidad nominal se basa en 220V para la clase 200V y 440V para la clase 400V,

3) Consultar el capitulo 13.2 cuando la definicidn de la p (H38) es superior a 3kHz.

4) El rango de definicién de la fr la méxima se

de hasta 300Hz cuando H40 (Seleccidn

de modo de control) estd en 3 (Control vectorial Sensorless).
5) La tension de salida méxima no puede ser superior a la tension de entrada. Puede programarse

debsjo de la tensién de entrada.
6) C/N: Conveccion natural

LS hdustrial systems | 13-1
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® Regimenes de entrada y salida: Clase 400V trifdsico

SVun IG5A-4mn 004 008 015 022 O37 040 O55 075 110 150 185 220
Potencianominal |[HP1 |05 | 1 | 2 | 3 [ 5 [54|75] 10 | 15 | 20| 25 | a0
del motor ' |[kW] 04 |075(15 |22 |37 |40 |55| 75 1 15 |185| 22

“dﬂ"ﬁ] 085|19 | 30 (45|61 |69 |81 (122 | 183 |229(29.7| 343
FLA 1 2 4 6 8 9 |12 ] 18 24 | 30 | 39 | 45
Salida l‘\]w 25 :5
axi 400 [Hz]
Tansién nominal | 3¢ 380~480V*°
Tensién nominal | 3¢ 380~480VCA (+10%, -15%)
Entrada | Frecuencia
nominal 50~60 [Hz] (+5%)
Mélodo de enfriam N Enfra -
Peso [kg] 0,76 IJ,?T|1,12 | 1,84 | 1,89| 1,89] 3,66 |3,BB | 9,D| 8.0 |13,3| 133

1) Indica la capacidad méxima del motor aplicable cuando se usa un motor estdndar de 4 polos.
2) La capacidad nominal se basa en 220V para la clase 200V y 440V para |a clase 400V,
3) Consultar el capitulo 13.2 cuando la definicién de la frecuencia portadora (H39) es superior a 3kHz.
4) El rango de definicion de la fr i

de modo de control) esta en 3 (Control vectorial Sensoriess).
5) La tension de salida mé&xima no puede ser superior a la tensién de entrada. Puede programarse

de hasta 300Hz cuando H40 (Seleccion

debajo de la tensién de entrada.
6) C/N: Conveccién natural

® Control
Método de control Vif, Control vectorial Sensorless
Resolucién de frecuencla Comando digital: 0,01Hz

Comando analégico: 0,08Hz (Frecuencla méxdma: 60Hz)

Comando digital: 0,01% de la frecuencia de salida méxima
Comando analégico: 0,1% de la frecuencia de salida méxima

Vi lineal, cuadrélica, definida por el usuario

150% durante 1 minuto

Refuerzo de par {Boost de torque) manual/automatico

20%"

150% Z) cutndo s ws resistor 3e Fanedo opconal

1) Significa par de frenado p Jio durant
2) Ver en capilulo 13.6 la especificacién del resistor de frenado.

i6n hasta parar el motor.

13-2 | LS industrial systems
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® 0
Método de op /Bome/Ci fTeciado remoto
. Analégico: 0~10 [V], -10~10 [V], 0~20[mA]
Ajuste de frecuencia iital: Teclado
Caracteristicas de operaci PID, Subir/Bajar(Up/Down), Trifilar(3-hilos)
NPN/PNP seleccionable (ver capitulo 2.6)
Funcién: FWDJ'REV RUN({Avance/Retroceso), Parada de
Reposicién de fallo, Of i6n por impulsos{JOG),
Fremenda rmlipaso-m Medla Blaia.
, Media, Baja,
Entrada | Bome muitifuncién Frenndoporinyeoddnde(}(:anunamda Seleccitn de 2*°
P1~P8 motor, Subir Bajar f Operacion trifilar(3-
hilos), Disparo extermo A, B, Desvio de upersl:iﬁn PID-Variador
(Vif), Desvio de operacién opcin-variador (VIf), 2 fuente, Fijar
la I’recuanna por el mndﬂ andbgm. Parada de
i6n/d ir Bajar/Subir{Up/Down)
frecuencia mmm_ada,mramm por impulsos{JOG)
m"; ml'hni;n Salida de falloy 24VCC Menor de 50mA
Bomne de relé Sallda de estado dél TN'G., N.C.) Menos de Z50VCA 1A,
Salida | multifuncién Menos de 30VCC 1A
0~10VCC (M de 10mA): Fi ia, Corriente, Tensidn,
Sakda analogica Tensi6n del bus de GC seleccionable

® Funcitn de proteccién

Sobrsimum Bajawsldn. i i 2, Cori defalioa
w del variador, Sot i i del motor, Fase de
ot saldaablerta Disparo por sobracarga, Emor de in, Pérdida de >
dafrawenda Fallo de hardware, Fallo del ventilador, Error del freno.

Alama Pravencién de entrada en pérdida, Sobrecarga

Pérdida de 15mseg o menos: Operacion continua (deberfa estar dentro de la tensién nominal de
potencia entrada y la potencia nominal de salida)

Anea" 15rnsggnmms Habilitacién de que automético
1) Product fasi O 16 ti (deberla estar dentro de la tensién nominal de
trada y la potsnci inal de salida)

® Ambients

Grado de

proteccién P20, UL Tipo 1 {Temperatura ambiente 40°C)

Temperatura

amblente -10°C~50°C

Temperatura de | c_ggec

Humedad 90% HR o menos (sin cond i6n)

Altitud/Vibracién | 1.000m o menos, 5,9m/seg” (0,6G)

Presion

atmosférica 70~106 kPa

Ubicacit Protegido de gas ivo, gas bustible, vapor de acelte o polvo

2) ULTIPO1 con tapa superior y caja de cond instalad;
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13.2 Informacién para correccién de temperatura

® Cargaytemp poriaF
A
% 100% — ]
" 90% o lay —
80% T4,
70% Tea, 2%
60% 58%
50%
.|  s— Régimen 40C
40% | | ceses Régimen41C-50T
0% L T T T T T L
20% I N O O
10% I I O I >
0 1 2 345 6 78 8 101112131415
Frecuencia portadors en kiz
/" Precaucién
1}Eﬂagﬂiﬂmaﬂhapleacmndodwﬁadoropemanlnhmpﬂmﬁ.ﬂpmiﬂda Revise el
por aire lo el variador esta i s la en el
nhamrdebemrdent'odalwopermmdo
2) Esta curva de esta basada en el ré de del dor con un motor
conectado.
13.3 Opcion remota
® Partes
1) Teclado remoto
4Nz -
P 1
i ]
1g<]
# 1
L]
4 "4 0 0
i @
M
Ld
= ¥

5u—' n
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2) Cable remoto (1M, 2M,3M,5M)

® Nimero de modelo del cable remoto

| Niimero de modelo Especificacién
34100022 NV, REMOTO 1M (SVHG5A)
34100001 NV, REMOTO 2M (SVIGS5A)
34100002 NV, REMOTO 3M (SV-iG5A]
34100003 INV, REMOTO 5M (SV-iG5A
® Instalacién

1) Retire |a cublerta extarna del kit de la placa E/S y la cublerta con el orificio para conectar el
cable remoto en el costado.
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3) Conecte el otro lado del cable al teclado remoto, como se muestra abajo.

/N\PRECAUCION

® Leer parametro (H81) y Escribir parametro (H92) no estén disponibles porque la
remota esta vacla cuando se usa el teclado remoto por primera vez.

® No use ofro cable remoto més que el esténdar de LS. De lo contrario podria producirse un
fallo por entrada de ruido o caida de tensién en el teclado.

® Siel visor de 7 segmentos del teclado remoto muestra *——" compruebe si el cable de

estd [}
® Al ejecutar Leer pardmetro (H31) se visualiza “rd” {Leer) y “wr” (Escribir) sucesivamente en el
visor de 7 segmentos del teclado remoto. Al ejecutar Escribir pardmetro (H92) sdlo se
visualiza “wr" (Escribir).

13.4 Kit de conducto
® nstalacién
1) SVO04G5A-1, SVO0SIGEA-1, SVO15IG5A-1, SVO04iG5A-2, SVO0RIG5A-2, SVD15IG5A-2,
SV022iG5A-2, SVO3TIG5A-2, SVD40IG5A-2, SVD04IG5A-4, SVO0BIGSA-4, SVO15IG5A-4,
SV022iG5A-4, SV037IG5A-4, SVO40IG5A-4
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2) SVO55IG5A-2, SVO55IGEA-4, SVO75IGEA-2, SVOT5iC5A-4

8V220iG5A-2, SV220iG5A-4

LS vdustrial systems | 13-T




CAPITULO 13 - ESPECIFICACIONES

®Kit de juct

Kit de conducto Modeio
Kit de jucto del variador 1 | SV004iG5A-1/2/4, SVO008IG5A-2/4
Kit de conducto del variador 2 | SV00BIG5A-1, SV015IG5A-2/4
Kit de conducto del variador 3 | SV015iG5A-1, SV022iG5A-2/4, SV037iG5A-2/4, SV040iG5A-2/4
Kit de conducto del variador 4 | SVO55iG5A-2/4, SVO75iG5A-2/4
Kit de conducto del variador 5 | SV110iG5A-2/4, 8V150iG5A-2/4
Kit de conducto del variador 6 | SV185iG5A-2/4, SV220iG5A-2/4

13.5 Filtro EMC
(Reservado)
13.6 Resistencia de frenado
Tension [ idad del Frenado 100% Frenado 150%

deentrada | variador [kW] )] W [19)] W
200V 04 400 50 300 100
0,75 200 100 150 150

1,5 100 200 60 300

2,2 80 300 50 400

3,7 40 500 33 600

55 30 700 20 800

7.5 20 1000 15 1200

1.0 15 1400 10 2400

15,0 1" 2000 8 2400

18,5 9 2400 5 3600

220 8 2800 5 3600

400V 0,4 1800 50 1200 100
0,75 900 100 600 150

1,5 450 200 300 300

2,2 300 300 200 400

3,7 200 500 130 600

55 120 700 85 1000

7.5 90 1000 60 1200

1.0 60 1400 40 2000

15,0 45 2000 30 2400

18,5 35 2400 20 3600

22,0 30 2800 10 3600

*Vatiaje basado en 5% de operacién (3%ED) con 15 segundos de tiempo de frenado continuo.
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CAPITULO 13 - ESPECIFICACIONES

13.7 Médulo opcional de comunicaciones (DeviceNet, Ethernet)

® iG5A para comunicaciones

1) Debe tener un equipo IG5A predicp ) para icaciones para poder utilizar lo médulos
opcionales (DeviceNet and Ethernet).

2) Léa los “Procedimientos de instalacion y ulitizacién” que estén incluidos con cada médulo
opcional de comunicacionas {Dwtushlat and Ethernet).

3) El vari |G5A para i se disefio para facilitar la instalacion del modulo de
comunicaciones.
4) El nombre de produccitén del modelo para cc icaci es:
sV 2K iG5A - 2 FB
VariadorLs | CEF | po [ - | Tensinggentrada | IGAC para
Nota 1) El rango de capacidad esté comprendido entre 0.4Kw y 22Kw.

Nota 2) La tensién de entrada tiene clasificacién 1 (Monofésico 200V),
2 (trifasico 200V) y 4 (trifasico 400V).

Observaciones
® Para utilizar la opcién de comunicaciones debe tener el equipo IG5A de la versitn para
comunicaciones.
® El equipo IG5A para comunicaciones as la versitn FB.
. Elsalh\raraparassmsaqubos debe ser por lo menos de la versidn 2.3(DeviceNet) y
Ethemet} cuando se utiliza |la opcién de comunicaciones

® Opcién de comunicaciones

1) Utilice el | del i tenido en el envase de el médulo opcional de IG5A
DeviceNet.

2) Nimero de modelo de la opcién de comunicacién para iG5A.

Nimero de modelo Espacificacion
64100019 IG5A Médulo DeviceNet
64100020 iG5A Médulo Ethemet




DECLARACION DE CONFORMIDAD

Conformidad declarad pecto de las Directiva(s) del C: jo:
2006/95/CE and 2004/108/CE
Las unidades estan certificadas en cumplimiento de:

EN 61800-3:2004
EN 50178:1997
Tipo de equipo: Variador (Equipo para conversién de potencia)
Nombre del modelo: Serie SV - iG5A
Marca: LS Industrial Systems Co., Lid.
Representante: LS Industrial Systems Co., Ltd,
Direccion: LS Tower, Hogye-dong, Dongan-gu,
Anyang-si, Gyeonggi-do 1026-8,
Corea
Fabricante: LS Industrial Systems Co., Ltd.
Direccién; 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,
Chonan, Chungnam, 330-845,
Corea
Nosotros, los Infrascrites, porla p te decl que el aquipo antes especificado

con las Directivas y Normas mencionadas.

Lugar: Chonan, Chungnam,

AL O 7 YE 2 e0F  (FrmalFeche)

Sr. Dok Ko Yong ChuliGerente de fibrica
(Nombre completo/Cargo)




NORMAS TECNICAS APLICADAS

Las siguientes son las normas aplicadas en p » de los isit de las

Diractivas 2006/35/CE

eléctrico destinado a utilizarse con determinados limites de

tension” y 2004/108/CE "Compatibilidad electromagnética”™

«EN 50178 (1997) “Equipo electrénico para usar en instalaciones de potencia™.
*EN 61800-3 (2004) “Acci i de velocidad variable. Parte 3: Norma de
duct a CEM (compatibilidad ag )
miétodos de cos.”
« EN 55011/A2 (2003) “thymmdwﬂnudldldnlumuhdlﬂmma
| radloeléctri de los ap: ,
clunliﬂm y m‘dluu (ICM) que producen on-ryu en
*ENE1000-4-2/A2 (2001) "t.‘unpnﬂﬁlid-d -Iu:lmmmiﬁ:a {CEH). Panu 4: Técnicas de
yo y de idad a las
cargas electroestaticas.”
*EN61000-4-3/A2 (2004) "compatlﬂlidad olocmwu {CEH}. Pam 4: Técnicas de
Y alos
m radlados de radlof cla.”
+ENG1000-4-4/A2 (2002) |“Compatibllidad elmmﬂu (CEM). Parte 4: Técnlcas de
yo y de én 4: Ensayos de alos
transitorios eléctricos ripldes en rifagas.”
~EN61000-4-5/A1 (2001) "Cunpnﬂilidnd elumm (CEM). Parte 4: Técnicas de
yo y de §: Ensayo de inmunidad a las ondas
de choque.”
*EN61000-4-6/A1 (2001) |“Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4: Técnicas de
yo y de 6: Ensayo de inmunidad a
perturback ducldas, Inducldas por do
“CEVTR 61000-2-1 (1980) | “Compatibllidad almmﬁiﬂ (CEM) Parte 2: Entorno
P para
las puﬂ:.lrbldnnu du baja y Ia transmision

de sefiales en las redes pablicas de alimentacion de baja
tensién.”

+ EN 61000-2-2 (2003)

« EN 61000-2-4 (1997)

+EN60146-1-1/A1 (1998)

"cumpdlﬂlidud nlw&wnwu (CEM) Parte 2: Entorno
tibilidad para perturbaciones
y da baja nn de

piblicos de baja tenslén.”
“Compatibliidad electromagnética (CEM) Parte 2: Entorno
electromagnético. Niveles de compatibllidad para las

perturbaciones conducidas de baja frecuencia, en plantas

inlnﬂﬂalu "

“Convertidores de semiconductores. Especificaciones generales
y convertidores conmutados purr-d Parte 1-1: Especificaciones
de los requisit




FILTROS D LNEA EM LS VMC

wictor motor cantrl

CON LAS SIGUIENTES INSTRUCCIONES DE INSTALACION, AYUDAN A GARANTIZAR SU USO SIN PROBLEMAS CON
DISPOSITIVOS SENSIBLES Y SU CUMPLIMIENTO CON LAS NORMAS DE EMISION CONDUCIDA E INMUNIDAD EN
50081 -> ENG1000-6-3:02 y EN61000-8-1:02.

PRECAUCION

S1SE USAN DISPOSITIVOS DE PRO POR CORRIENTE DE FUGA EN LA FUENTE DE ALIMENTACIO
PUEDE OCURRIR UN FALLO EN EL ENCENDIDO O APAGADO. PARA EVITARLD, LA CORRIENTE DEL DISPOSITIVO
DE PROTECCION DEBE SUPERAR LA CORRIENTE DE FUGA, COMO SE INDICA EN LA SIGUIENTE TABLA.

INSTRUCCIONES DE INSTALACION RECOMENDADAS

Para cumplir con la directiva de ilidad agnética es necesario seguir estas instrucciones lo més
posibie. Realice los de sog par abajo con equipos eléotricos. Todas las
consxiones eléctricas al filtro, el variador y ol motor deben ser reallzadas por un técnico eléctrico calificado.
1-) Ce [ del filtro pan que la commiente, la fensién y el nimero de parte son comecios.
2-) Para un mejor ol filro debe lo més cerca posible del suminisiro de red del gabinets de

on general daspuss de b o de
3-) E1 panel posterior del gabinets d ; debe ser de para instaler ol fittro. Debe

tenarss culdado respecio de la remocién de pintura, eic., de los orificios de montaje y la superficie del paned, a fin de
garanlizar la mejor puesta a berra del fitvo.

&) Monte el filiro de manera segura.

5-) Conecte el suministro de red a los bomes del fitro marcados coma LINE, conects los cables de tierra al pemo de
tiarra provisto. Conects los bomes del filtro marcados como LOAD a |a entrada de red del variador usando tramos cortos
de cable de la seccitn adecuada.

) Conacte al motor & instale ef pdclec de farita (choke de salida) lo mds cerca posible del varador, Debe usarsa cable

blindado o con loa sbio dos veces al centro del ndclec de ferita. EI
conductor de tierra debe ser asegurado al variador y a los La pantalla deb al cuerpo del
gabinete con sello de cable a Serma.
7-} Conacte los cables da control sagdn las instrucciones del manual dal variador.
ES IMPORTANTE QUE TODOS LOS TRAMOS DE RES SEAN LO MAS POSIBLES Y QUE
LOS CABLES DE RED ENTRANTE Y DEL MOTOR SALIENTE ESTEN SEPARADOS.
SERIE FF {Compacto) : I

i VARIADOR-

I CABLE APMNTALLADD

H | U | a3s &

Tl I: : -

FoLTRO - -
SERIE FE (Estandar]
s acmies [
—] TR —_ () wovon
- -

LS vdustidsysters | H




FILTROS DE LINEA EMI / RFI LST V M C

LS, serle IG5A vector matar cont

oTaW
1.5 -
W
Anw F Y 18K L)
AW
£ S| 9WAC |0k imh | meiessE0 | oemiee | g | WA | B | P5-32 |
AN | FROSATUSx) | SOh | 2SOVAC | OSnh ZimA | ZIOIBNSH0 |  Z5xi62 | Mg | WA | B | FS-2
11w
| 1004 25NAC | 05mA Imh
18N
=a 1204 I50NAC | 0.5mA Tk
Hor| FPOsATIS) | S | MOWC |oswmen| 17sd6SH0 WS | Mg | M | A | PE-1
15 FFGSA-TOOS{z) A 3BOVAC O5mA mA | 1785007 Sedl 162 5 12 - A Ps-1
B
TN | FROSATONAR) | A | BVAC | 0seA A | I7BEITSHS | G252 | 15K | M | A | PS-2
AW
:: FPGSA-TOIO-{x) A 3BOVAC 05mA TmA | 266x18S SxED M2 g W B Fs-2
_m FFGIA-TOH ) S1A 380VAC OSmA TTmA | 388258 S5 7 25Kg. e B Ps-2
A | SOVAC |0k 7w | dbuomess | weois | 70kp | W6 | B | PS-2
Znew | FRGEATUTOs) | TOA | GBOVAC | OSna DA | 4B0cESES WUROWE | 28K | M8 | B | PS-2
Flltros esténdar
(=) comea | TE DE FUGA L M N Y X L T mlulll.n\
[T
1 foan] rewogx) | fon | e | s |msns| [ [mq,] - |c||-s—1.
SVOISIGSA | 1800 | e TBA | 2S0VAC | asoA | 1S0xS5k45 | w03 | OBKG | — | C | PE-1
e WL AL
[
Graet| FETWS{x) | A | 25VAC |Osnazma| S0 | zeTE | 186G | — | C | Fs-2
QTSN
[isow | FETo2qx) | oA | 20AC |Gk e | mmiinE0 | Zade | 1skg | — | © | Fs-3
1w
S0 | FETEO{x) | A | 250VAC |OSeAZmA| OO | 26808 | 22 | — | C | PS-2
ADW
[Sawv | FETO0{x) | WA | G0WAC | OeAZimA| ZTOceBe0 | 2t | 2Mkg | — | C | -2
TEW | FETIS0{x) | S0A | 25VAC |OmnAZmA| Zniena0 | 2oea0s | 3kg | — | C | PS-2
Hw{ FeTwe{x) | 1OA | WG |oszea| smcood | emdes | nmg | - |c | ms-3
m FET120{x) | 120A | 250VAC | OSeA 27w | 420000130 | 408186 | 13BKg. | — | C | PS=3
| oo |
Pl reToee{x) | A | MOWC |omazmA| 2ocieto | 28 | 18 | - | C [ Fs-2
1.5
W
A | FETM2{x) | f2A | aVAC |omaAzma| oiin@0 | zed® | 18 | — | C | PS-2
AW
::: FETRIO{x) | 30A | 3BVAC |OSeAZimA| Z0cieoe0 | 2om08 | 24K | — | C | PS-2
| remesadx) | sn | semac |oseazen| zoeneo | 2o | s2e | - | C | Ps-2
e [ FETUO(x] | A | WOWAC | GinAmwA| Z0cea0 | meame | a%g | — | C | F5-3
[SVZiGEA4 | zaw | FETORO{x) | TOA | SNAC | OinAZlwA| 360iB0@0 | M8 | 7TSKa | — | C | Fs-2
"B () Entom n;mmmmﬂn--mmﬂn

doméstico o Industrisl ENS0081-1 {clase B) > ENG1000-8-3:02
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SERIE FF (Compacto)
FIG. A FIG. B

« NI R o I R
: hd _Jl . Y .
- : Output cabies _:' s
w x| [sfg i w| [y g
L
SERIE FE (Esténdar)
FIG.C
W EL
] Y ]
e 2
w|x||E] F]
ks -
L
SERIE FS (cebadores de salida)
o
[cODIGD | D W H X
F8-1 21 85 | 48 | T0
FS-2 | 28.5 | 105 | 62 | 20
F5-3 | 48 | 150 | 110 | 125Xx30

./EEI”Y

Vetor Motor Control Ibrica 5.L
€/ Mo i Carts, 10

LS VMC

Idofivme s
NIz 8

LS vdustialsysters | ¥




Garantia

Fecha de
instalacién
Fabricante | LS Industrial Systems Co., Ltd. (puesta en
marcha)
Periodo de
Modelo No. SVHG5A ntia
Nombre
Informacién
del cli Direccién
Teléfono
Nomb
Oficina de e
ventas Direcclén
Distribuldo
( D[ el ”
El periodo de garantia es de 12 meses desde la instalacion o 18 meses después de la
fabricacién cuando no se indica fecha de instalacidn. No obstante, el plazo de garantia puede
variar seg(n los términos de venta.

Informacién de serviclo DURANTE LA GARANTIA

Si la pieza defectuosa fue utilizada normal y adecuadamente dentro del plazo de garantia contacte
al distribuidor de LS autorizado o al ceniro de servicio LS local.

Informacitn de servicio FUERA DE LA GARANTIA

La garantfa no aplica en los siguientes casos, incluso aunque el plazo de garantia no haya
terminado.

+ Dafios dos por uso indebid gligencia o

+ Dafos dos por tensitn | o mal funci iento de los dispositivos periféricos (fallo).
+ Dafios causados por terremoto, incendio, inundacién, rayo u otra calamidad de la naturaleza.

4 Cuando falta la placa de identificacion de LS.
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Historia de revisiones

1 2004. 2 Primera version S6lo se incluyb 5,5, 7,5kW
2 2004.9 2% Edicibn 0,4~4,0kW afadido a primera version

1) Cap. 16. Opciones cambiadas.
3 2005.1 3" Edicion 2) Valores de datos cambiados y revisados.
3 2005.6 " Edicién Cl camblado
5 2006.5 5% Edicion Aciualizacion de version de software (V1.7)
] 2007, 11 & Edicion ‘Aciualizacion de version de software (V2.0)
7 2008_4 7™ Edicion Actualizacién de version de software (V2.2)
8 2009.7 8" Edicibn Actualizacion de version de software (v2.3)
9 2010.4 g™ Edicibn Aclualizacion de versién de software (V2.4)
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